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2.

FUNKTIONSBESKRIVNING

ACM-RMI1 anvinds i ett RMS system (Refiner Monitor System) och fungerar som ldnk mellan AGS
(Adjustable Gap Sensor) och ett CAN-interface (CAN = Control Area Network).

Enheten innehaller dven mitkretsar for temperaturmétning i malzonen och ersétter enheten DTM-
RMI i ett RMS mitsystem som uppgraderats med en AGS-givare.

Enheten innehaller foljande funktioner:

Enheten méter temperaturen inuti malspalts-givaren. Givaren dr placerad i malzonen, vilket
ger ett matt pa temperaturen i malzonen.

Givarelementet dr av PT-100 typ, vilket exciteras med en konstant alternerande strém.
Strommen dr synkroniserad med AGS-givarens mét och exciteringsstrommar, och
matsignalen synkrondetekteras och forstirkes.

Enheten maste kalibreras med avseende pa noll (0 °C) och fullt omrade (225 °C) och sker
digitalt.

Fyra galvaniskt isolerade stromutgangar, 4-20mA. En utgéng for temperatur och tre for
indikering av impedans i malzonen.

Tre st gransdon, vilka jimfor métsignalen mot forinstdllda larmgranser. (0 till 100% av
nominell signal.) Larmgréns 1 och 2 dr konfigurerade som hogsignalvakt, dvs utgédngen faller
vid hog métsignal. Larmgréns 3 dr konfigurerad som l4gsignalvakt, dvs utgangen faller vid
lag mitsignal.Da resp. utgéng atergér till aktivt lage, finns en fast hysteres pa ca 2 %.
Utgéngen bestar av en opto-isolerad P-kanal fet-transistor vilken dr kopplad till RMS-
systemets positiva matningsspanning.

Inkommande métsignal kontrolleras mot fasta nivaer. Vid for stor avvikelse frdn nominell
insignal sd initierar detta en -25% mitsignal pa den analoga utgdngen samt pa den isolerade
stromsignalen. Gransdonets utgangar tvingas till ett oaktiverat lage.

CAN-RMS — Intern filtbus 1 RMS racken som &r en balanserad 2-trads filtbus som anvénds
for kommunikation mellan DCU-RM1/2, DCA-RM1 och ACM-RMI1 enheterna.
CAN-AGS — Extern faltbus som ansluts till AGS-givaren i falt.
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3. TEKNISKA DATA

Artikelnummer:
Valmet art. nr.:
Matningsspanning:
Kortstorlek:
Panelinstéllning:
Panelindikatorer:

Panelomkopplare:
Maitomrade:

Intern digital ingang:
Externa digitala utgangar:

Intern digital ingdng:
Analoga utgangar:

ACM-RM1

VAL0196330

+24 Vdc, =+ 10%, max 2A

H6jd=234 mm, Langd=220 mm, Bredd=30 mm (6 TE)

LIMIT 1, LIMIT 2, LIMIT 3: 15-varvs trimpotentiometrar

LIMIT 1, LIMIT 2, LIMIT 3: gréna lysdioder

ON: Gron led indikerar matningsspénning.

CAN: Gul led indikerar CAN-trafik.

SUM ALARM: Rdd led indikerar summalarm.

DISPLAY LIMITS: tryckomkopplare

0-225°C

Synkroniseringssignal for exciteringsstrom frdn DCA-enhet

DTM1, DTM2, DTM3

Optoisolerade PNP-drivare till yttre PLC-enhet.

Transistor kopplad till plusmatning av RMS-systemspinning.

Max strom, 0.1 A.

Utgéngar for granserna 1 och 2, dr aktiverade dd DTM-vérdet dr ldgre dn
instélld gréns.

Utgédng for gréns 3, dr aktiverad dd DTM-vérdet dr hogre 4n instélld gréins.
Da resp. utgang atergér till aktivt lage, finns en fast hysteres pé ca 2 %.
Lysdioder for larmgrénser i enhetens front lyser dd motsvarande utgang ar
aktiverad.

83 Hz, Synkroniseringssignal for exciteringsstrom fran DCA-enhet

4 st galvaniskt isolerad stromutgangar, 4-20 mA, + 0.5% noggrannhet, O -
800 Q last, max 500V isolationsspanning.

Kalibrering: Alla funktioner kalibreras digitalt frdn programvara i Panel-PC.
Parametrar: Alla parametrar dndras frén programvara i Panel-PC.
4. LED INDIKATORER
Funktioner for lysdioder i enhetens front.
PC
PC Alltid sléckt
CAN
Slackt men blinkar kortvarigt med 1ag intensitet: CAN
OK, lysdioden indikerar trafik pdA CAN-bussen
Tand men slidcks kortvarigt ca 1 gang per sekund:
Fel, ingen CAN-forbindelse med AGS givaren POWER
POWER
Téind:  Intern matning OK o UM v
Slackt:  Ingen matning
SUM ALARM
Ténd: Summalarm aktiverat = internt fel

Slackt:  Inget summalarm = enheten ok
Blinkar: Summalarm fran AGS givaren.
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5. JUSTERING
Se KALIBRERINGSMANUAL f{6r respektive system, RMS-SD, RMS-CD1 eller RMS-DD.

6. KALIBRERING
Se KALIBRERINGSMANUAL for respektive system, RMS-SD, RMS-CDI1 eller RMS-DD.

7. ANSLUTNING
Tre st jackbara skruvplintar i kortets underkant anvand enl. foljande.

Y ] R YT R

2
¥ I 4

K2 AGS giver anslutning

K2/1 Ej ansluten K2/2 GND

K2/3 CAN2H K2/4 CAN2L
K2/5 UA (+24V) K2/6 UB (0V)
K2/7 UA (+24V) K2/8 UB (0V)
K2/9 GND

K3 Intern CAN

K3/1 CANI-H K3/2 CANI-L
K3/3 CANI-R K3/4 GND

K4 Stromutgangar for malspaltsimpedans

K4/1 Resistivitet + K4/2 Resistivitet —
K4/3 Resistans + K4/4 Resistans —
K4/5 Ej anvédnd + K4/6 Ej anvédnd —
K4/7 GND K4/8 GND
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8. KONTURRITNING
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9. KONTAKT
Utveckling, produktion och underhall: -
Dametric AB dametric
Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva
Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 N
E-post: service@dametric.se Websida: www.dametric.se VaImEt Y 4
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