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1 Allmant

BRM-DM1 och BRM-DM2 och ingér i ett GMS-System (Gap Monitor System).

Ett GMS-system innehaller mét och styrfunktioner for att méta och kontrollera en raffinor for pappersmassa.

BRM-DM1 ér en basenhet for mindre installationer, med eller utan en TDC-givare.

BRM-DM2 innehéller ytterligare funktionalitet for att hantera storre raffindrer med TDC alt. AGS-givare.

BRM-DMI innehéller foljande funktioner:
e POM, mitning av rotorposition
VIM, métning av raffindrvibration
TVD, métning av segmentvibration
HPM, mitning av hydraul tryck, A och B-kammare.
OTM, métning av oljetemperatur, till och fran lager
CMD, styrning av stegmotor for rotorpositionering
MPM, mitning av motoreffekt
E-RMC, hantering av produktionsstart via rotorposition da inte TDC/AGS anvéinds
CAN-Interface for signaler till Profibus/Profinet
DO, digitala utgangar
DI, digitala ingdngar
FG, 6vervakning av matningsvakt
-DM2 innehaller foljande funktioner:
Alla funktioner i BRM-DM 1
AIN, métning av strom-signal, 4-20mA
SSM, dvervakning av Safeset-koppling.
AGS/CPM, matning och granssnitt for AGS/CPM-givare
CEC, grénssnitt Ethernet for Panel-PC
GCO, malspaltsreglering

BR

......Z...........

2 Dokumentrevision

2018-08-20/BL.  Forsta utgava.

2018-10-01/BL  Kompletterat med SKC-nummer.
2020-01-03/BL  Réttningar.

2020-04-22/BL  Lagt till om flytande grans i 6.1.12.

3 Artikelnummer SKC / Valmet

Enhet SKC Valmet
BRM-DM1 SKC2594365 VAL0399295
BRM-DM2 SKC2601904 VAL0405083.

4 Handhavande
Se "BRM-DM 12 UM SE AAMMDD.pdf” avseende handhavande.

5 Installation
Se ’BRM-DM12 IM SE AAMMDD.pdf” avseende installation.
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6 Teknisk specifikation
6.1 BRM-DM1 och BRM-DM2

6.1.1 Kapsling

Storlek H6jd=90 mm, Bredd=162 mm, Djup=66 mm.

Holje Polykarbonat (30%GV)

Fastsdttning DIN-skena

Anslutningar Fjaderbelastade plug-in kontakter, max 1.5mm?2 ledararea.

6.1.2 Display och knappar

Display och knappar anvénds for att l1dsa av métdata samt att konfigurera enheten.
Om enheten ansluts till en Panel-PC sé sker detta via PC’n.

Display Typ LCD med 2 rader a 16 tecken led bakgrundsbelysning
Knappar 6 st, PREV, PLUS, NEXT, MENU, MINUS och ENTER.

6.1.3 Lysdiodindikering
6 st lysdioder indikerar f6ljande:

ON Gron, tind lysdiod indikerar att matningsspanning finns.
Alarm R0&d, tind déa nagot larm i enheten detekterats

Limit Gul, ténds dé nadgon larmgréns passerats

Ethernet Gul, blinkar vid Ethernet-kommunikation

CAN Orange, blinkar vid CAN-kommunikation

USB Bl4, blinkar vid USB-kommunikation.

6.1.4 BRM Matningsspénning

Matningsspénning 24 VDC, £ 10 %.
Stromforbrukning Nominellt 0.4 A, max. 2A.

6.1.5 CMD Control Motor Driver

Matningsspénning 24 VDC, £10 %

Stegmotor CM-2NMHK med kabel K-CM25K
Stegmotorutgéng Standard 2-fasutgang, A+, A-, B+, B-
Fasstrom, RMS max 1.5A

Fasstrom, Topp max 2.3A

6.1.6 CAN-bus

CAN-interface Ett CAN gréanssnitt anvinds for kommunikation till andra enheter i ett GMS system
Avslutning Valbart, 120 Q / oéndligt

Datagranssnitt CAN 2.0B

Datahastighet 250 kbit/s

6.1.7 DO - Digitala utgangar

Utgéngsspanning 24VDC
Typ PNP
Antal 8

Max strom per utgang  200mA

6.1.8 DI - Digitala ingangar

Ingéngsspanning 24VDC
Typ Aktiv hog
Antal 8

Ingéngsstrom vid 24V~ Max 5SmA
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6.1.9 POM - Rotor position

Givare POT-50
Kabel K-POT25
Maitomrade 0 till 50mm
Logisk gréins 1 Hog-Hog
Logisk grians 2 Hog
Logisk gréns 3 Lag.

6.1.10 VIM — Raffinorvibration

Givare VIM-T2
Kabel K-VIMS25
Mitomrade 0 till 25 mm/s
Logisk grins 1 Hog-Hog
Logisk gréins 2 Hog.

6.1.11 TVD - Segmentvibration

Givare TVD-T2
Kabel K-TVDS25
Mitomrade 0 till 100 %
Logisk grins 1 Hog-Hog
Logisk gréns 2 Hog.

6.1.12 MPM - Main Motor Power

Signal ingang 4-20mA

Galvanisk isolation Nej

Maitomrade 0 till 50 MW

Logisk gréins 1 Lag

Logisk grians 2 Lag-Lag.

Logisk grins 3 Flytande effekt

Logisk gréins 3 Flytande filtrering, 1-20s

6.1.13 HPM — Hydraultrycksmatning

Kanal 1 A-Tryck

Kanal 2 B Tryck

Signal ingéng 4-20mA. Aktiv utgang for en Tryckgivare.
Galvanisk isolation Nej

Mitomrade 0 till 200 ton

Logisk grins A-1 Lag

Logisk grins A-2 Lag-Lag.

Logisk grins B-1 Hog

Logisk grins B-2 Hog-Hog.

6.1.14 OTM - Oljetemperaturmétning

Kanal 1 Till lager

Kanal 2 Fran lager

Signalingangars Tva 3-trads for PT-100 givare med kompensering
Galvanisk isolation Nej

Maétomrade 0 till 100 °

Logisk grins 1-1 Hog

Logisk gréins 1-2 Hog-Hog

Logisk gréns 2-1 Hog

Logisk grins 2-2 Hog-Hog.
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6.1.15 FG — FeedGuard Monitor

Overvakning aktiveras nir produktionen stéings av och kontrollerar att rotorn backas tillrickligt. Funktionen
konfigureras via anvindarparametrar.

6.2 Endast BRM-DM1

6.2.1 RMC - Rotor Movement Control

RMC-funktionen anvénds for att méta rotorpositionen under produktion. RMC anvénds endast nir TDC/AGS
givare inte &r installerad. Funktionen konfigureras via anvéndarparametrar.

6.3 Endast BRM-DM2

6.3.1 Al - Analog ingang

Signal ingang 4-20mA
Galvanic isolation Nej
Maitstorhet Konfigurerbar
Mitomrade Konfigurerbar
Logisk gréns 1 Lag

Logisk gréins 2 Lag-Lag.

For att 6ka antal analoga ingangar s maste en AIM-DM1 modul adderas till GMS-systemet. Denna enhet
klarar upp till fyra analoga ingangar.

6.3.2 AGS/CPM-granssnitt

AGS = Adjustable Gap Sensor,
CPM = Conductance Profile Measurement

Matningsspénning 24 VDC, £ 10 %.
Stromforbrukning Nominellt 0.4 A, max. 2A.
Datagranssnitt CAN 2.0B

Datahastighet 250 kbit/s

6.3.3 CEC - Can-Ethernet-Converter

Ett Ethernet grinssnitt anvinds for att kommunicera med en Panel-PC. Funktionen 6versétter meddelanden
mellan CAN och Ethernet-gréanssnittet.

6.3.4 GCO - Gap Control

Malspaltsregleringen ser till att hélla en konstant malspalt genom att méta spalten med TDC/AGS och styra
rotor-positionen via stegmotorfunktionen. Funktionen konfigureras via anvindarparametrar.

6.3.5 SSM - Safeset Monitor
Tva digitala ingadngar kan anvédndas for att 6vervaka Safeset-koppling.

6.3.6 USB-port
USB-grénssnittet anvinds for att spara métdata eller parametrar till ett USB-minne.
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6.4 Ovriga funktioner

6.4.1 AO - Analoga utgangar

Enheterna innehéller inga analoga utgéngar for 4-20mA.
Anvind en eller flera AOM-DM1 moduler for att generera 6nskat antal analoga stromutgangar, 4-20mA.
Varje AOM-modul inkluderar fyra galvaniskt isolerade stromutgéngar.

6.4.2 Al - Analoga ingangar

Enheterna innehaller inga analoga utgangar for 4-20mA.
Anvénd en eller flera AIM-DM1 moduler for att tillféra dnskat antal analoga stromutgangar, 4-20mA.
Varje AIM-modul inkluderar fyra galvaniskt isolerade stromingangar.

6.4.3 DIO - Digitala in-/utgangar
Anvind en DXM-DMI1 modul for att skapa fler digitala in- och utgangar.

7 Kontakt

Utveckling, produktion och underhall: 7/

Dametric AB dametric

Jagerhorns Vég 19, 141 75 Kungens Kurva
Telefon: 08-556 477 00
E-post: service@dametric.se Websida: www.dametric.se
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