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2. POPIS FUNKCE

Ovladac tidiciho motoru CMD-RM1 se pouziva v kombinaci s deskou rozhrani ovladani motoru
(CMI-RM1 nebo CMI-01), CMI-RM1 v systému RMS a CMI-01 v systém CMS, k ovladani 2fazového
krokového motoru.

CMD-RM2 vysila do motoru ovladaci proudy z frekvenénich pulzt vytvarenych v kart¢ CML.

Jednotky jsou uréeny k pouzivani s 2fazovym krokovym motorem.

Od konce roku 2004 je jednotka CMD-RM1 nahrazena standardni ovladaci jednotkou CMD-RM?2. Jednotka
CMD-RM2 vyzaduje, aby karta CMI (CMI-RM1 nebo CMI-01) pouzivala software 4.2 nebo nové;jsi.

Pokud sviti indikator LED alarmu, stisknéte tlac¢itko pro vymazani alarmu. Pokud alarm pfetrvava,
zkontrolujte, zda nedoslo k preruseni nebo ke zkratu na kabelech nebo na krokovém motoru.
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3. TECHNICKE UDAJE

C. zbozi:
Zdroj napajeni:
Proudova spotieba:

Rozméry desky:

Nastaveni panelu:

Spina¢ panelu:

Indikatory vystupu panelu:

Digitalni vstup:

Vystup relé:
Rozhrani RMS jednotky:

4. NASTAVENI

CMD-RM2 / VAL0173903 / SKC9101601
24 -30 V==%10%
2,5 A, max.

Délka: 160 mm
Siika: 100 mm
Vyska: 40 mm (8 TE)

Fazovy proud, ptidrzovaci proud
Vymazani alarmu (nahrazuje jednotku CMA-RM1 je-li k dispozici)

Zdroj napéjeni (zeleny indikator LED)
Alarm zkratu nebo preruseni kabelu (Cerveny indikator LED)

Frekvencni impulzy
Smér

1polové prepinani

Ne

Nastavte piepinace na pfedni strané pro dosazeni spravné funkce (,,vypnuto — vyp.© = pfepnéte doprava)

Funkce

Vychozi nastaveni

4.1 Normalni, vSechny pfepinace doprava.

1=vyp. 2=vyp. 3=vyp. 4=vyp. 1,L8A(2,5Nm) 0,4 A(1,5Nm)
POWER

Zku3ebni nastaveni
4.2 Nejnizsi hnaci proud, pro ucely testovani 2-phase | d-lead, 34,

1=zap. 2=vyp. 3=vyp. 4=zap. 0,3 A (1,0 Nrn) 0,1 A (0,7 Nm) Microstep driver card
Dalsi nastaveni Torque setting (Nim)
4.3 1=vyp. 2=zap. 3=vyp. 4=vyp. 355AB,0Nm) 0,5A (1,9 Nm) = 1ome (10 @D
4.4  1=vyp. 2=zap. 3=vyp. 4=zap. 35A3,0Nm) 0,3A (1,0 Nm) LB | zDrve off  off
4.5 1=vyp. 2=vyp. 3=vyp. 4=zap. L8 A(2,5Nm) 0,3 A (1,0 Nm) CF] | o on ot
4.6 1=zap. 2=zap. 3=vyp. 4=vyp. 04A(15Nm) 0,2A(0,8 Nm) <on off>

4.7 l1=zap. 2=zap. 3=vyp.
4.8 l=zap. 2=vyp. 3=vyp.
Piepinac €. 3 se nepouziva.

CMD-RM2 CZ.docx

Hnaci proud Pridrzovaci proud @ CONTROL

(Kroutici moment) (Kroutici moment) MOTOR DRIVER
CMD-RM2

VAL0173903
SKC9101601

4=zap. 04 A (1,5Nm) 0,1 A (0,7 Nm)
4=vyp.  03A(1,0Nm) 0,2A (0,8 Nm)
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