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Tento dokument byl aktualizovan pro verzi 4.2 softwaru.
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2 POPIS FUNKCE

Rozhrani fidiciho motoru CMI-RM1 se pouziva v kombinaci s ovladacem fidiciho motoru CMD-RM1 nebo
CMD-RM2 a spolecné tvoti rozhrani pro ovladani 5fazového nebo 2fazového krokového motoru.

Tato jednotka je fizena jednotkou PLC ¢istice nebo jednotkou DCU nebo LDU v systému RMS vytvati
impulzy ve trech riiznych rezimech:

JEDNOKROKOVY REZIM: Jeden vstupni fidici impulz kratsi nez 500 ms vyvola odpovidajici pocet
impulz, které posunou disk cistice o 0,01 mm.

POMALY REZIM: Kdy? je vstupni fidici impulz delsi, nez 500 ms, vyvola frekvenci impulzl, ktera
posouva disk ¢istice o 0,05 mm/sekundu.

RYCHLY REZIM: Kdy?Z je vstupni Fidici impulz deli, nez 500 ms, a kdy? je aktivni rychly vstup, bude
vyvolana frekvence impulzi, kterd posouva disk Cistice rychlosti 0,25 mm/sekundu.

Vzhledem k odchylkam stoupani zavitu fidici osy lze vybrat 4 rizné sady prednastavenych frekvenci podle
asti NASTAVENT v kapitole 4.

Frekvence pomalého i rychlého posunu lze rovnéZ upravovat otocnymi potenciometry na predni strané
jednotky CMI-RM1.

Ve vsech rezimech jednotka vyvolava smérovy vystupni signal a rovnéz vystupni signal frekvencniho vystupu
pro kazdych 0,01 mm osového pohybu.

PRIDRZOVACI KROUTICI MOMENT: Aktivaci tohoto vstupu bude na krokovy motor piisobit
pridrzovaci kroutici moment.
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Prectéte si nasledujici informace o aktualizacich softwaru.

V pribéhu roku 2004 byl software aktualizovan tak, aby dokazal spolupracovat se dvéma typy karet
krokovych motort a tim se dvéma typy krokovych motorti.

Pokud karta obsahuje aktualizaci softwaru 3.5 nebo nizs$i (viz $titek na mikroprocesoru), mize spolupracovat
pouze s jednotkou CMD-RM1 a odpovidajicim 5fazovym krokovym motorem. To ma vliv na n¢ktera

nastaveni v ¢asti 4.

Pokud karta obsahuje aktualizaci 4.0 nebo vyssi, mtize rovnéz spolupracovat s jednotkou CMD-RM?2 a
odpovidajicim 2fazovym krokovym motorem.

3 TECHNICKE UDAJE

C. zbozi:

Zdroj napéajeni:
Vnitini zdroj:
Rozméry desky:

Nastaveni panelu:
Omezeni nastaveni panelu:

Indikatory vystupu panelu:

Spinac panelu:
Rozhrani RMS jednotky:

Vstup alarmu:

Vngjsi digitalni vstupy:
DI+CMTO
DI+CMAP
DI+CMHS
DI+CMHT

Externi digitalni vystupy:

DO+CMAL

DO+CM

Vnitini digitalni vystupy:

ID+CMIDR

ID+CMICL
Vnitini digitalni vystupy:
CM-DIR
CM-PUL
Vnitini digitalni vstupy:
ID+CMTO

ID+CMAP
ID+CMHS
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+24 V=, £10 %, max. 0,14 A

+12 V=, -12 V=, oddéleny od zdroje napajeni
L =220 mm, W =100 mm, T =30 mm (6TE)

VYSOKA RYCHLOST, NiZKA RYCHLOST, potenciometry s 15 ota¢kami
48 az 153 % jmenovitého nastaveni

><-, <> VYSOKA RYCHLOST: Aktivace vstupu je signalizovana Zzlutym
indikatorem LED.

ALARM, deaktivace vstupu alarmu je signalizovana ¢ervenym indikatorem
LED.

ZOBRAZIT LIMITY, tlacitkovy spinac.
Ano

Ze vystupu relé na jednotce CMD-RM1 / CMD-RM2.

Opticky izolovany digitalni vstup ze systému PLC.
Vstupni odpor: 2 kQ. Uroveii napéti: 24 V=.
Desky u sebe

Desky od sebe

Vysoka rychlost

Ptidrzovaci kroutici moment

Opticky izolovany kanal P do systému RMS. Tranzistor FET pfipojeny ke
kladné kolejnici napéti systému RMS. Max. proud, 0,1 A.

Alarm fizeni motoru. Je obvykle aktivovan, ale je deaktivovan, kdyz je
deaktivovan vstup alarmu a pfiblizn¢ 5 s. béhem spousténi jednotky
Nepouzito

Vystup napéti. Uroveii napéti 5 V. Do jednotky DCU.
Smér otaceni motoru
Frekvencni impulzy fizeni motoru (1 impulz / 0,01 mm)

Vystup napéti. Uroveti napéti 5 V. K jednotce CMD.
Smeér ota€eni motoru
Impulzy fizeni motoru

Opticky izolovany digitalni vstup z jednotky DCU.
Vstupni odpor: 1 kQ. Uroveii napéti: 5 V=.

Desky u sebe

Desky od sebe

Vysoka rychlost.
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4 NASTAVENI

4.1 Nastavovaci Sroub, stoupani zavitu mm /360 stupnu

Zména mezery v mm:
SW2/1
SW2/2

Typ cistice:

Stoupani zavitu (mm)
Stupné / 0,01 mm

1.0 1.41 2.0 0.5
zapnuto vypnuto zapnuto vypnuto
zapnuto zapnuto vypnuto vypnuto
RGP-200 Stary RGP-A Stary
M- XX RGP-60 RLP 50/54
CF-82
1.0 1.41 2.0 0.50
3.6 2.5 1.8 7.2

4.2 \Vyberte typ karty ovladate CMD-RM1 nebo CMD-RM2 (pouze aktualizace 4.2 nebo

vySSi)

SW2/3

zapnuto = CMD-RM2 (2fazovy krokovy motor)
vypnuto = CMD-RM!1 (5fazovy krokovy motor)

4.3 \Vyberte smér otaCeni motoru (pouze pro CMD-RM2 a aktualizaci 4.2 nebo vySSi)

SW2/4

Vychozi nastaveni.

4.4 Nizka rychlost.

4.5 Vysoka rychlost.

zapnuto = normalni smér otaceni
vypnuto = opacny smér otaceni

/1 =zapnuto /2 =vypnuto /3=zapnuto /4= zapnuto

Potenciometr NIZKA RYCHLOST na piedni strané
jednotky

Potenciometr: (%) 50------ 100 - - - - - 150
Osova rychlost rotoru: (mm/s) 0.025 0.05 0.075
Vychozi nastaveni: 100%.

Potenciometr VYSOKA RYCHLOST na piedni strang
jednotky

Potenciometr: (%) 50----- 100 - ---- 150
Osova rychlost rotoru: (mm/s) 0.125  0.25 0.375
Vychozi nastaveni: 100%.

Viz téz prirucka pro kalibraci a seznam parametrd pro RMS-EX1,
RMS-SD1, RMS-CD1 nebo RMS-DDI1.
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