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RMS DCU-RM1

2.  KUVAUS

DCU-RM1 on néytto- ja tarkkailuyksikkd RMS-jarjestelmalle.
Yksikko mittaa ja tarkkailee telineen muiden yksikkdjen mittausarvoja ja raja-asetuksia. Yksikon
ohjelmisto on sovitettu sekd RMS-SD1- ettd RMS-DD1-jérjestelmélle.
Yksikossé on seuraavat toiminnot:

o Naytto; DCA:n, DTM:n ja POM:n normaali naytto.

Hélytysraja-asetusten, asetusten ja tulosten lisanaytto.

Tarvélin s&adin.
Syottovahti-siirtyman valvonta.
Valikkokayttdinen ohjelmisto asetusta varten.
DC/DC-muunnin sy6ttojannitettd varten.

Tiedot ohjelmoinnista ja asetuksista on OHJELMOINTIKASIKIRJASSA PRO-SD1 tai RMS-DD1.

3. TEKNISET TIEDOT

Tuotenro: DCU-RM1/VAL0100517 / SKC9103180
Syéttdjannite: +24 Vdc, £10%, 0.12 A maks.

Siséinen jannite: +12 Vdc ja +5 Vdc, eristetty syottdjannitteesta
Korttikoko: Ko0=234 mm, Le=220 mm, Pa=71 mm (14 TE)
Paneelin merkkivalo: 64 x 128 pisteen grafiikka-naytto

Paneelin vaihtokytkimet: 5 painokytkinté
Digitaaliset sisédnmenot PLC-yksikolta:

taso: +24 Vdc impedanssi: 5 kQ
Digitaaliset sisédnmenot RMS-jarjestelmalta:

taso: +5 Vdc impedanssi: 1 kQ
Digitaaliset ulostulot PLC-yksikoélle:

taso: +24 Vdc tyyppi: PNP enimmaisvirta: 50 mA
Digitaaliset ulostulot RMS-yksikaille:

taso: +5 Vdc tyyppi: PNP enimmaisvirta: 50 mA

Analoginen ulostulo laitejarjestelmélle:

virta, 4-20 mA, galvaanisesti eristetty
Analoginen sisddnmeno laitejarjestelmalta:

virta, 4-20 mA, galvaanisesti eristetty
Analogiset sisdédnmenot RMS-yksikailta:

jannite, 1-5 Vdc, + 200V common mode —alue
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RMS DCU-RM1

4.  TOIMINNAN JA SIGNAALIEN KUVAUS
4.1 YLEISET SIGNAALIT

Valmis. "Ready":n ulostulo on aktivoitu kun yksikkd on valmis. Jannitteen paalle kytkemisen
jalkeen signaali viivéstyy n. 8 s.

Yhteishalytys. Halytyksen ulostulo on aktivoitunut, kun muilta RMS-yksikoilta ei ole havaittu
mit&an vikaa. Jos joltakin muulta yksikoltd, joka on aktivoitu UNITS-valikossa, tuleva tulojénnite on
alhaisempi kuin 0.6V tai suurempi kuin 5.3V, jéarjestelmé rekisteroi yksikon. Ja jos yksikko vield on
sallittujen rajojen ulkopuolella 3 sekunnin jalkeen, tulee yhteishalytys (DO+DCUSA).

Signaalin nimi Tyyppi Kuvaus minne/mista
DO+DCURD Digitaalinen ulostulo DCU valmis PLC
DO+DCUSA Digitaalinen ulostulo DCU yhteishalytys PLC

4.2 TERVALINSAADIN

Toiminto kytketdan paalle PLC-signaalin DI+DCRON kautta. Toiminto ohjaa tervalia kayttaméalla
askelmoottoria, kunnes DCA-arvo on yhtépitdva sisaisen tavoitearvon kanssa. Jos signaali katoaa,
sdadin pysahtyy heti. Halytysulostulo (DO+DCRAL) on normaalisti aktivoitunut. Jos PLC-signaali
DO+DCRAS aktivoidaan, kun saadin on aktivoitunut, niin tavoitearvo luetaan ulkoisen analogisen
tavoitearvon signaalisisaédnmenolta siséiselle tavoitearvolle. Tulosignaalit DI+DCRIN, DI+DCRDE
tai DI+DCRST, eivét talldin voi vaikuttaa saatimeen. Jos PLC-signaali DO+DCRAS ei ole
aktivoitunut, niin ulkoisen analogisen tavoitearvon lukeminen kytket&déan pois paalta. Tavoitearvoa
voidaan tassa tapauksessa lisata (signaalin DI+DCRIN aktivointi), vahentdd (DI1+DCRDE) tai sitten
se voidaan asettaa ajankohtaiseen DCA-arvoon (DI+DCRST).

Siséinen tavoitearvo esitetdn virtaulostulona (4-20mA).

Jos DCA-arvo on negatiivinen, saadin tulkitsee arvon 0.00 mm:na.

Ensimmaisessé sisdénajossa sdatimen aktivoinnin jalkeen, sallitaan koko vian ajaminen yhdella
kertaa, ilman ylahalytysta. Ensimmainen sisadnajo on kuitenkin rajoitettu enimmais-
yhteenajoetdisyydelle, joka on vika (aloituskohdan ja tavoitearvon valinen etaisyys) plus
ylahalytysraja. Tavoitearvon yli £0.03 mm:n suuruinen muutos aiheuttaa ala- ja yl&dhalytysten
rekistereiden nollautumisen seka sen, ettd uusi sisddnajo on mahdollista edelld selostetun mukaisesti.
Saadintd ei voida aktivoida, kun terdkosetus otto on aktivoitu, ja jos terakosketus otto aktivoidaan,
kun saadin on aktivoitu, sdadin kytkeytyy pois péaéalta.

Tavoitearvohalytys. Jos analoginen tavoitearvo on vélin 0.00 - 2.00 mm ulkopuolella, niin
halytysulostulo (DO+DCRAL) laukeaa. PDU-naytdlla nakyy "REGULATOR ALARM", ja DCU-
yksikko ilmoittaa "SET POINT ALARM". Hélytysulostulo aktivoituu uudestaan, kun halytystiedot
on kuitattu painamalla DCU-yksikon Enter-ndppéainta.

Alahélytys. Rekisteri laskee niiden perékkéisten sdat0jen maaran, jotka ovat sallitun alueen
ulkopuolella, ts. DCA-arvo on kuolleen alueen ulkopuolella. Jos rekisterista tulee suurempi kuin
ohjelmoitava raja, halytysulostulo laukeaa. PDU-nédytossa lukee "REGULATOR ALARM™" ja DCU-
yksikko ilmoittaa "UNDER ALARM". Halytysulostulo aktivoituu uudestaan, kun hélytystiedot on
kuitattu painamalla DCU-yksikon "ENTER"-n&ppainté. Jos tavoitearvon muutos on yli £0.03 mm,
rekisteri nollautuu.

Tarkastus tapahtuu, kun askelmoottorin kayttdminen on péatetty.
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RMS DCU-RM1

4.  TOIMINNAN JA SIGNAALIEN KUVAUS

Ylahalytys. Rekisteri laskee todellisen yhteenajon CMI-yksikon pulsseista, yksi pulssi 0.01 mm:ia
kohti, yhteen lisa4 ja erilleen vahent&a laskimen lukemaa. Jos laskimen lukema ylitt4& ohjelmoitavan
rajan, niin halytysulostulo laukeaa. Raja ilmoitetaan prosentteina tavoitearvosta, jolloin
prosenttilukema maaraytyy asetetun ylahalytyksen arvon mukaan (esim. setp. = 0.50, overalarm =
50% =>> raja = 0.25).

Hélytyksen yhteydessa PDU-naytoll4 ndkyy "REGULATOR ALARM", ja DCU-yksikkd ilmoittaa
"OVER ALARM". Halytysulostulo aktivoituu uudestaan, kun hélytystiedot on kuitattu painamalla
DCU-yksikon "ENTER"-nappainta. Jos tavoitearvo muuttuu yli = 0.03 mm, rekisteri nollautuu.
Laskimen lukema laskee kellosignaalin avulla (=speed limit), jotta yhteenajon lisd&minen olisi
mahdollista lampeamisen takia.

Asetukset. Jotkut parametrit on konfiguroitava ihanteellisen suorituskyvyn saamiseksi. Katso
lisatietoja OHJELMOINTIKASIKIRJASTA, PRO-SD1 tai PRO-DD.

Signaalin nimi ~ Tyyppi Kuvaus minne/mista
DI+DCRON Dig. sisadnmeno Aktivointi teravalin PLC
DI+DCRIN Dig. sisddnmeno Lisad tavoitearvoa PLC
DI+DCRDE Dig. sisadnmeno Véahenna tavoitearvoa PLC
DI+DCRST Dig. sisdanmeno Aseta DCA-arvo tavoitearvoksi PLC
DI+DCRAS Dig. sisaédnmeno Aktivoi ulk. analoginen tavoitearvo PLC
DO+DCRAL  Dig. ulostulo Hélytysulostulo PLC
Al+DCRSV Analoginen tulo + Analoginen tavoitearvo, (4-20 mA)  Jarjestelma
Al-DCRSV Analoginen tulo - Analoginen tavoitearvo, (4-20 mA)  Jarjestelméa
AO+DCRSV  Analoginen lahto + Analoginen tavoitearvo, (4-20 mA)  Jarjestelma
AO-DCRSV Analoginen 18ht0 - Analoginen tavoitearvo, (4-20 mA)  Jarjestelméa

4.3 DCA-KALIBROINTI

DCA-yksikko on kalibroitu digitaalisten ohjaussignaalien avulla potentiometrien sijasta. Taten
voidaan tehdé tdysautomaattinen kalibrointi, johon sisaltyy myos terdkosketuspisteenotto.
Néit4 ulostuloja ei tarvitse kdyttad tavanomaisessa késisaatoisessa kalibroinnissa.

Signaalin nimi  Tyyppi Kuvaus minne/mista

ID+DSE Digitaalinen ulostulo DCA aktivointi DCA-yksikko
ID+DSC Digitaalinen ulostulo DCA karkea kalibrointi DCA-yksikko
ID+DSS Digitaalinen ulostulo DCA vahvistuskalibrointi DCA-yksikko
ID+DSZ Digitaalinen ulostulo DCA nollauskalibrointi DCA-yksikko

4.4 SUHTEELLINEN POM-NAYTTO

PDU-yksikkd pystyy ilmoittamaan suhteellisen POM-arvon DCA-yksikdn kalibroinnin aikana. Taméa
toiminto aktivoituu, kun manuaalisen kalibroinnin sisdédnmeno aktivoidaan (DI+TPMA).
TVD-RM1-yksikon taytyy olla aktivoitu "UNIT"-valikossa, jotta tdmé& toiminto toimisi.

Signaalin nimi  Tyyppi Kuvaus minne/mista
DI+TPMA Digitaalinen sisdédnmeno Terékosketuspisteenotto, manuaalinenPLC
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RMS DCU-RM1

4.  TOIMINNAN JA SIGNAALIEN KUVAUS
45 ASKELMOOTTORIN KAYTTAMINEN

Sahkokayttinen askelmoottori voidaan tarkastaa seka PLC-yksikolté ettd DCU-yksikoltd. Talta
yksikolté tulevat ohjaussignaalit voidaan ainoastaan aktivoida, kun teravélisaadin on aktivoitu.
Askelmoottorin kdynnist4 saadaan suunta (DI+CMDIR) ja kellosignaali (DI+CMCLO) roottorin
siirtyman tarkkaan mittaamiseen.

Signaalin nimi  Tyyppi Kuvaus minne/mista
ID+CMIAP Digitaalinen ulostulo Jauhinkiekot erilleen CMI-yksikko
ID+CMITO Digitaalinen ulostulo Jauhinkiekot yhteen CMI-yksikko
ID+CMIHS Digitaalinen ulostulo Suurnopeus CMI-yksikko
ID+CMIDR Digitaalinen sisdédnmeno Askelmoottorin suunta CMI-yksikko
ID+CMICL Digitaalinen sisdédnmeno Askelmoottorin kellopulssi CMI-yksikko
4.6 SYOTTOVAHTI-VALVONTA

DI+FGRE Syottovahdi reset Digitaalinen sisédnmeno PLC:lta

Kun tulosignaali laukeaa, niin yksikko kdynnistéé syottovahdin palautuksen automaattisen
valvonnan. POM-arvo luetaan heti ja "FG (reset)" nakyy PDU-naytolla.

Samanaikaisesti lasketaan CMI-yksikolta tulevat askelmoottoripulssit, ja kun niiden lukumaaré on
yhtépitdva esiasetetun arvon kanssa, askelmoottori pysaytetdan. Taman jalkeen yksikko odottaa
kunnes "TIMEOUT"-parametriin asetettu aika on kulunut, jolloin POM-arvo luetaan uudestaan.
Todellista roottorin siirtyméaé verrataan sitten kahteen rajaan, joista toinen on alhaisempi ja toinen
korkeampi. Alhaisemmaksi rajaksi on asetettu venttiilin iskunpituus + 50 % asetetusta
turvaetdisyydesté ja korkeammaksi rajaksi on asetettu venttiilin iskunpituus + 150 % asetetusta
turvaetaisyydesta.

DO+FGCO Syottévahdi Yhteys

Jos arvo on yll mainittujen rajojen sisapuolella, niin annetaan "yhteys" osoittamaan roottorin
siirtyman onnistumista. PDU-néyt611a nakyy "FG (contact)"”, ja DCU-yksikdlla nédkyvat mitatut
parametrit.

DO+FGAL Syo6ttovahdi Halytys

Ulostulo on normaalisti aktivoitunut ja se laukeaa, jos arvo on ylla mainittujen rajojen ulkopuolella.
PDU-naytoll& nakyy "FG (alarm)”, ja DCU-yksikolla ndkyvét mitatut parametrit.

Jos CMI-yksikdlté ei saada mitdan pulsseja aseteltavissa olevan ajan kuluessa, niin tdimakin aiheuttaa
halytyksen, mutta silla erolla, ettd DCU-yksikolla ndkyy "TIME ALARM".

Palautuksen valvonta on ensijainen toiminto DCU-yksikdssa, ja se pakottaa yksikon tahan tilaan.
Noin 20 sekunnin kuluttua DCU-néytto ja PDU-ndytto palautuvat normaaliin ndyttoon.
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4.  TOIMINNAN JA SIGNAALIEN KUVAUS

4.7 TERAKOSKETUSPISTEENOTTO

RMS-jérjestelmé& on valmisteltu tekemé&an tdysautomaattinen kalibrointi, johon siséltyy
terakosketuspisteenotto. Aktiivinen automaattinen kalibrointiulostulo (DI+TPAU) suorittaa taysin
automaattisen kalibroinnin. Useita analogia- ja digitaalisignaaleja mitataan ja arvioidaan parhaan

mahdollisen turvallisuuden saamiseksi.

Signaalin nimi
DI+TPAU
DI+TPMA
DO+TPAL
DO+TPCO

Tyyppi

Digitaalinen sisaédnmeno
Digitaalinen sisdédnmeno

Digitaalinen ulostulo
Digitaalinen ulostulo

4.8 RMS-RAJAPINTA

Signaalin nimi
SK+A0
SK+A1
SK+A2
SK+RIN
SK+RUT
SK+AN
SK-AN
SK-COM
COM
SK+SP

DCU-RM1 Fl.docx

Tyyppi

Digitaalinen ulostulo
Digitaalinen ulostulo
Digitaalinen ulostulo
Digitaalinen ulostulo

Digitaalinen sisdédnmeno
Analoginen sisddénmeno
Analoginen sisédénmeno

Kuvaus
Automaattinen
Manuaalinen
Pistehélytys
Piste valmis

Kuvaus

Osoite 0

Osoite 1

Osoite 2

Reset tulo

Reset 1ahto
Analoginen +
Analoginen -
Digitaalinen maatto
Analoginen maatto
Vara

2001-11-02 / BL

minne/mista
PLC
PLC
PLC
PLC

minne/mista

RMS-yksikko
RMS-yksikko
RMS-yksikko
RMS-yksikko
RMS-yksikko
RMS-yksikko
RMS-yksikko
RMS-yksikko
RMS-yksikko
RMS-yksikko
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4.  TOIMINNAN JA SIGNAALIEN KUVAUS
4.9 RMS ANALOGISET SIGNAALIT
Yksikiello kiekon tai Conflo-jauhimille.

Signaalin nim
U+DTM1
U+DCAl
U+POM1
U+TVD1
U+VIM
U+MPM
U+HPM
U+0TM1
U+0TM2
U+OTM3
U+0OTM4
U+OTM5
U+OTM6
U+SS
U+SS2
U+X
U+SD

Tyyppi

Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisddénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisddénmeno
Analoginen sisddénmeno
Analoginen sisddénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisdédénmeno
Analoginen sisddénmeno
Analoginen sisédénmeno
Analoginen sisddénmeno

4.10 PDU-SIGNAALIT

Signaalin nimi
ID+PDU1
ID+PDU2
ID-PDU

4.11 VARA

Signaalin nimi
DO+DCU7
DO+DCU8
DI+SYNC
DI+DCU1
DI+DCU3
DI+DCU4
DI+DCU5

DCU-RM1 Fl.docx

Tyyppi
Digitaalinen ulostulo

Digitaalinen ulostulo
Digitaalinen sisdédnmeno

Tyyppi
Digitaalinen ulostulo

Digitaalinen ulostulo

Kuvaus

Disc Temperature Monitor
Disc Clearance Amplifier
Rotor Position Monitor
Touch point Vibration Detector
Vibration Monitor

Motor Power Monitor
Hydraulic Pressure Monitor
Optional Temp Monitor 1
Optional Temp Monitor 2
Optional Temp Monitor 3
Optional Temp Monitor 4
Optional Temp Monitor 5
Optional Temp Monitor 6
Safeset Monitor 1

Safeset Monitor 2

Reserv

Reserv

Kuvaus

Sarjaliitanta tiedot ulos
Sarjaliiténtd tiedot siséén
Sarjaliitanta tiedot yhteiset

Kuvaus

Digitaalinen ulostulo/ulostulo

Digitaalinen ulostulo
Digitaalinen ulostulo
Digitaalinen ulostulo
Digitaalinen ulostulo

2001-11-02 / BL

minne/mista
DTM
DCA
POM
TVD
VIM
MPM
HPM
OTM-1
OTM-2
OTM-3
OTM-4
OTM-5
OTM-6
SSM-1
SSM-2

minne/mista
PDU
PDU
PDU

minne/mista
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RMS DCU-RM1

5. ASETUS

Sarjatietoliikennepiiri PDU-yksikolle voi ensimmaisissa vaihtoehdoissa olla RS-232:lle, kun se taas
uusissa toimituksissa saattaa olla RS-485:1le.

Dip-vaihtokytkin /1 /2 /3 14 Toiminto
SW7 off off on on RS-485 (Toimitusasetus)
on on off off RS-232

6. AARIVIIVAPIIRROS
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