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RMS DCU-RM1

2 BESKRIVNING

DCU-RM1 ir en display och kontrollenhet for RMS-systemet.
Enheten miter och kontrollerar métvirden och gransinstidllningar fran 6vriga enheter i racken.
Enhetens mjukvara dr anpassad for savdl RMS-SD1 som RMS-DD1 systemet.
Foljande funktioner finns i enheten:

e Display; Normal visning av DCA, DTM och POM.

Utokad visning av larmgrénser, instdllningar och resultat.

Malspaltsregulator.
Overvakning av feed guard forflyttning.
Meny-hanterad mjukvara for instédllning.
DC/DC-omvandlare for matningsspanning.

For programmering och instillningar hinvisas till PROGRAMMERINGSMANUAL PRO-SD1 resp.
RMS-DDI.

3 TEKNISKA DATA

Artikelnummer: DCU-RM1 / VAL0100517 / SKC9103180
Matningsspanning: +24 Vdc, £10%, max 0.12 A
Internspénning: 112 Vdc and +5 Vdc, isolerad frdn matningsspanningen
Kortstorlek: H=234 mm, B=220 mm, T=71 mm (14 TE)
Panelindikator: 64 x 128 punkts grafik-display
Panelomkopplare: 5 tryckomkopplare
Digitala ingangar fran PLC-enhet:
niva: +24 Vdc impedans: 5 kQQ
Digitala ingangar frin RMS-enheter:
niva: +5 Vdc impedans: 1 kQ
Digitala utgangar till PLC-unit:
niva: +24 Vdc typ: pnp max strom: 50 mA
Digitala utgangar till RMS-enheter:
niva: +5 Vdc typ: pnp max strom: 50 mA

Analog utgang till instrument-system:
strom, 4-20 mA, galvanisk isolerad
Analog ingang fran instrument-system:
strom, 4-20 mA, galvanisk isolerad
Analoga ingangar frain RMS enheter:
spanning, 1-5 Vdc, £ 200V common mode omrade
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RMS DCU-RM1

4 FUNKTIONS OCH SIGNALBESKRIVNING
4.1 ALLMANNA SIGNALER

Klar. Utgéngen for "ready" ér aktiverad dd enheten &r klar. Efter spdnningspaslag ar signalen
fordrojd ca 8 s.

Summalarm. Utgangen for larm dr aktiverad da inget fel frdn 6vriga RMS-enheter dr detekterat. Om
inspanningen fran ndgon enhet som &r aktiverad i UNITS menyn, ar lagre dn 0.6V eller hogre dn
5.3V, registreras enheten av systemet. Och om enheten fortfarande dr utanfor de tilldtna granserna
efter 3 sekunder, genereras ett summa larm (DO+DCUSA).

Signalnamn Typ Beskrivning till/fran
DO+DCURD Digital utgang DCU klar PLC
DO+DCUSA Digital utgang DCU summalarm PLC

4.2 MALSPALTSREGULATOR

Funktionen kopplas in via PLC-signalen DI+DCRON. Funktionen styr malspalten genom att driva
stegmotorn tills DCA-virdet dverensstimmer med ett internt borviarde. Om signalen forsvinner, sa
stoppas regulatorn omedelbart. Larmutgangen (DO+DCRAL) ar normalt aktiverad. Om PLC-
signalen DO+DCRAS aktiveras nér regulatorn ar aktiverad, s ldses borvardet fran signalingangen
for externt analogt borvérde till det interna borvirdet.

Insignalerna DI+DCRIN, DI+DCRDE eller DI+DCRST, kan dé ej paverka regulatorn.

Om PLC-signalen DO+DCRAS ¢j ér aktiverad sa bortkopplas ldsningen av det externa analoga
borvérdet. Borvérdet kan 1 detta fall 6kas (aktivering av DI+DCRIN), minskas (DI+DCRDE) eller
sattas till aktuellt DCA-vérde (DI+DCRST).

Det interna borvardet redovisas som en stromutgang (4-20mA).

Om DCA-virdet ar negativt, tolkar regulatorn vardet som 0.00 mm.

Vid forsta inkdrningen efter aktivering av regulatorn, tillats att hela felet kors 1 ett enda svep, utan att
overlarm intraffar. Forsta inkorningen dr dock begréansad till ett maxihopkorningsavstand, som ér
felet (avstandet mellan startpunkten och borvirdet) plus 6verlarm grians. En borvirdes dndring som ar
storre d4n £0.03 mm, gor att under- och dverlarm registerna nollstélls samt att en ny inkdrning tillats
enligt ovan. Regulatorn kan inte aktiveras nir skrappunktstagningen ar aktiverad och om
skrappunktstagningen aktiveras nér regulatorn &r aktiverad, stings regulatorn av.

Borvirdeslarm. Om det analoga borvardet ligger utanfor intervallet 0.00 till 2.00 mm, sé faller
larmutgangen (DO+DCRAL). PDU-displayen indikerar "REGULATOR ALARM", och DCU-
enheten indikerar "SET POINT ALARM". Larmutgangen aktiveras igen da larminformationen
kvitterats genom att trycka pa "ENTER"-knappen pd DCU-enheten.

Underlarm. Ett register rdknar antal regleringar i f61jd som ligger utanfor det tillatna omradet, dvs
DCA-virdet ligger utanfor dodbandet. Om registret blir storre 4n en programmerbar gréns, sa faller
larmutgédngen. PDU-displayen indikerar "REGULATOR ALARM", och DCU-enheten indikerar
"UNDER ALARM". Larmutgéngen aktiveras igen d& larminformationen kvitterats genom att trycka
in "ENTER"-knappen pa DCU-enheten. Om borvérdet dndras med mer &n £0.03 mm, nollstdlls
registret.

Kontrollen sker efter avslutad stegmotor korning.

Overlarm. Ett register riknar den faktiska ihopk&rningen med pulser ifrin CMI-enheten, en puls per
0.01 mm, ihop okar och isdr minskar rdknaren. Om riknaren overskrider en programmerbar grins, sa
faller larmutgéngen. Gréinsen ér en procentsats av borvérdet, dar procentsatsen bestims av instdllt
overlarm vérde (ex. setp. = 0.50, overalarm = 50 % => grins = 0.25).

Vid larm indikerar PDU-displayen "REGULATOR ALARM", och DCU-enheten indikerar "OVER
ALARM". Larmutgéngen aktiveras igen da larminformationen kvitterats genom att trycka pa
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"ENTER"-knappen pd DCU-enheten. Om borvardet dndras med mer dn £0.03 mm, nollstélls
registret. Registret riknas ned med en klocksignal (=speed limit), for att mojliggéra dkad
thopkdrning pga. uppvarmning.

Instéillningar. Ett flertal parametrar maste konfigureras for optimal prestanda. Se 1
PROGRAMMERINGSMANUAL, PRO-SD1 resp. PRO-DDI1 f6r mer information.

Signalnamn
DI+DCRON
DI+DCRIN
DI+DCRDE
DI+DCRST
DI+DCRAS
DO+DCRAL
AI+DCRSV
AI-DCRSV
AO+DCRSV
AO-DCRSV

Typ

Digital ingang
Digital ingang
Digital ingang
Digital ingang
Digital ingang
Digital utgang
Analog in +
Analog in -
Analog ut +
Analog ut -

4.3 DCA-KALIBRERING

DCA-enheten ér kalibrerad via digitala styrsignaler istdllet for potentiometrar.
Genom detta kan en helautomatisk kalibrering goras, vilket d&ven inkluderar skrappunktstagning.

Dessa utgangar behover ej anvindas vid en konventionell manuell kalibrering.

Signalnamn
ID+DSE
ID+DSC
ID+DSS
ID+DSZ

Typ

Digital utgang
Digital utgang
Digital utgang
Digital utgang

4.4 RELATIV POM-VISNING

PDU-enheten kan indikera ett relativt POM-vérde under kalibrering av DCA-enhet. Denna funktion

Beskrivning

Aktivering malspaltsregulator
Oka borvirde

Minska borvirde

Satt DCA-vérde som borvirde
Aktivera externt analogt borvérde
Larmutgang

Analogt borvéirde, (4-20 mA)
Analogt borvérde, (4-20 mA)
Analogt borvirde, (4-20 mA)
Analogt borvirde, (4-20 mA)

Beskrivning

DCA aktivering

DCA grov-kalibrering

DCA forstiarknings-kalibrering
DCA noll-kalibrering

aktiveras dd ingédngen for manuell kalibrering aktiveras (DI+TPMA).
TVD-RMI1 enheten méste vara aktiverad 1 "UNIT"-menyn, for att denna funktion skall fungera.

Signalnamn
DI+TPMA

Typ
Digital ingang

4.5 STEGMOTORDRIVNING

Den elektriska stegmotorn kan kontrolleras savil fran PLC-enhet som DCU-enhet. Styrsignalerna

Beskrivning
Skrappunktstagning, manuell

frdn denna enhet kan endast aktiveras d& malspaltsregulatorn &r aktiverad.
Fran stegmotordrivningen erhalles en riktning (DI+CMDIR) och klocksignal (DI+CMCLO) for
exakt métning av rotorforflyttning.

Signalnamn
ID+CMIAP
ID+CMITO
ID+CMIHS
ID+CMIDR
ID+CMICL

DCU-RM1 SE.docx

Typ

Digital utgang
Digital utgang
Digital utgang
Digital ingang
Digital ingang

Beskrivning
Malskivor isdr
Malskivor ihop
Hoghastighet
Stegmotorriktning
Stegmotorklockpuls
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4.6 FEED GUARD OVERVAKNING

DI+FGRE Feed Guard reset Digital ingang fran PLC

Niér ingangen faller sa startar enheten en automatisk dvervakning av aterstillningen av
matningsvakten. POM-vérdet ldses omedelbart och "FG (reset)" visas pa PDU-display.

Samtidigt riknas stegmotorpulser frin CMI-enheten, och nir antalet dverensstimmer med ett
forinstéllt virde s stoppas stegmotorn. Dérefter véntar enheten tills att instdlld tid i parametern
"TIMEOUT" har passerat, varvid POM-virdet ldses igen. Den faktiska rotorforflyttningen jaimfors
sedan mot en ldgre och en hogre grins. Den lagre grinsen ér instilld ventilslaglangd + 50 % av
instéllt sdkerhetsavstdnd och den hdgre én instélld ventilslaglingd + 150 % av instéllt
sdkerhetsavstand.

DO+FGCO Feed Guard Kontakt Digital utgang till PLC

Om vérdet ligger inom intervallet ovan s& ges "kontakt", for att indikera en lyckad rotorforflyttning.
PDU-display visar "FG (contact)", och DCU-display visar uppmitta parametrar.

DO+FGAL Feed Guard Larm Digital utgang till PLC

Utgéngen dr normalt aktiverad och faller om vérdet ligger utanfor intervallet enligt ovan. PDU-
display visar "FG (alarm)", och DCU-display visar uppmatta parametrar.

Om inga pulser detekteras frin CMI-enhet inom en instéllbar tid, sd resulterar dven detta i larm men
med skillnaden att displayen pa DCU-enheten visar "TIME ALARM".

Overvakningen av aterstillningen har hogsta prioritet i DCU-enheten och forcerar enheten till detta
lage. Efter ca 20 sekunder atergar DCU-displayen och PDU-displayen till normal visning.

4.7 SKRAPPUNKTSTAGNING

RMS-systemet ar forberett for att gora en helautomatisk kalibrering, inkluderande
skrappunktstagning. En aktiv automatisk kalibrerings ingéng (DI+TPAU) genomfor en helt
automatisk kalibrering.

Flera analoga och digitala signaler mits och utvirderas for att erhalla storsta sdkerhet.

Signalnamn Typ Beskrivning till/fran
DI+TPAU Digital ingang Automatisk skrappunkt PLC
DI+TPMA Digital ingang Manuell skrappunkt PLC
DO+TPAL Digital utgang Skrappunktslarm PLC
DO+TPCO Digital utgang Skrappunkt klar PLC

4.8 RMS-GRANSSNITT

Signalnamn Typ Beskrivning till/frén
SK+A0 Digital utgang Address 0 RMS-enhet
SK+A1 Digital utgang Address 1 RMS-enhet
SK+A2 Digital utgang Address 2 RMS-enhet
SK+RIN Digital utgang Reset in RMS-enhet
SK+RUT Digital ingang Reset ut RMS-enhet
SK+AN Analog ingang Analog + RMS-enhet
SK-AN Analog ingang Analog - RMS-enhet
SK-COM Digitaljord RMS-enhet
COM Analogjord RMS-enhet
SK+SP Reserv RMS-enhet
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RMS DCU-RM1
4.9 RMS ANALOGA SIGNALER

For Singeldisk eller Conflo raffinorer.

Signalnamn Typ Beskrivning till/fran
U+DTMI1 Analog ingang Disc Temperature Monitor DTM
U+DCALI Analog ingang Disc Clearance Amplifier DCA
U+POM1 Analog ingang Rotor Position Monitor POM
U+TVDI1 Analog ingang Touch point Vibration Detector  TVD
U+VIM Analog ingang Vibration Monitor VIM
U+MPM Analog ingang Motor Power Monitor MPM
U+HPM Analog ingang Hydraulic Pressure Monitor HPM
U+OTM1 Analog ingang Optional Temp Monitor 1 OTM-1
U+OTM2 Analog ingang Optional Temp Monitor 2 OTM-2
U+OTM3 Analog ingang Optional Temp Monitor 3 OTM-3
U+OTM4 Analog ingang Optional Temp Monitor 4 OTM-4
U+OTMS5 Analog ingang Optional Temp Monitor 5 OTM-5
U+OTM6 Analog ingang Optional Temp Monitor 6 OTM-6
U+SS Analog ingang Safeset Monitor 1 SSM-1
U+SS2 Analog ingang Safeset Monitor 2 SSM-2
U+X Analog ingang Reserv

U+SD Analog ingang Reserv

4.10 PDU-SIGNALER

Signalnamn Typ Beskrivning till/fran
ID+PDUI1 Digital utgang Seriell information ut PDU
ID+PDU2 Digital utgang Seriell information in PDU
ID-PDU Digital ingang Seriell information gemensam PDU
411 RESERV

Signalnamn Typ Beskrivning till/fran
DO+DCU7 Digital utgang

DO+DCUS Digital utgang

DI+SYNC Digital ingang/utgang

DI+DCU1 Digital utgang

DI+DCU3 Digital utgang

DI+DCU4 Digital utgang

DI+DCUS5 Digital utgang
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5 KONTURRITNING
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6 KONTAKT
Utveckling, produktion och underhall: o
Dametric AB dam etnC
Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva
Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 N
E-post: dametric@dametric.se Websida: www.dametric.se VaImEt v 4
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