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RMS DCU-RM2

2. KUVAUS
DCU-RM2 on RMS-CD- jérjestelma néytto- ja tarkkailulaite.
Laite mittaa ja tarkkailee telineen muiden laitteiden mittausarvoja ja raja-asetuksia.
Laitteessa on seuraavat toiminnot:

e Niyttd; DCA:n, DTM:n ja POM:in normaali néytto.

Halytysrajojen, asetusten ja tulosten lisdndytto.

e Kaksi jauhatuspalstasdadintd sekd CD:té ettd tasovyohykettd varten.

e Roottorin Syottovahti-siirtyméan valvonta.

e Valikkokadyttdinen ohjelmisto asetusta varten.

e DC/DC-muunnin syottojannitettd varten.
Tiedot ohjelmoinnista ja asetuksista on OHJELMOINTIKASIKIRJASSA PRO-CD1:SSA.
Kaikki RMS-jirjestelmén asetukset ja sdddot voidaan dokumentoida PARAMETRILUETTELOON,
PAR-CDI.

3. TEKNISET TIEDOT

Tuotenumero: DCU-RM1 / VAL0122830 / SKC9226067
Syottdjannite: +24 Vdc, £10%, 0.12 A maks.
Sisdinen jénnite: +12 Vdc ja +5 Vdc, eristetty syottdjannitteesti
Korttikoko: Ko=234 mm, Le=220 mm, Pa=71 mm (14 TE)
Mittaritaulun néyttolaite: 64 x 128 pisteen grafiikka-nayttd
Mittaritaulun kytkimet: 5 painokytkinta
Digitaaliset sisdiinmenot PLC-yksikolté:
taso: +24 Vdc impedanssi: 5 kQ
Digitaaliset sisdiinmenot RMS-yksikoilté:
taso: +5 Vdc impedanssi: 1 kQ
Digitaaliset ulostulot PLC-yksikdille:
taso: +24 Vdc tyyppi: pnp maks. virta: 50 mA
Digitaaliset ulostulot RMS-yksikdille:
taso: +5 Vdc tyyppi: pnp maks. virta: 50 mA

Analoginen sisdidnmeno laitejirjestelmalta:

virta, 4-20 mA, galvaanisesti eristetty
Analogiset sisdiinmenot RMS yksikoilta:

jannite, 1-5 Vdc, £ 200V common mode - alue
Sarjaliikenneliitdnta:

RS485, 31.24 k-baudia, PDU-néytt64 varten.
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4.  TOIMINNAN JA SIGNAALIN KUVAUS
4.1 YLEISET SIGNAALIT

DO+DCURD, Digitaalinen ulostulo, DCU valmis, Digitaalinen sisdidanmeno PLC:1td

Valmis. "Ready":n ulostulo on aktivoitu kun yksikkoé on valmis. Jannitteen paillekytkemisen jélkeen
signaali viivéstyy n. ca 8 s.

DO+DCUSA, Digitaalinen ulostulo, DCU yhteishdlytys, Digitaalinen sisdidnmeno PLC:1t4
Yhteishdlytys. Hélytyksen ulostulo on aktivoitunut, kun muilta RMS-yksikdiltd ei ole havaittu
mitdédn vikaa. Jos joltakin muulta yksikolta, joka on aktivoitu UNITS-valikossa, tuleva ottojannite on
alhaisempi kuin 0.6V tai suurempi kuin 5.3V, jérjestelma rekisterdi yksikon. Ja jos yksikko vield on
sallittujen rajojen ulkopuolella 3 sekunnin jédlkeen, tulee yhteishilytys (DO+DCUSA).

Joillakin laitteilla (esim. CMI:lla ja DCA:lla) on oma hélytyskisittelynsa eivitké ne sisélly tdhin
toimintoon.

4.2 TERAVALIN SAADIN CD-VYOHYKE

DI+DCROc, Siidin Péilla - CD, Digitaalinen sisdidnmeno PLC:It4.

Toiminto kytketddn PLC-signaalin DI+DCROc kautta. Toiminto ohjaterdvilid kdyttamalla
askelmoottoria, kunnes DCA-arvo on yhtdpitdva sisdisen tavoitearvon kanssa. Jos signaali katoaa,
saddin pysédhtyy heti. Séddin ei voi aktivoitua ja raappauspisteenotto on aktivoitu. Jos
raappauspisteen otto aktivoidaan kun sidddin on aktivoitu, sdddin kytkeytyy pois péélta.

DI+DCRIc, Séaadin, Lisaa sisdisti tavoitearvoa — CD, Digitaalinen sisdidnmeno PLC:It4.

Jos sisdidnmeno aktivoituu, niin sisdinen tavoitearvo kasvaa edellyttden, ettd signaali DI+DCRRc ei
ole aktivoitu. Jos sisdidnmenoa pidetddn aktiivisena, niin arvo kasvaa 0.01 mm:4 sekunnissa.
DI+DCRDc, Saadin, Viahenna sisdistd tavoitearvoa - CD, Digitaalinen sisdidnmeno PLC:It4.

Jos sisdidnmeno aktivoidaan niin, sisdinen tavoitearvo kasvaa, edellyttien, ettd signaali DI+DCRRc
el ole aktivoitu. Jos sisdidnmeno pidetdédn aktivoituna, niin arvo kasvaa 0.01 mm sekunnissa.
DI+DCRSc, Siidin, Aseta tavoitearvo DCA-arvolta - CD, Digitaalinen sisdiinmeno PLC:Ita.

Jos sisdidnmeno aktivoidaan niin DCA-arvo kopioituu sisdiselle tavoitearvolle silld edellytyksella,
ettd signaali DI+DCRRec ei ole aktivoitu. Tété ei suoriteta, jos DCA-arvo on vilin 0.00 - 2.00 mm
ulkopuolella.

DI+DCRRc, Saidin, Ulkoinen tavoitearvo — CD, Digitaalinen sisdiinmeno PLC:1td

Jos sisdidnmeno aktivoidaan niin jatkuva ulkoinen analogiasignaali luetaan tavoitearvona. Jos sdddin
ei ole aktivoitu, DCU- ja PDU-nédyt6ill4 nidkyy ulkoinen tavoitearvo, mutta siti ei lueta.
Tulosignaaleilla DI+DCRIc, DI+DCRDc ja DI+DCRSc ¢i ole mitddn toimintoa, jos signaali
DI+DCRRc on aktivoitu.

Al+DCRSc Analoginen tavoitearvo - CD +, Analoginen sisdidnmeno laite jarjestelmélta.
AI-DCRSc Analoginen tavoitearvo - CD -, Analoginen sisdidnmeno laite jarjestelmalta.
Analoginen sisdidnmeno ulkoiselle tavoitearvolle (4-20 mA)

DO+DCRAC, Disc Clearance Regulator Larm — CD, Digitaalinen ulostulo PLC:lle

Hilytyksen ulostulo on tavallisesti aktivoitunut ja laukeaa hilytyksen yhteydessi. Seuraavat
tapaukset voivat vaikuttaa ulostuloon: Tavoitearvohilytys, alahélytys tai yldhdlytys.
Tavoitearvohilytys. Jos sisdidnmeno DI+DCRRc on aktivoitu ja analogiatavoitearvo on vélin 0.00 -
2.00 mm ulkopuolella, niin hélytyksen ulostulo raukeaa.

PDU-ndytolld nakyy "REGULATOR ALARM", ja DCU-ndyt6lla ndkyy "SET POINT ALARM".
Halytystila kuitataan painamalla DCU-yksikon "ENTER"-painiketta.

Ylahilytys. Tamén hilytyksen tarkoituksena on estéd levyjen hilliton yhteenajo jos esim. TDC-anturi
menee epdkuntoon. Sisdinen rekisteri laskee roottorin todellisen siirtymisen CMI-yksikoltéd tulevien
pulssien avulla (yksi pulssi 0.01 mm:id kohti). Yhteenajo liséé ja eroilleenajo vihentda laskurin
lukemaa, ja jos se ohittaa asetetun rajan, tapahtuu hélytys. Raja asetetaan tavoitearvon osana tai
kiintedna etiisyytend. PDU-néytolla ndkyy "REGULATOR ALARM", ja DCU-néytolld nikyy
"OVER ALARM". Hilytystila kuitataan painamalla DCU-yksikon "ENTER"-painiketta. Sddtimen
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kéynnistamisen jilkeisen ensimmaéisen yhteenajon yhteydessé sddtimen annetaan kompensoida
kokonaisvirhe (tavoitearvo - DCA-arvo) yhtend vaiheena ilman hélytysté. Siirto on kuitenkin
rajoitettu enintddn sallittuun yhteenajoetédisyyteen, mikd on virhe  (kdynnis-arvon ja tavoitearvon
vilinen erotus) plus yldhidlytysraja-arvo. Jos tavoitearvo muuttuu yli 0.03 mm, yldhélytyslaskin
nollautuu ja uusi sisddnajo sallitaan ylld esitetyn mukaisesti. Laskimen lukemaa laskee myds hidas
kellosignaali (speedlimit), jotta se ei hilyttdisi normaaleissa tiloissa, kuten ldmpo6tilan muutoksista
aitheutuvan segmentinkulumisen tai etdisyysmuutosten yhteydessa.

Alahélytys. Tama hédlytys tarkistaa, ettd suoritettu sdédtd saa aikaan roottorin siirron. Rekisteri laskee
niiden perdkkiisten sddtojen madrén, jotka ovat sallitun alueen ulkopuolella (ts. DCA-arvo on
kuolleen alueen ulkopuolella). Tama tarkistus tehddin heti, kun askelmoottori on valmis. Jos
rekisteristd tulee suurempi kuin ohjelmoitava raja, hilytysulostulo laukeaa. PDU-néytossd lukee
"REGULATOR ALARM" ja DCU-yksikossé lukee "UNDER ALARM". Hélytysulostulo aktivoituu
uudestaan kun hélytystiedot on kuitattu painamalla DCU-yksikon "ENTER"-painiketta. Jos
tavoitearvon muutos on yli £ 0.03 mm, rekisteri nollautuu.

Asetukset. Joukko parametrejé taytyy asettaa ihanteellisen toiminnon saamiseksi, ja nimi on
selostettu OHJELMOIMISK ASIKIRJASSA RMS-CD1.

4.3 JAUHATUS VALYKSEN SAADIN, Tasovy6hyke

Tasovyohykkeen sddtimelld on samat tarkistussignaalit kuin CD-vyohykkeen sadtimelld. Jilkiliite on
"f"' "c":n sijasta.

Digitaalinen sisdidnmeno PLC:1ta

DI+DCROf, Sdadin Paélla, tasovyohyke

DI+DCRIf, Sdadin, Lisda sisdistd tavoitearvoa, tasovyohyke

DI+DCRDf, Siéadin, Vahenni sisdistd tavoitearvoa, tasovyohyke

DI+DCRSf, Sdadin, Aseta tavoitearvo DCA:lta, tasovyohyke

DI+DCRRT, Siédin, Ulkoinen tavoitearvo, tasovyohyke

Analoginen sisdidnmeno laitejar;j.:1t4

Al+DCRSf, Analoginen tavoitearvo, tasovyohyke +

Al-DCRST, Analoginen tavoitearvo, tasovyohyke -

Digitaalinen ulostulo PLC:lle

DO+DCRATf, Disc Clearance Regulator Larm, tasovyohyke

DO+FZTO, Siidin, Tasovyohyke levyt yhdessa

Ulostulo tasovyohykkeen sddtimeltéd levyjen yhdesséd ajamisesta. Ulostulon pulssinpituus riippuu
toimimoottorin kdyntinopeudesta ja ajoetdisyydesti, ja se on my0s riippuvainen suunnasta
vaihteiston kdantovilyksen kompensoimiseksi.

DO+FZAP, Sdidin, Tasovyohyke levyt erillddn

Digitaalinen ulostulo PLC:lle Ulostulo tasovydhykkeen sdétimeltd levyjen erilldén ajamisesta.
Ulostulon pulssinpituus riippuu toimimoottorin kdyntinopeudesta ja ajoetdisyydestd, ja se on myos
riippuvainen suunnasta vaihteiston kidéntovalyksen kompensoimiseksi.
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4.4 DCA-KALIBROINTI (sisaiset signaalit)

DCA-yksikko on kalibroitu digitaalisten ohjaussignaalien avulla potentiometrien sijasta.
Téten voidaan tehda tdysautomaattinen kalibrointi, johon sisédltyy myds raappauspisteenotto.
Naitd ulostuloja ei tarvitse kdyttda tavanomaisessa kasisditoisessa kalibroinnissa.
Digitaalinen ulostulo DCA-yksikaille

ID+DSC, DCA Karkea asetus

Aktivoitu ulostulo valitsee DCA-signaalin karkean asetuksen.

ID+DSZ, DCA Nollaus

Aktivoitu ulostulo valitsee DCA-signaalin nollauksen.

ID+DSS, DCA Vahvistusasetus

Aktivoitu ulostulo valitsee DNA-signaalin vahvistusasetuksen.

ID+DSEc, DCA Aktivoi CD-vyohykkeen asetus

Aktivoitu ulostulo valitsee CD-vyohykkeen DCA-signaalin asetuksen.

ID+DSEf, DCA Aktivoi asetus Tasovyohyke

Aktivoitu ulostulo valitsee Tasovyohykkeen DCA-signaalin asetuksen

45 RAAPPAUSPISTEENOTTO

RMS-jirjestelmi on valmisteltu tekeméén tdysautomaattinen kalibrointi, johon sisdltyy
raappauspisteenotto. Aktiivinen automaattinen kalibrointiulostulo (DI+TPAU) suorittaa tdysin
automaattisen kalibroinnin. Useita analogia- ja digitaalisignaaleja mitataan ja arvioidaan parhaan
mahdollisen turvallisuuden saamiseksi.

Digitaalinen sisdidnmeno PLC:1td

DI+TPMA, Terédkosketus pisteenotto, Kdsin suoritettava

Signaali aktivoidaan késin tehtdvda raappauspisteenottoa varten, jolloin PDU-néyt6114 nékyy
suhteellinen POM-arvo raappauspisteenoton helpottamiseksi.

DI+TPAU, Terikosketus pisteenotto, Automaattinen, Ei kiytetty.

DI+TPSEL, Terdkosketus pisteenotto, Valinta

Tulosignaali CD:n tai tasovyohykkeen kalibroinnin valitsemiseksi. Digitaalinen ulostulo PLC:lle
DO+TPCO, Terikosketus pisteenotto, Valmis, Ei kaytetty.

DO+TPAL, Terdkosketus pisteenotto, Hilytys, Ei kéytetty.

D+SYNC, Roottori Synk.

DCA-yksikon ja roottorin kierrosnopeuden synkronisoimiseen. Jos SSM-yksikkd on, niin siltd
saadaan signaali. Muussa tapauksessa tdnne voidaan kytked digitaalinen tulosignaali.

4.6 ASKELMOOTTORISIGNAALIT, ROOTTORI (sisaiset signaalit)

Sahkokayttdoinen askelmoottori voidaan tarkastaa sekd PLC-yksikolta ettd DCU-yksikoltd. Talta
yksikolta tulevat ohjaussignaalit voidaan ainoastaan aktivoida kun jauhatus- vélyssdddin on aktivoitu.
Askelmoottorin kidynnistd saadaan suunta (DI+CMDIR) ja kellosignaali (DI+CMCLO) roottorin
siirtymédn tarkkaan mittaamiseen.

Digitaalinen ulostulo CMI-yksikdlle

ID+CMIAP Levyt erilldin

ID+CMITO Levyt yhdessa ID+CMIHS Suurnopeus

ID+CMIDR Askelmoottorin suunta

ID+CMICL Kellosignaali
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4.7 SARJALIIKENNELIITANTA

ID+SCI1  Eimaédrdtty Digitaalinen ulostulo SCI-yksikolle
ID+SCI2  Eimdiritty Digitaalinen ulostulo SCI-yksikolle
ID+SCI3  Eimaédrdtty Digitaalinen ulostulo SCI-yksikolle
ID+SCI4  Eimdiritty Digitaalinen sisddnmeno SCI-yksikoltd
ID+SCI5  Eiméddrdtty Digitaalinen sisidnmeno SCI-yksikoltd

4.8 VALVONTA SYOTTOVAHDIN PALAUTUS

Digitaalinen sisdidnmeno PLC:1ta

DI+FGRE, Sy6ttovahti reset

Kun tulosignaali laukeaa, niin yksikko kdynnistdd syottovahdin palautuksen automaattisen
valvonnan. POM-arvo luetaan heti ja "FG (reset)" ndkyy PDU-ndytoll4.

Samanaikaisesti lasketaan CMI-yksikoltd tulevat askelmoottoripulssit, ja kun niiden lukuméaird on
yhtdpitévi esiasetetun arvon kanssa, askelmoottori pysdytetddan. Tdmén jilkeen yksikko odottaa
kunnes "TIMEOUT"-parametriin asetettu aika on kulunut, jolloin POM-arvo luetaan uudestaan.
Todellista roottorin siirtymdi verrataan sitten kahteen rajaan, joista toinen on alhaisempi ja toinen
korkeampi. Alhaisemmaksi rajaksi on asetettu venttiilin iskunpituus + 50 % asetetusta
turvaetdisyydestd ja korkeammaksi rajaksi on asetettu venttiilin iskunpituus + 150 % asetetusta
turvaetdisyydesta.

DO+FGCO, Syéttovahdi Yhteys

Jos arvo on yll mainittujen rajojen sisdpuolella, niin annetaan "yhteys" osoittamaan roottorin
siirtymén onnistumista. PDU-ndyt6114 ndkyy "FG (contact)", ja DCU-yksikolld ndkyvéat mitatut
parametrit.

DO+FGAL, Syottovahdi Halytys

Ulostulo on normaalisti aktivoitunut ja se laukeaa, jos arvo on ylld mainittujen rajojen ulkopuolella.
PDU-ndytolld nikyy "FG (alarm)", ja DCU-yksikolld nékyvét mitatut parametrit.

Jos CMI-yksikoltd ei saada mitddn pulsseja aseteltavissa olevan ajan kuluessa, niin tdmédkin aiheuttaa
hilytyksen, mutta silld erolla, ettdi DCU-yksikdlld ndkyy "TIME ALARM".

Palautuksen valvonta on ensijainen toiminto DCU-yksikdssd, ja se pakottaa yksikon tdhén tilaan.
Noin 20 sekunnin kuluttua DCU-néytto ja PDU-néyttd palautuvat normaaliin ndyttoon.

4.9 RMS-LITANTA

SK+AO0 Osoite 0 Digitaalinen ulostulo RMS-yksikoille
SK+Al Osoite 1 Digitaalinen ulostulo RMS-yksikéille
SK+A2 Osoite 2 Digitaalinen ulostulo RMS-yksikoille
SK+RIN  Reset in Digitaalinen ulostulo RMS-yksikéille
SK+RUT  Reset ulostulo Digitaalinen sisdidnmeno RMS-yksikdilta
SK+AN Analogia + Analogiasisdi dnmeno RMS-yksikoilta
SK-CM Digitaalimaa Digitaalimaa RMS-yksikdille

COM Analogiamaa Analogiamaa RMS-yksikdille

SK+SP Vara Varasignaali RMS-yksikdille
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4.10 RMS analogiasignaalit

U+tDTMc  Disc Temperature Monitor, CD-sivu
U+xDTMf  Disc Temperature Monitor, tasovyohyke sivu
U+DCAc  Disc Clearance Amplifier, CD-sivu
U+xDCAf  Disc Clearance Amplifier, tasovyohyke sivu
U+POMc Rotor Position Monitor, CD-sivu

U+xPOMf  Rotor Position Monitor, tasovyohyke sivu
U+TVDc  Touchpoint Vibration Detector, CD-sivu
UxTVDf  Touchpoint Vibration Detector, tasovyohyke
U+VIM Vibration Monitor

U+tMPM  Motor Power Monitor

U+tHPM Hydraulic Pressure Monitor

U+OTM1 Optional Temp Monitor 1

U+tOTM2  Optional Temp Monitor 2

U+SSM Safeset monitor 1

U+ER1 ER-1 (RMS-ERI rack)

U+ER?2 ER-2 (RMS-ERI1 rack)

U+ER3 ER-3 (RMS-ERI rack)

U+ER4 ER-4 (RMS-ERI1 rack)

4.11 PDU-nayton signaalit

Digitaali I/O PDU:hun

ID+PDU1  Serial communication 1

ID+PDU2  Serial communication 2

ID-PDU Serial information yhteinen

4.12 Varasignaalit

Digitaalinen sisdianmeno PLC:1ta

DI+DCU1
DI+DCU?2
DI+DCU3
DO+DCU4
DO+DCU5
DO+DCU6
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