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RMS DCU-RM2

2 BESKRIVNING
DCU-RM2 ir en display och kontrollenhet f6r RMS-CD system.
Enheten miter och kontrollerar matviarden och gransinstillningar fran 6vriga enheter i racken.
Foljande funktioner finns i enheten:

e Display; Normal visning av DCA, DTM och POM.

Utokad visning av larmgrénser, instdllningar och resultat.

Dubblerad malspaltsregulator for savdl CD som Planzon.
Overvakning av Feed Guard forflyttning for rotorn.
Menyhanterad mjukvara for instéllning.

e DC/DC-omvandlare for matningsspanning.
For programmering och instillningar hinvisas till PROGRAMMERINGSMANUAL PRO-CDI.
Alla instéllningar och justeringar i RMS-systemet kan dokumenteras i PARAMETERLISTA, PAR-
CDlI.

3 TEKNISKA DATA

Artikelnummer: DCU-RM1 / VAL0122830 / SKC9226067
Matningsspanning: +24 Vdc, £10% 0.12 A, max
Internspénning;: 112 Vdc and +5 Vdc, isolerad frdn matningsspénningen
Kortstorlek: H=234 mm, B=220 mm, T=71 mm (14 TE)
Panelindikator: 64 x 128 punkts grafikdisplay
Panelomkopplare: 5 tryckomkopplare
Digitala ingangar fran PLC-enhet:
niva: +24 Vdc impedans: 5 kohm
Digitala ingangar frin RMS-enheter:
niva: +5 Vdc impedans: 1 kohm
Digitala utgangar till PLC-enhet:
niva: +24 Vdc typ: pnp max strom: 50 mA
Digitala utgangar till RMS-enheter:
niva: +5 Vdc typ: pnp max strom: 50 mA

Analog utgang till instrumentsystem:
strom, 4-20 mA, galvanisk isolerad
Analoga ingangar fran RMS enheter:
spanning, 1-5 Vdc, £ 200V common mode omrade
Seriellt kommunikationsinterface:
RS485, 31.24 kbaud, for PDU-display
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RMS DCU-RM2

4 FUNKTIONS OCH SIGNALBESKRIVNING

4.1 ALLMANNA SIGNALER

DO+DCURD, Digital utgdng, DCU klar Digital ingéng fran PLC

Klar. Utgéngen for "ready" ér aktiverad dé enheten &r klar och sa linge som de interna
matningsspianningarna ir inom tilldtet omrade. Efter spanningspaslag &r signalen fordrojd ca 8 s.
DO+DCUSA, Digital utgang, DCU summalarm Digital ingéng fran PLC
Summalarm. Utgangen for larm dr aktiverad da inget fel frdn 6vriga RMS-enheter dr detekterat. Om
inspanningen fran ndgon enhet som &r aktiverad i UNITS menyn, ar ldgre dn 0.6V eller hogre dn
5.3V, registreras enheten av systemet. Och om enheten fortfarande dr utanfor de tilldtna granserna
efter 3 sekunder, genereras ett summalarm (DO+DCUSA).

Négra enheter (t.ex. CMI och DCA) har egen larmhantering och ingér €] i denna funktion.

4.2 MALSPALTSREGULATOR CD-ZON

DI+DCROc Regulator Pa, CD Digital ingéng fran PLC
Funktionen kopplas in via PLC-signalen DI+DCROc. Funktionen styr malspalten genom att driva
stegmotorn tills DCA-virdet dverensstimmer med ett internt borviarde. Om signalen forsvinner, sa
stoppas regulatorn omedelbart. Regulatorn kan ej startas om summalarmet har 16st ut. Regulatorn kan
ej aktiveras om skrappunktstagningen dr aktiverad. Om skrappunktstagningen aktiveras nir
regulatorn &r aktiverad sé stings regulatorn av.

DI+DCRIc Regulator, Oka internt borvirde, CD Digital ingéng fran PLC

Om ingéngen aktiveras sd 0kas det interna borvérdet under forutsittning att signalen DI+DCRRc inte
ar aktiverad. Om ingdngen hélls kvar aktiv, sa dkas viardet med 0.01 mm/s.

DI+DCRDc Regulator, Minska internt borvarde, CD Digital ingang fran PLC

Om ingangen aktiveras s minskas det interna borvérdet under forutsittning att signalen DI+DCRRc
inte dr aktiverad. Om ingéngen halls kvar aktiv, s& minskas viardet med 0.01 mm/s.

DI+DCRSc Regulator, Sitt borvérde frin DCA-vérde, CD Digital ingéng fran PLC

Om ingéngen aktiveras sa kopieras DCA-virdet till det interna borvardet under forutsittning att
signalen DI+DCRRCc inte dr aktiverad. Detta kommer inte att utféras om DCA-vérdet ligger utanfor
intervallet 0.00 till 2.00 mm.

DI+DCRRc Regulator, Externt borvirde, CD Digital ingang fran PLC

Om ingéngen aktiveras sé ldses kontinuerligt analog extern signal in som borvirde. Om regulatorn
inte dr aktiverad, s& visar DCU och PDU-display det externa borvirdet men det ldses ej in.
Insignalerna DI+DCRIc, DI+DCRDc eller DI+DCRSc har ingen funktion om signalen DI+DCRRc
ar aktiverad.

AI+DCRSc Analogt borvirde, CD + Analog ingang fran inst.syst.
AI-DCRSc Analogt borvérde, CD - Analog ingang

fran inst. syst.

Analog ingang for externt borvirde (4-20 mA)

DO+DCRACc Disc Clearance Regulator Larm, CD  Digital utgang till PLC

Larmutgdngen &r normalt aktiverad och faller vid larm. Fo6ljande fall kan paverka utgangen:
Borviardeslarm, underlarm eller 6verlarm.

Borvirdeslarm. Om ingédngen DI+DCRRc dr aktiverad och det analoga borvirdet ligger utanfor
intervallet 0.00 till 2.00 mm, sa faller larmutgangen.

PDU-display visar "REGULATOR ALARM", och DCU-display visar "SET POINT ALARM".
Larmldget kvitteras genom intryckning av "ENTER" pa DCU-enheten.

Overlarm. Detta larm skall frhindra okontrollerad ihopkdrning av skivorna om t.ex. TDC-

givaren fallerar. Ett internt register rdknar verklig rotorforflyttning via pulser fran CMI-enheten (en
puls per 0.01 mm). Thopkérning 6kar och isdrkdrning minskar raknaren, och om den passerar en
instéllbar grins sa genereras larm. Gransen stélls in som en del av borvérdet eller som en fast
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RMS DCU-RM2

avstdnd. PDU-display visar "REGULATOR ALARM", och DCU-display visar "OVER ALARM".
Larmléget kvitteras genom intryckning av "ENTER" pd DCU-enheten.

Vid forsta ihopkorning efter start av regulatorn, si tillats

regulatorn att kompensera for totala felet (borvirde - DCA-virde) i ett steg, utan att larm genereras.
Forflyttningen dr dock begrénsad till maximalt tillatet ihopkorningsavstind vilket &r felet (skillnad
mellan startvirde och boérvirde) plus dverlarmsgréns.

En borvirdes dndring som &r storre dn + 0.03 mm, gor att dverlarmsridknaren nollstédlls samt att en ny
inkorning tilldts enligt ovan. Rdknaren minskas dven av en langsam klocksignal (speedlimit) for att ¢j
larma for normala tillstind som segmentslitage eller avstdndsforandringar beroende pa
temperaturfordndringar.

Underlarm. Detta larm kontrollerar att en utford reglering skall resultera i en rotorforflyttning.

Ett register rdknar antal regleringar i foljd som ligger utanfor det tillatna omradet, dvs DCA-viardet
ligger utanfor dodbandet. Denna kontroll gors direkt efter det att stegmotorn &r klar. Om registret blir
storre dn en programmerbar grins, sé faller larmutgangen. PDU-displayen indikerar "REGULATOR
ALARM", och DCU-enheten indikerar "UNDER ALARM". Larmutgangen aktiveras igen da
larminformationen kvitterats genom att trycka pd "ENTER"-knappen p4 DCU-enheten. Om
borvérdet dndras med mer én £ 0.03 mm, nollstélls registret.

Instéllningar. Ett antal parametrar maste stéllas in for optimal funktion, och dessa finns beskrivna i
PROGRAMMERINGSMANUAL RMS-CDI1.

4.3 MALSPALTSREGULATOR, Planzon

Regulator for planzon har samma kontrollsignaler som den for CD-zon. Suffix dr "f" istédllet for "c".

DI+DCROf Regulator P4, planzon Digital ingang fran PLC
DI+DCRIf Regulator, Oka internt borvirde, planzon Digital ingang fran PLC
DI+DCRDf Regulator, Minska internt borvarde, planzon Digital ingang frdn PLC
DI+DCRSf Regulator, Sitt borvérde fran DCA, planzon Digital ingéng fran PLC
DI+DCRRf Regulator, Externt borvarde, planzon Digital ingang frdn PLC
AI+DCRSf Analogt borvérde, planzon + Analog ingang fran inst.syst.
AI-DCRSf Analogt borvirde, planzon - Analog ingang fran inst. syst.
DO+DCRATf Disc Clearance Regulator Larm, planzon Digital utgang till PLC
DO+FZTO Regulator, Planzon skivor ihop Digital utgang till PLC

Utgéng frén regulator for planzon om att kora skivor ithop. Utgangens pulslangd dr beroende pé
stdllmotorns varvtal och koravstdnd, och dven beroende pa riktning for att kompensera for vindglapp
1 véixellada.

DO+FZAP Regulator, Planzon skivor isir Digital utgang till PLC

Utgéng frén regulator for planzon om att kora skivor isdr. Utgangens pulslédngd ér beroende pa
stallmotorns varvtal och koravstdnd, och dven beroende pa riktning for att kompensera for vindglapp
1 véixellada.

4.4 DCA-KALIBRERING (interna signaler)

DCA-enheten dr kalibrerad via digitala styrsignaler istéllet for potentiometrar.

Genom detta kan en helautomatisk kalibrering goras, vilket dven inkluderar skrappunktstagning.
Dessa utgingar behover ej anvdndas vid en konventionell manuell kalibrering.
ID+DSC  DCA Grovinstéllning Digital utgang till DCA-enheter
Aktiverad utgang véljer grov-instillning av DCA-signal.

ID+DSZ  DCA Nollinstéllning Digital utgang till DCA-enheter
Aktiverad utgang viljer nollinstéllning av DCA-signal.

ID+DSS DCA Forstarkningsinstéllning Digital utgéng till DCA-enheter
Aktiverad utgang véljer forstarkningsinstillning av DCA-signal.

ID+DSEc  DCA Aktivera instillning CD-zon Digital utgang till DCAc-enhet
Aktiverad utgang viljer instidllning av DCA-signal for CD-zon.
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ID+DSEf DCA Aktivera instillning Planzon Digital utgang till DCAf-enhet
Aktiverad utgdng véljer instdllning av DCA-signal {for Planzon.

4.5 SKRAPPUNKTSTAGNING

RMS-systemet ar forberett for att gora en helautomatisk kalibrering, inkluderande
skrappunktstagning. En aktiv automatisk kalibrerings ingéng (DI+TPAU) genomfor en helt
automatisk kalibrering.

Flera analoga och digitala signaler méts och utvirderas for att erhélla storsta sékerhet.
DI+TPMA Skrappunktstagning Manuell Digital ingéng fran PLC
Signalen aktiveras for manuell skrappunktstagning, och ger att PDU-display visar relativ POM-
visning for underlittande av skrappunktstagning.

DI+TPAU Skrappunktstagning Automatik Digital ingang fran PLC (anvénds ej).
DI+TPSEL Skrappunktstagning Val Digital ingang fran PLC

Insignal for val av kalibrering av CD eller planzon.

DO+TPCO Skrappunktstagning Klar Digital utgang till PLC(anvénds ej).
DO+TPAL Skrappunktstagning Larm Digital utgang till PLC (anvénds ej).
D+SYNC  Rotor Synkronisering Digital in/utgéng

For synkronisering av DCA-enhet mot rotorvarvtal. Om SSM-enhet sa erhélls signal fran denna. |
annat fall kan en digital utsignal anslutas hit.

4.6 STEGMOTORSIGNALER, ROTOR (interna signaler)

Den elektriska stegmotorn kan kontrolleras savil fran PLC-enhet som DCU-enhet. Styrsignalerna
fran denna enhet kan endast aktiveras da malspaltsregulatorn &r aktiverad.

Fréan stegmotordrivningen erhélles en riktning (DI+CMDIR) och klocksignal (DI+CMCLO) for
exakt métning av rotorforflyttning.

ID+CMIAP Skivor isér Digital utgang till CMI-enhet
ID+CMITO Skivor ihop Digital utgang till CMI-enhet
ID+CMIHS Hoghastighet Digital utgang till CMI-enhet
ID+CMIDR Stegmotorriktning Digital ingang fran CMI-enhet
ID+CMICL Klocksignal Digital ingang fran CMI-enhet

4.7 SERIEKOMMUNIKATIONSGRANSSNITT
ID+SCI1  Digital utgéng till SCI-enhet (anvinds ej).
ID+SCI2  Digital utging till SCI-enhet (anvands ej).
ID+SCI3  Digital utgéng till SCI-enhet (anvinds ej).
ID+SCI4  Digital ingdng frdn SCI-enhet (anvénds ej).
ID+SCIS  Digital ingéng fran SCI-enhet (anvénds ej).

4.8 OVERVAKNING FEED GUARD ATERSTALLNING

DI+FGRE Feed Guard reset Digital ingang fran PLC

Niér ingéngen faller sa startar enheten en automatisk évervakning av aterstillningen av
matningsvakten. POM-virdet lases omedelbart och "FG (reset)" visas pa PDU-display.

Samtidigt rdknas stegmotorpulser frin CMI-enheten, och nir antalet dverensstimmer med ett
forinstéllt virde sé stoppas stegmotorn. Dérefter vintar enheten tills att instélld tid 1 parametern
"TIMEOUT" har passerat, varvid POM-virdet ldses igen. Den faktiska rotorforflyttningen jamfors
sedan mot en ldgre och en hogre grins. Den ldgre griansen ér instilld ventilslaglingd + 50 % av
instéllt sdkerhetsavstdnd och den hogre én instélld ventilslaglingd + 150 % av instéllt
sakerhetsavstand.

DO+FGCO Feed Guard Kontakt Digital utgang till PLC

Om vérdet ligger inom intervallet ovan s& ges "kontakt", for att indikera en lyckad rotorforflyttning.
PDU-display visar "FG (contact)", och DCU-display visar uppmitta parametrar.

DO+FGAL Feed Guard Larm Digital utgang till PLC
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Utgangen ar normalt aktiverad och faller om vérdet ligger utanfor intervallet enligt ovan. PDU-
display visar "FG (alarm)", och DCU-display visar uppmétta parametrar.

Om inga pulser detekteras frain CMI-enhet inom en instéllbar tid, sa resulterar dven detta i larm men
med skillnaden att displayen p4 DCU-enheten visar "TIME ALARM".

Overvakningen av terstillningen har hogsta prioritet i DCU-enheten och forcerar enheten till detta
lage. Efter ca 20 sekunder atergar DCU-displayen och PDU-displayen till normal visning.

4.9 RMS-GRANSSNITT

SK+A0
SK+A1
SK+A2
SK+RIN
SK+RUT
SK+AN
SK-CM
COM
SK+SP

Adress 0
Adress 1
Adress 2
Reset in
Reset utgang
Analog +
Digitaljord
Analogjord
Reserv

4.10 RMS analoga signaler

U+DTMe¢
UxDTMf
UxDCAc¢
UDCAf
U£POMc
UPOMS
U£TVDc
UTVDf
UxVIM
UMPM
U+tHPM
UxOTM1
Ux0TM2
U£SSM
UzER1
UxER2
U+£ER3
U=ER4

Disc Temperature Monitor, CD-sida

Digital utgang till RMS-enheter
Digital utgang till RMS-enheter
Digital utgang till RMS-enheter
Digital utgang till RMS-enheter
Digital ingang fran RMS-enheter
Analog ingang frdn RMS-enheter
Digitaljord till RMS-enheter
Analogjord till RMS-enheter
Reservsignal till RMS-enheter

Analog ingang frain DTM-enhet

Disc Temperature Monitor, planzon sidaAnalog ingadng frdn DTM-enhet

Disc Clearance Amplifier, CD-sida

Analog ingang frdn DCA-enhet

Disc Clearance Amplifier, planzon sida Analog ingdng frén DCA-enhet

Rotor Position Monitor, CD-sida

Rotor Position Monitor, planzon sida

Analog ingang fran POM-enhet
Analog ingang fran POM-enhet

Touchpoint Vibration Detector, CD-sida Analog ingang fran TVD-enhet
Touchpoint Vibration Detector, planzon Analog ingéng frdn TVD-enhet

Vibration Monitor

Motor Power Monitor

Hydraulic Pressure Monitor
Optional Temp Monitor 1

Optional Temp Monitor 2

Safeset monitor 1

ER-enhet 1 (in the RMS-ER1 rack)
ER-enhet 2 (in the RMS-ERI rack)
ER-enhet 3 (in the RMS-ER1 rack)
ER-enhet 4 (in the RMS-ERI rack)

4.11 PDU-display signaler

ID+PDU1
ID+PDU2
ID-PDU

Serial communication 1
Serial communication 2
Serial information gemensam

4.12 Reservssignaler

DI+DCU1
DI+DCU2
DI+DCU3
DO+DCU4
DO+DCUS
DO+DCU6

DCU-RM2 SE.docx

Digital ingang fran PLC
Digital ingang fran PLC
Digital ingang fran PLC
Digital utgang till PLC
Digital utgang till PLC
Digital utgang till PLC

Analog ingang fran VIM-enhet
Analog ingang frin MPM-enhet
Analog ingang frain HPM-enhet
Analog ingang frin OTM-1-enhet
Analog ingang frin OTM-2-enhet
Analog ingang fran SSM-1-enhet
Analog ingang frdn ER-1 enhet
Analog ingang fran ER-2 unit
Analog ingang fran ER-3 unit
Analog ingang fran ER-4 unit

Digital I/O till PDU
Digital I/O till PDU
Digitaljord till PDU
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5 KONTURRITNING
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6 KONTAKT

Utveckling, produktion och underhéll: -
- ¥ /4

Dametric AB dametric

Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva

Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 \N

E-post: service@dametric.se Websida: www.dametric.se vaImEt 4
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