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1 Yleiskatsaus

GmsCE-ohjelma néyttaa signaalit ja parametrit jauhimen AGS-anturin yksikoista, joita kdytetdan
mittaamiseen ja hallintaan. AGS-anturi koostuu teravélianturista (Disc Clearance sensor, TDC
sensor), varahtelyanturista ja mittaus- ja sddtOmekanismista, joka liikuttaa mittakérked suhteessa
staattoriteriin. AGS-anturin tarkoitus on mittaustarkkuuden nostaminen, kalibrointiprosessin
yksinkertaistaminen ja se mahdollistaa tdméan kaiken tuotannolla hairitsematté prosessia. Toistuvat
kalibroinnit ovat tarpeen kun tuotannolla on oltu jonkin aikaa, johtuen anturin ja jauhinterien
kulumisesta.

Tama kasikirja on tarkoitettu Dametricin RMS-mittausjarjestelmaa kayttaville Metson valmistamille
jauhimille. RMS-jérjestelma voi olla joko RMS-SD1 tai RMS-RS1 (SD).

Ohjelma koostuu ohjauslogiikasta AGS-anturin automaattista kalibrointia varten. Ohjelma on GUI-
sovellus, joka koostuu napeista seké tekstiruuduista ja kaikki kaskyt annetaan painamalla nappeja
kosketusnaytolla.

Operaattori navigoi normaalista perusndkymasta ohjelmarakenteen lapi menuvalintojen mukaan
I0ytadkseen haluamansa toiminnon.

Ohjelma toimii paneeli-PC:ll&, jossa on Microsoftin Windows CE 6.0 ™ kayttojarjestelma.

GMS CE -ohjelma sisaltyy teravélin mittausjarjestelmaén, jota sanotaan GMS:ksi (Gap Measuring
System) ja joka kommunikoi joidenkin RMS-jarjestelméan moduulien kanssa.

RMS-SD1 -jarjestelmille:

DCA-RM1 (Teravélin mittausvahvistin, Disc Clearance Amplifier), on mittausmoduuli terdvalia
varten. Lisatietoja tasta voi lukea DCA-RM1 -késikirjasta.

ACM-RM1 (AGS:n ohjausyksikkd, AGS Control Module), kommunikoi AGS-anturin sisalla olevan
piirilevyn kanssa, joka mittaa kosketuskohdan vérahtelyd, karjen asemaa ja kontrolloi kérjen liiketta
askelmoottorin avulla. ACM ohjaa my0s terdavalin ja teravélin lampotilan mittaustoimintoja, eli
toimintoja, jotka sijaitsevat DTM-RM1:ssd. AGS-anturia kdytettdessa DTM-RM1 otetaan pois ja se
korvataan ACM-RML1:II4. Lisatietoja tasta yksikosta voi lukea ACM-RM1-késikirjasta.

DCU-RM1 (Levyn ohjausyksikkd, Disc Control Unit), ohjaus- ja hallintayksikko terévalin
kontrolloijalla. Yksikko lahettd4 tietoa jauhimen roottorin asemasta, A- ja B-kammion paineista
(HPM), 6ljyn lampdtiloista (OTM), vérahtelyista (VIM) ja moottorin tehosta (MPM).

RMS-RS1 SD -jarjestelmille:

DCM-RML1 (Teravalin valvontayksikkd, Disc Clearance Monitor), on terdvalin ja terévalin
lampotilan mittaus- ja ndyttomoduuli. Se toimii my0ds huoltoyksikkond muille kehikon RMS-
yksikaille.

Lisatietoja yksikosta DCM-RM1-késikirjassa.

ACM-DM1 (AGS Control Module, AGS:n valvontamoduuli), kommunikoi AGS-anturin kérjen
kanssa, joka mittaa kosketuskohdan vérahtelya (TVD), mittakarjen asemaa (APO) ja ohjaa my0ds
karjen liikettd askelmoottorin avulla. ACM:ssé on myds digitaalinen sisdén- ja ulostulo PLC/DCS-
yhteytta varten. Lisétietoja tdsta ACM-DM1-késikirjassa.

Yksikot kayttavat CAN-tietovadylaa toistensa kanssa kommunikoinnissa. Paneeli-PC kayttad UDP:ta
(IP-pohjainen protokolla) laitteiston kanssa kommunikoinnissa CEC-DM1:n, CAN Ethernet
muuntomoduulin, kautta. Jarjestelman ulostulot koostuvat erotetuista analogisista tulosignaaleista ja
vaihtuvista relekoskettimista. Lyhennykset on selitetty tdmén kasikirjan lopussa.

2 Turvallisuus

Voidaan vield huomauttaa, ettd kaikki mittaussignaalien ja logiikan turvallisuus on sijoitettu kayttoon
sopivien mittausmoduulien sisalle. Paneeli-PC:n ja sen ohjelmistojen tarkoitus on nayttaa mitatut
arvot, muuttaa parametrejé ja ohjata sekvensseja kuten esim. AGS:n kalibroinnissa. Tama tarkoittaa,
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ettd paneeli-PC voidaan sulkea ilman etta signaalien tulo estyisi tai vaihtuisi, mika voisi vaikuttaa
jauhimen toimintaan.

3 NO rm aal | 1] akym a . RGP-SD / RMSI-RS‘I 1 AGS
Disc GAP [mm] dametric
Normaalindkymassa nakyvat teravali, roottorin ' 0.51 e
asema, teravalin lampdtila, kosketuskohta, jauhimen . ANEE
vérdhtelyt, moottorin teho, A- ja B-kammion o f J
paineet, 6ljyn lampétilat ja teravalin saitdarvo ja -~ or - |
AGS:n asema. [17.1] [24]
MENU Painamalla MENU-napista voidaan saada [ﬁ % Sam Al St
nakyviin muita ohjelman toimintoja, esim. AGS- e —— S Activated
anturin kalibrointi. 0.01][ 0 | -
Gap Monitor Teravlin valvonta, vain RMS- ‘/:f:f”
SD1:118) Uusi ndkymé nayttad terdvalin ohjaimen MENU
tilan. 4| ﬂ

? Painamalla ensin ?-painiketta ja sen jalkeen jotakin mittausarvoa tai painiketta, saadaan esiin
selittdva teksti. System Settings -otsikon alla voidaan valita muita kieli& selittdvien tekstilaatikoiden
Kieleksi.

Show alarms (ndyt& halytykset) Tama painike nakyy vain jos jokin hélytys on paalla ja kun
Show alarms -toiminto on aktivoitu, halytykset nakyvat erillisessé ikkunassa.

4 Ohjelman toiminnot e dametric

Ohjelman toiminnot on jaettu seuraaviin
padryhmiin.

AGS Service System Settings

Service Calibration Log

Menu-ikkuna

AGS huolto (AGS Service) Tama toiminto
siséltad asiat AGS-antureiden automaattista
kalibrointia ja mittakérjen vaihtoa varten.
Huolto (Service) Service-valikossa ovat toiminnot Cons Evaluate
parametrien muuttamista ja jarjestelman mittausten TR L M s
kalibrointia varten.

Ohjelma antaa hyvén yleiskuvan toiminnoista ja
siitd mitkd asetukset ovat mahdollisia kussakin toiminnossa. Kaikki asetukset ja sd&dot tallentuvat
pysyvaan muistiin kuhunkin mittausmoduuliin niin, ettd ne sailyvat sdhkokatkosssissakin. Service-
valikon alla olevien parametrien asetukset on ndytetty taulukkomuodossa kunkin toiminnon alla
niiden nopean ja helpon késittelyn takaamiseksi.

Trendi (Trend) Trendi-tyokalu ndyttaa trendikayrat yleisimmisté jarjestelman signaaleista.
Jarjestelman asetukset (System Settings) Téassa kohdassa ovat asetukset, jotka hallitsevat GMS-
CE-ohjelman logiikkaa. Esimerkiksi jokaiselle mittausjéarjestelmélle voidaan antaa loppuliite sen
tunnistamisen helpottamiseksi silloin kun kéaytetddn kaksoismittausjarjestelmaa.

Asetukset voidaan tallentaa tiedostoksi ulkoiseen muistiin (Compact Flash), joka on kytketty paneeli-
PC:hen.

Kalibrointipdytékirja (Calibration Log) Suoritetut kalibroinnit tallentuvat huollon ja
diagnosoinnin helpottamiseksi silta varalta etta sattuu jotain odottamatonta. Nama pdytakirjat ovat
luettavissa tdmén toiminnon kautta.

Varoituspoytakirja (Alarm Log) Mahdolliset varoitukset tallentuvat huollon ja diagnosoinnin
helpottamiseksi silt4 varalta etté sattuu jotain odottamatonta. Nama poytakirjat voidaan lukea tdmén
toiminnon kautta.

Teravalin ohjaimen poytéakirja (Gap controller Log, vain RMS-SD1:113)

Trend Alarm Log

Close Login 201002 16 123442 ut
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Tassa poytakirjassa nakyy teravélin ohjaimen historiatiedot, aloitusajat, milloin se pysaytettiin ja
mahdolliset terdvaliohjaimen varoitukset.

Sisdan/ulos kirjautuminen (Login/Logout) Sisaankirjautumista (tai uloskirjautumista riippuen
kirjautumisstatuksesta) kayttaméalla on mahdollista kirjautua eri kayttajatasoilla, jotka antavat
erilaiset oikeudet jarjestelman eri asetuksiin ja toimintoihin. Valittavissa olevat tasot ovat: Ei mitdan
(None), Operaattori (Operator), Huolto (Service) ja Hallinto (Administrator).
Kayttajaoikeustaso(Auth.:) Kayttajaoikeustaso nakyy useimmissa nakymissa.

AGS huolto (AGS Service) Menu > AGS Service dametric

Tassa valikossa esiintyvét seuraavat toiminnot:
e Automaattinen kalibrointi (Auto
Calibrate)
AGS-anturit taytyy kalibroida tarkan
teravélilukeman saamikseksi kun ne on
asennettu jauhimeen ja ovat kaytdssa

Show Alarms Auto Calibrate

Parameters Coarse Calibrate

- . . . Information Tip Replacement
tuotannolla. Kalibrointisarjaa kuvataan i
erillisessd dokumentissa.
" o .. - e Logout Heolder Exchange
Kéyttdjan on oltava Kirjautunut sisaan
operaattoritasolla.
. . . . Close Adjust Flush pos.
o Karkeakalibrointi (Coarse Calibrate)

Taté kalibrointitoimintoa kaytetdan kun uusi
mittakarki on asennettu.
e Karjen vaihto (Tip Replacement)
Kérjen vaihto -toimintoon péésee tasta.
¢ Kiinnitysputken vaihto (Holder Exchange)
Kayta tata toimintoa vaihtaessasi AGS:n Kiinnitysputken.
e Nayta varoitukset (Show alarms)
Toteutuneet varoitukset nakyvat taalla.
e Parametrit (Parameters)
Muuta kalibrointiparametreja.
e Informaatio (Information)
Paina informaatio-painiketta saadakseksi tietoa tdamén ruudun painikkeiden toiminnasta.
e Sisdan/uloskirjautuminen (Login/Logout)
Siséankirjaudu (tai uloskirjaudu riippuen kirjautumistilanteesta) paastaksesi kasiksi
suojattuihin parametreihin ja toimintoihin.

Kéyttdjan taytyy olla kirjautunut operaattori-tasolla voidakseen suorittaa automaattisen kalibroinnin
(Auto Calibrate).

Seuraaviin toimintoihin voi paasté kasiksi vain, jos on kirjautunut huoltokoodilla (service code):
Karkeakalibrointi (Coarse Calibrate), Mittakarjen vaihto (Tip Replacement), Suojaputken vaihto
(Holder Exchange) ja Parametrit (Parameters). Karkeakalibrointi-painiketta ei ole mahdollista enda
painaa sen jalkeen kun anturi on kalibroitu. Tamaé estaa kalibroinnin tahattoman tuhoutumisen.
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AGS:n automaattinen kalibrointi (Auto
Calibrate)
Tast4 voi kalibroida ne AGS-anturit, jotka voidaan

kalibroida automaattisesti. Ohjeita kasikirjasta
GmsCeAgs-Calibration_Fin.pdf.

Karkeakalibrointi (Coarse Calibrate)
Karkeakalibrointi suoritetaan kun uusi mittakarki on
asennettu. Tama kalibrointitehddén mittauskarjen
vaihtosekvenssin lopulla. Ohjeita kasikirjasta
GmsCeAgs-Calibration_Fin.pdf.

Mittakarjen vaihto (Tip Replacement)

Kun kéarki on kulunut, kaytetéan tata sekvenssin
ohjaamaa toimintoa vaihdettaessa uusi kérki.
Lisatietoja AGS-XXX-ServiceManual_Fin.pdf -
kéasikirjasta.

Suojaputken vaihto (Holder Exchange)

Tata toimintoa kéytetadén vaihdettaessa AGS:n
suojakoteloa tai AGS-anturin kérki. Lisétietoja
AGS-XXX-ServiceManual_Fin.pdf-késikirjasta.

GmsCeAgs-Manual-SD_Fin.docx

Menu - > AGS Service -> AGS Auto Calibrate

sush.: operae dametric

== ldling calibration ----—- =] i GAP [mm]
AGS offset par. = 0.10mm
AGS zero par. = 0.20mm ‘ 1 . 63 ‘
AGS span par. = 1.20mm L
TVD limit par. = 1%
TED limit par. = 20%, Sectors = 5 T [mm] APO [mm]
Only idle calibration is allowed | 1.63 | | 0.00 |
Press the ‘Run’ button and the Tip will automatically WD [%]  TED [%0]
move toward the rotor until the touch point is ’—|
achieved - 0 | 0
w0 ]
DM [5]
j Cali Type
Idle
Close ‘ Run Halt Info ‘ Help ‘ ? ‘
Menu - > AGS Callbration -> AGS- Coarse Callbrate dametric

TGE [mm]

| 3.80 |

Aurh.: Serviee

Press "Coarse’.

Motel A coarse calibration iz only
allowed after a new sensor is
mounted.

o |

Menu - > AGS Service -> Tip Replacemeant dametric
10C [reen] Event list s Mf
hlote! This procedure may never be started if the refiner —
3.80 is running!
! |The AGS sensor must be removed from the refiner or it
must be at least 300-500 mm of free space in front of the
0T [C] tip.
.
ARD [mm]
0.00
Tioy P [men] Action
I 0.0 | Press the "Start' button to start the procedure.
o %]
o |
Close ‘ Start | Info

Menu - > AGS Service - = Holder Exchange

futh:Sevice dametric

Stalus (The AGS is in the home pos.
10 [nam]
o [ec]
To Tip exchange
| 31 | P nge pos.
Pl [men] d "
To Holder exchange pos.
0.00
Pas [mm] .
o Home pos.
0.0 §
Action
D, 351 Mo parts can be removed!
|I| Move to the Tip exchange pos.
Close Info
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Huolto (Service)

Huolto-valikossa nédkyvat GMS/RMS-jarjestelmén
mittaustoiminnot. Painamalla jotakin
mittaustoiminnoista paéstaa kasiksi sen
parametreihin ja kalibrointiin. Jotkut toiminnoista,
esim. kalibroinnit, on suojattu tahattoman vahingon
varalta ja ne voidaan suorittaa vain kun
sisaankirjautumiskoodi on annettu.

DCA — Teravalin mittausvahvistin (Disc
Clearance Amp.)

Parametrit (Parameters) (kirjauduttava service-
tasolla)

Taalla voidaan muuttaa parametreja, jotka liittyvat
DCA-mittaustoimintoon.

Jarjestelma (System) (kirjauduttava administrator-
tasolla) T&éll4 voidaan muuttaa DCA-mittaustoiminnon
laitteistoon liittyvié parametreja.

DTM — Terékiekon lampadtilan valvontalaite
(Disc Temp. Monitor)

Alue-kalibrointi (Span Cal) (kirjauduttava service-
tasolla) Span-kalibroinnin toiminto.

Nolla-kalibrointi (Zero Cal) (kirjauduttava service-
tasolla) Nolla-kalibroinnin toiminto.

? Kalibrointisekvenssin aputeksti tulee
nakyviin ruudulle.

Trim 4mA (kirjauduttava service-tasolla, vain
RMS-SD1:11d) Signaalivirran kalibrointitoiminto
4.00 mA:lla.

Trim 20mA (kirjauduttava service-tasolla, vain RMS-
SD1:114)
Signaalivirran kalibrointitoiminto 20.0 mA:lla.

Parametrit (Parameters) (kirjauduttava service-tasolla)

Menu -> Service dametric

At ; Nors

Dige Clearars Amp

AGS Info DCA [ok |

Unit info DTM
AGS Position

Alarms APO | ok |

Toudhpalnt Vibration

Login TVD/TED | ok |
Aupxlliary
Close AUX
Menu <> Sarvice <> DCA dametric
nirh.: Service
GAP [mm] TDC [mm] APO [mm]

1 0.23 || 0.23 || 0.00 |

Close Parameters

Menu <> Sarvice <> DTM dametric

Aurh.: Serviee

Calibration of the

Disc Temperature DTM amplifier
T‘ Span Cal. ?
DTM [C] -

Zero Cal. ?

Close Parameters ‘

Taalla voidaan muuttaa DCA-mittaustoiminnon parametreja.
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APO — AGS:n asema (AGS Position) s i
Taalla nakyvat AGS:n asema ja kérjen absoluuttinen

asema, sek&d AGS-karjen sisainen todellinen A= e
lampdtila. Lampétilan tulisi olla alle 70°C (160°F), i Bstion s 53
jotta AGS-Kérjen odotettu eliniké ei lyhenisi. 0.0 | EX
Siirra alkuasentoon (Move to home) APO ] | 43 |
Kérki voidaan siirtada alkuasentoon (APO=0.00) el

painamalla painiketta. Huomaa, etta terévalin -@ Advanced |

lukema muuttuu vastaavasti.

Parametrit (Parameters) (kirjauduttava service-tasolla)
Taalla voidaan muuttaa APO-mittaustoimintoon Close ‘ Farameters ‘
liittyvia parametreja.

System (kirjauduttava administrator-tasolla)
Taalla voidaan muuttaa DCA-mittaustoiminnon laitteiden parametrejé.

Edistyneemmaét toiminnot (Advanced Functions) (kirjauduttava service-tasolla)
Tama toiminto mahdollistaa karjen siirtdmisen manuaalisesti. Tatd kaytetddn mittausjarjestelman
huolto-/kehitystarkoituksissa.

APO saato (APO Adjust) e e il
Talla komennolla AGS-anturin [ 5.000 | —= | PR
asemointijarjestelma kalibroidaan suhteessa AGS:n

sisdlld olevaan vahvistimeen. Tamé tehdaan 0.00

siirtdmalla mittauskarked taaksepdinpéin b

mekaaniseen dariasentoon, joka on yleensa 2.50 0.23

mm anturin lahtéasennon (tasossa 023 | g
staattorisegmentin kanssa) takana ja sitten ' e S
siirtaméll& eteenpéin saman verran. I| e h o

e Tarkista ensin, ettd valimatka on asetettu oikein Move e tipback (LSS Movehwipyp  Timovement

. . R from the rotor toward the rotor 0.01 |
(Vélimatka taka &éarisennosta koti-asentoon
Back-home-distance). ENIEY
e Paina APO Adjust -painiketta ja sdatosarja alkaa

(tama voidaan nahda teksti-ikkunassa).

e Tarkista, ettd valimatka kérjen reunan ja kiinnitysputken reunan vélilla on 23.00 (+0/-0.05) mm.

Stop! —->> |

Close ‘ <<-—- |

Jos olet Kirjatunut sisdén administrator-tasolla:

APO kalibrointi (APO Calibrate) Operaattori voi kalibroida APO-mittauspiirin. Huomaa, etta mittakarki ei
saa olla asennettuna tdmén kalibroinnin aikana.

To Flush Késky, joka siirtaa karjen takaisin lahtéasentoon.

<<-- Ké&sky, joka siirtda karjen halutun vélimatkan roottorista poispéin.
-->>| Kasky, joka siirtdd kérjen halutun valimatkan kohti roottoria.
Stop! Pysayttaa liikeen.

+/- Valitse siirron haluttu valimatka 0.01 mm:n ja 1.00 mm:n valilla.
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TVD / TED - Teraval’aht9|ym|ttaus Menu > Sarvice <= TED/TVD dametric
(Touchpoint Detector) IR o st kot
Tasta valikosta 16ytyvit toiminnot kosketuskohdan | 0 J[o] e e orod]
signaalin mittaamiseksi. Rajojen ja herkkyyden Ry m“gm""’ k) =
parametreji voidaan muuttaa. [0 ] [0 ] mn oS
TVD (Kosketuskohdan varahtelymittaus, IEHE] il

( Y (0] P

Touchpoint Vibration Detector) mittaa varéhtelyd,

joka syntyy kun mittakarki osuu roottoriin kun TED |$| .,[" (';.;"T"; ] )
(Kosketuskohdan séhkdinen tunnistus, Touchpoint B \n\"-\_\\.'j_"_;/____.x’/_:
Electric Detection) mittaa mittakérjen ja roottorin [ 1500 | N
valista resistanssia. TED-signaalit nakyvat vain jos ’
TED-toiminto on kytketty paalle. Clise ‘ et ‘

TVD-signaalit (TVD-signals) (kirjauduttava
service-tasolla) Asetukset ja tulokset ndkyvat tassa.

TED-graafi (TED Graph) (kirjauduttava service-tasolla)
Graafi, jossa arvot on jaettu 12 roottorin sektoriin. Nakyy vain jos TED-toiminto on kytketty péélle.

Siirra mittakarkea (Move tip) (kirjauduttava administrator-tasolla)
Tassa nakyy muutamia toimintoja mittakarjen siirtdmiseksi. Naiden avulla tutkitaan sitd miten kérjen
asema vaikuttaa TVD ja TED -mittauksiin.

Parametrit (Parameters) (kirjauduttava service-tasolla)
Taalla voi muuttaa TVD ja TED -mittaustoimintojen parametreja.

Jarjestelma (System) (kirjauduttava administrator-tasolla)
Taalla voi muuttaa TVD-mittaustoiminnon laitteistoon liittyvid parametreja.

Aux

Tama nakyy vain RMS-RS1-jarjestelmassa ja sitd kdytetddn muuttamaan parametrid, joka muuten
aiheuttaisi vaaran halytyksen.

Aseta parametri "Rpo/Hpm — Enable” nollaksi, kytkedksesi pois summahalytyksen sellaisesta
mitauksesta, joka ei ole ké&ytossa.
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5 Parametrit (Parameters) e e bl gt ot s sl e
. . R . . Press 'Edit’ to edil the selected parameter, )
Ohessa nakyy esimerkki DCA-toiminnon |

parametreistd. Jokaisen parametrin kohdalla nakyy a2 futall e

DCA - Production gap [max) mit

lyhyt kuvaus ja sen sallitut minimi- ja
maksimiarvot. Lisaksi nakyy mihin kohtaan
parametri kuuluu (node). Parametriasetukset voi
kopioida XML-tiedostoksi tulostusta ja arkistointia
varten. Koska lista voi olla melko pitké, saman o T
kohdan parametrejé voi karsia painamalla napista.

0ed
100

1500

Muuttaaksesi parametreja:
o Valitse parametri merkitsemall& sen nimi
(parametrin kuvaus nékyy ruudun yl&osassa).
e Paina EDIT-painiketta ja uusi ruutu nappaimistdineen avautuu nakyviin.
¢ Kirjoita uusi arvo kayttamalla ruudun nappaimistoa.
e Tallenna painamalla SAVE-painiketta. Ohjelma varoittaa mikali uusi arvo on sallitun
vaihteluvalin ulkopuolella.
Parametrit tallentuvat XML-tiedostoksi kun painetaan Save to file -painiketta.

Close

6 Jarjestelman asetukset (System settings)

Jotkin toiminnoista on suojattu salasanalla ja eivat siten ole kéytettavissa ellei kayttdjalla ole
riittavésti oikeuksia.

Kirjautuminen (Login)
Siséan kirjautuminen mahdollistaa eri kéyttajaoikeustasoille kirjautumisen. Eri tasoilla on paasy
kutakin tasoa vastaviin asetuksiin ja toimintoihin jarjestelméssa.

Jarjestelma (System) -valilehti e e pmisee  dametric
System |10 |AGs |

Huolto-informaatio (Service info)
Osoite-, puhelin- ja séhkopostiyhteystiedot huoltoa - Help text Longuage  Refiner ID :

ja kunnossapitoa varten. M English °J [R1 | M
Ohjelman pdéytakirja (Program log) Parametns i
Nayttaa ohjelmaan liittyvat virheet ja tapahtumat. S

Aputekstin kieli (Help text language)
Aputekstin kielen voi muuttaa taalta.

Jauhimen tunniste (Refiner ID)
Jauhimen yksil6llinen, asennuskohtainen tunniste close Logout

jota kéytetdan kun tiedostoja siirretadan ulkoiselle 4 4

muistitikulle. N&in voidaan késitella useita asennuksia. Paina Edit Refiner ID -painiketta vaihtaaksesi
tunnistetta.

Jauhimen tyyppi (Refiner type) (vain kun on Kirjauduttu hallinto-tasolla)
Tasta valitaan jauhimen tyyppi. Huom — GMS-ohjelma alkaa uudelleen jos eri jauhintyyppi valitaan.

Uudistaminen (Regenerate)

Tata painiketta kaytetddn uusien parametrien lukemiseen laitteistoyksikdista. Tata kdytetdan vain jos
laitteistoa paivitetddn tai muutetaan ja uusia signaaleja on lisatty. Parametrit tallentuvat XML-
tiedostoksi, jota kdytetadn joka kerta kun ohjelma kaynnistetaan.

AGS:n kalibroinnin poytékirja (Log AGS cal.)
Kun tdma4 toiminto aktivoidaan, AGS:n kalibroinnin mittaustiedot tallentuvat poytakirjaan.
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O-valilehti

Meny <> System settings At Savic dametric
CEC sarjanro./Valitse CEC (CEC Serial no./ Select  |System 10 AGS |
CEC)
Toiminto, jolla valitaan se CEC-DML, jota St e

kaytetaén jarjestelméssa.

Tiedostojen selain (File Browser) ﬂ

Téaman toiminnon avulla kopioidaan XML- ja i Bromer
poytékirja (log) -tiedostoja muistitikulle.
Salasana (Password) (kun Kirjauduttu administrator- M

tasolla) Tasté4 voidaan vaihtaa salasana eri kirjautujille.

Paivita jarjestelma (Upgrade System) (jos kirjauduttu Close ‘ Logout
administrator-tasolla) Kaytetaan paivittamaan GMS-
ohjelma Lisétietoja "GMS CE Panel-PC Upgrade manual”.

Kosketusnayton kalibrointi (Touch panel cal.)
Kosketusndyton kalibrointi voidaan aloittaa painiketta painamalla ja seuraamalla sen jalkeen ohjeita.

Poistuminen GMS:sté (Exit GMS) (jos kirjauduttu administrator-tasolla)
Tama sulkee GMS-ohjelman.

AGS‘Val | |eht| Meny -> System settings auth: Sevee dametric
- . AGS

AGS 1 -jalkiliite (AGS 1 Suffix) System 10 |

Aseta jalkiliite jokaiselle AGS-anturille riippuen ";""lﬁ““ l%

siit4, missa ne sijaitsevat jauhimessa. Esim. C

anturille CD-tasossa. Td&mé ei vaikuta toimintaan AGs 't

vaan nopeuttaa ko. anturilta tulevien signaalien ja Lastservice (0100216 |

toimintojen tunnistamista. :":“1 l*z:@]l

AGS-anturin tyyppi (AGS sensor type) Tip tot hours 41

Valitse anturi, jota kdytetd&n tassé jauhimessa. Toprodh 0|

AGS 11111

Toteutuneet huollot ja ajan tasalla olevat toiminta- s Lot

ajat nakyvét tassé.
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7 Kalibrointiluettelo (Calibration 10g) ... cusatete m——
Kalibrointiluettelossa nakyvat kalibroinnin O A ""“

tapahtumat.

Alkuun (Home) - Y16s (Up) — Alas (Down)
Na&ita kaytetaan listan liikuttamiseen ylos ja alas.

Rivin siséaltd (Row content)

Napauta rivid ndhdaksesi sen sisallén isommassa
nakymassa.

Tyhjenna luettelo (Clear log) (vain jos kirjauduttu

administrator-tasolla)
Tyhjaa luettelon sisallon.

8 Halytysluettelo (Alarm log)

Ongelmanratkaisun helpottamiseksi kaikki
ilmenneet halytykset nékyvat listassa.

Alkuun (Home) - Y16s (Up) — Alas (Down)
Na&ita kaytetdan listan liikuttamiseen ylos ja alas.

Rivin siséaltd (Row content)

Napauta rivid ndhdéaksesi sen sisallon isommassa
nakymassa.

Tyhjenna luettelo (Clear log) (vain jos kirjauduttu

administrator-tasolla)
Tyhjentaa luetelon sisallon.

9 Trendi (Trend)

Trendikuvassa nakyy terévali, kosketuskohta ja
roottorin asema/hydraulinen paine.

Aika-asteikko (Time Scale)
Paina tatd painiketta valitaksesi eri aika-asteikoiden
valilla: 7 — 14 — 66 sek.

Asetukset (Settings)
Kéyta t4t4 toimintoa asettaaksesi asteikon alue ja 0-
kohta.

Trenditallennus (Trend Logger)
Trendikdyrat voidaan tallentaa tiedostoon. Toiminto

=1.2%mm

, TOC =0 O9mm, APO=0 05mm, FOM=1 25mm
Omem, Span=1.10mm

Awe =15 (Lim =20)%

n, APC=0 31mm
0d.), Gap=0.29mm, Jero=0.10mm, Span=1.10mm

smm. APD=0 31mm
N, Span=1.10mm

| =
Close ‘ Refresh | Home ‘ Up | Dowin ‘
Menu -> Alarm Log dametric
Auh.: Service
026 113208 AGS Unit on line
208 ACK Unit sum alarm cleared
5 Unit off lins
3205 ACK Unit sum alam sat
Close ‘ Refresh | Home ‘ Up | Dowin ‘

20 =GP (2,0mm) =POM (5, 0mm) =TV (100,0%) ~ DTM (250,0°C)

50

-
S0
—

04

10

0

00

00

0 Tima scale: 245
GAP  POM  TVD —
[ 1a4 || 250 |[ o |[ =0 GMS Trends Settings

Trend logger

Tine scale
g”’* | sen | <o <]

aloitetaan ja lopetetaan Aloita (Start) ja Pysayta (Stop) -napeilla.
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Trendiasetukset (Trend settings)

Parametri Ylos/Alas (Parameter Up/Down)
Kayta ylos/alas-nappeja valitaksesi haluamasi
parametrin listalla. Valittu parametri nékyy
Parametri (Parameter) ja Yksikko (Unit) -
laatikoissa.

Alue (Range), Ylos/Alas
Valitulle parametrille 16ytyy viisi esiasetettua
aluetta joista valita.

0-kohta (Offset), Ylos/Alas
Siirré asteikon 0-kohtaa esiasetetuista arvoista
valitsemalla.

Keskita (Center)

GMS Trend Settings

Parameter

|GA.P mm |
POM Range Offset
D 20 0.0 |
DTM w | w |
Down Down |
Center
Closes after 275
Cancel | OK ‘

[?]

Paina Keskité-painiketta asettaaksesi 0-kohdan niin, ettd arvo sijoittuu keskelle aluetta.

10 Valitse CEC-yksikkd (Select CEC unit)

Paneeli-PC:sta taytyy olla verkkoyhteys CEC-DM1-
yksikkoon. CEC (Can Ethernet-muuntimeen, Can to
Ethernet Converter) on liittyma Paneeli-PC:n
Ethernetin (UDP) ja laitteistoyksikoisté tulevan
CAN-tietovaylan vélilla.
CEC:in valinta tallentuu XML-tiedostoksi
tietokoneelle ja se luetaan automaattisesti kun
jarjestelma kaynnistetdan. Yhteys tdytyy muodostaa
manuaalisesti, jos tietokone tai CEC vaihdetaan.
e Paina Menu-painiketta ja kirjaudu siséén
huolto (Service) -tasolla.
e Paina Jarjestelmén asetukset (System
Settings) -painiketta, valitse 10-vélilehti.
e Paina Valitse CEC (Select CEC) -painiketta.
e Paina Etsi (Search) -painiketta. Ainakin yksi
CEC-yksikko pitéisi nakya ruudulla. Jos
CEC-yksikoita tulee useampi nakyviin,
tarkista halutun CEC-yksikon sarjanumero
yksikon tunnistamisen helpottamiseksi.
¢ Napauta kaytossa olevaa CEC-yksikkda ja
paina Valitse (Select) -painiketta. Statuksessa
pitéisi tdamén jalkeen lukea sen olevan
kytketty (Connected).
e Sulje painamalla Close-painiketta.

Edit IP Address
Dretected CEC devices

Serial: 1001 IP: 192.168.10.1 NoConnection

Statis

Select ‘ Disconnect ‘

Edit 1P Adkdress
Detected CEC devices

Serial: 1001 IP: 192,168,10.1 NoConnection

Stabs

Select ‘ Disconnect ‘

Edit IP Address
Dretected CEC devices

Serial: 1001 IP: 192.168.10.1 Master

Stats : Corrected

Select ‘ Disconnect ‘
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11 Lyhennykset

CE ™. Microsoftin kayttojarjestelma.

UDP - Kayttajan tietosahkeprotokolla (User Datagram Protocol). Yhteydeton protokolla, joka
siirtaa yksittaisia paketteja IP:n kautta.

TDC - Todellinen teravali (True Disc Clearance). Terdvali, joka on mitattu staattoriteran kanssa
tasoon asennetun anturin avulla.

AGS - Saadettava teravalianturi (Adjustable Gap Sensor). TDC-anturi liikuteltavalla
mittakérjelld. Karkea voidaan liikuttaa edestakaisin kalibrointia varten.

GMS - Teravalin valvontajarjestelméa (Gap Monitoring System). Mittausjarjestelméa jauhimen
signaalien mittaamiseen ja esittamiseen (esim. terévalin tai teravalin lampdtilojen seuranta).

DTM - Teravalin lampdtilan valvontajarjestelma (Disc Temperature Monitor). Terdvalin
lampotila mitattuna teravalistd TDC- ja AGS-anturilla.

TVD - Teravarahtelyanturi (Touch point Vibration Detector). Mitattu arvo kosketuskohdan
signaalista teravalissa. Signaalia kdytetadn nolla-aseman maarittelemiseksi (teravéli = 0) ja se toimii
perustana TDC- tai AGS-anturin nollakalibroinnille.

TED - Kosketuskohdan sahkdinen tunnistus (Touch point Electric Detector). Elektroninen
kosketuskohdan signaali teravélissa. Signaalia kdytetadn nolla-aseman méarittamiseksi (teravali = 0)
ja se toimii perustana TDC- tai AGS-anturin nollakalibroinnille.

APO - AGS:n asema (AGS Position). AGS-anturin mittakarjen aseman signaali. Lukema on nolla
silloin kun mittakarki on tasossa staattoriteran kanssa. Lukema kasvaa kun karkeé liikutetaan kohti
roottoria ja se pienenee kun kérki on terén reunan takana.

RPO - Roottorin asema (Rotor Position). Signaali roottorin aksiaalisesta asemasta.
(matalasakeusjauhimille).

DCM - Teravalin mittaus ja nayttoyksikko (Disc Clearance monitor). Mittausyksikko terévalin
ja teravélin lampdtilan mittaamiseen.

DCA - Teravalin mittausvahvistin (Disc Clearance Amplifier). Mittausvahvistin teravélin ja
teravalin lampdtilan mittausta varten.

ACM - AGS-anturin ohjausyksikkd (AGS Control Module). Toimii linkkind AGS-anturin ja
CAN-liittyman valilla.

CAN - Kenttavayla (Control Area Network). CAN on standarditietovayla.

CEC - CAN Ethernet-muuntimeen (CAN to Ethernet Converter). Yksikkd, joka muuntaa
Ethernet-tietoa RMS-yksikot yhdistéavalle CAN-tietovaylalle.

12 Yhteystiedot
Kehitys, tuotanto ja huolto:

Dametric AB
Jagerhorns V&g 19, SE-141 75 Kungens Kurva, Sweden
Puhelin: +46-8 556 477 00 Telefax: +46-8 556 477 29

Sahkoposti: service@dametric.se  Kotisivut: www.dametric.se
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