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Dametric AB GMS CE RMS-SD MANUAL

1 Oversikt

GmsCE programmet visar signalvéarden och parametrar fran enheter i matsystemet fér matning och
styrning av en eller flera AGS-givare pa en massaraffinér. En AGS-givare bestar av en
malspaltsgivare (TDC-givare), vibrationsgivare samt en mét- och justeringsanordning for att forflytta
matspetsen relativt statorsegmenten. Syftet med en AGS-givare ar att forenkla kalibrering samt
mojliggora densamma under drift utan att stéra processen. Aterkommande kalibreringar av givaren &r
nodvandig efter en viss drifttid beroende av slitaget pa givaren samt segment.

Denna manual galler for en singeldisk raffinor fran Metso utrustad med ett RMS-system fran
Dametric. RMS-systemet kan vara bade ett RMS-SD1 som ett RMS-RS1 (SD).

Programmet innehaller styrlogik for att genomféra en automatisk kalibrering av AGS-givaren.

Enhetens programdelar ar uppbyggda av grafiska knappar och textrutor och alla kommandon styrs
genom “knapptryckningar” pa pekskarmen.

Operat6ren navigerar fran ett normalfonster ned i programstrukturen efter de val som presenteras for
att slutligen na 6nskad funktion.

Programmet kors i en Panel-PC vilken baseras pa operativsystemet Windows CE ™ fran Microsoft,.

Programvaran GMS CE ingar i ett matsystem som kallas GMS, Gap Measuring System som
kommunicerar med nagra av matkorten i ett RMS systemet.

Fér RMS-SD1:

DCA-RM1 (Disc Clearance Amplifier), & en matmodul foér malspalten. Se DCA-RM1 manual for
mer information.

ACM-RM1 (AGS Control Module), kommunicerar med ett kretskort inuti AGS-givaren som méter
skrappunktsvibrationen, matspetsens position samt styr méatspetsens rorelse m.h.a. en stegmotor.
ACM skoter dven funktionerna for att mata malzonssplaten och malzonstemperaturen, dvs de
funktioner som finns i DTM-RM1. DTM-RML1 utgar ur RMS-racken da en AGS-givare anvands och
ersatts med ACM-RM1. Se ACM-RM1 manualen fér mer information om denna enhet.

DCU-RM1 (Disc Control Unit), styr och kontroll enhet med malspaltsregulator. Enheten
vidarebefordrar raffindrens rotorposition, A och B kammartrycken (HPM), oljetemperaturerna
(OTM), vibrationer (VIM) samt motoreffekten (MPM).

For RMS-RS1 SD:

DCM-RM1 (Disc Clearance Monitor), &r en matmodul for malspalt och malzonstemperaturen.
Denna fungerar ocksa som en servicemodul till andra RMS-enheter i racken. Se DCM-RM1 manual
for mer information.

ACM-DM1 (AGS Control Module), kommunicerar med ett kretskort inuti AGS-givaren som mater
skrappunktsvibrationen, matspetsens position samt styr méatspetsens rorelse m.h.a. en stegmotor.
ACM har aven digital in- och utgangar for kommunikation mot PLC/DCS. Se ACM-DM1 manualen
for mer information om denna enhet.

| bagge systemen sa kommunicerar enheterna sinsemellan genom en CAN-bus. Panel-PC’n
kommunicerar via UDP vilket r ett IP baserat protokoll. CEC-DM1, CAN Ethernet Converter skoter
omvandlingen mellan grénssnitten UDP och CAN.

Utgangar fran systemet bestar av analoga isolerade stromsignaler samt vaxlande reldkontakter.
Se beteckningsbeskrivningen i slutet av detta dokument for férklaringar till forkortningar i texten.
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2 Séakerhet

Det kan papekas att all sékerhet avseende métsignaler och logik ligger som tidigare i de kretskort
vilka ar anpassade for sitt &ndamal. Panel-PC’n och dess mjukvara har som uppgift att visa uppmatta
matvarden, &ndra parametrar samt att styra sekvenser for t.ex. kalibrering. Det innebér att Panel-PC’n
kan stangas av utan att nagra matsignaler uteblir eller andrar vérde vilket skulle paverka raffinrens
driftsatt.

AGS / RMS / RGP-SD HPM B-A [ton]

3 Normalvisning R — darmatric (41 |

I normalléget sa visas malspalt, rotorposition, 3.75 sl W] ﬁ ﬁ
malzons-temperatur, skrappunktsvarde, AGS- el » vt e
position samt de matfunktioner som ar valda i RMS I ]ﬁ 1 [s84 ] [ 690 ]
systemet. | 38.80 | J0_ . N
MENU o, (oo
Genom att trycka p& MENU-knappen nés 6vriga [0 | musok acsok
programfunktioner, t.ex. kalibrering av AGS- ﬁ%ﬁ (== “T Fmﬁm

givaren. ' ( ) metso

Gap Monitor (endast RMS-SD1) S

Tryck for att visa hur malspalts-regulatorn arbetar. veres | marsnr| [ 2 ‘

”

Genom att forst tryck pa ”?” och sedan pa ett matvarde eller en knapp sa visas en hjalptext. Under
"System Settings” sa kan flera sprak viljas for hjalptexterna.

Show alarms

Denna knapp visas endast om nagot larm foreligger och vid aktivering sa visas larmen i ett separat
fonster.

Menu dametric

4 Programfunktioner o
Programfunktionerna &r uppdelade i féljande e S
huvudgrupper.

Service Calibration Log
Menyhbild
AGS Service Har finns servicefunktioner for Trend Alarm Log
AGS-givaren, t.ex. kalibrering och att byta spets.
Service Funktionerna under service ar till

for att &ndra parametrar och for att kunna kalibrera
systemets matfunktioner. Programmet ger en god
overblick dver funktioner och vilka Close Login S About
installningsmaojligheter som finns for varje funktion.

Alla installningar och justeringar sparas i ett permanent minne i respektive matmodul for séker
funktion aven vid spanningsbortfall.

Parameterinstallningarna som finns under service delen &r upplagda i tabellform for respektive
funktion for snabb och enkel redigering.

Trend Under trend sa visas en trend Gver de vanligaste signalerna i systemet.

System Settings Under denna del gors installningar vilka styr GMS-CE programmets logik.
Installningarna sparas i en fil pa ett minne i Panel-PC’n (Compact Flash).

Calibration Log Utforda kalibreringar sparas i en log och dessa kan utlésas under denna funktion.
Alarm Log Eventuella larm sparas for att underlatta service och diagnostik da nagot oforutsett
intréffar. Dessa kan utlasas under denna funktion.

Gap controller Log (endast RMS-SD)

Hér kan historiken regulatorn avlésas, starttider, ndr den stoppats och ev. regulatorlarm.

Copyright & 2004-2011 Dametric AR. All fights reserved. GmsCE V1.5.0.30
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Login / Logout Inloggning till olika behorighetsnivaer vilka ger mer eller mindre tillgang till olika

installningar och funktioner i systemet.

About En kort beskrivning om matsystemet.
Auth: Inloggningsnivan visas i de flesta formerna.
AGS Service

Menu - > AGS Service

Under denna meny sa nas foljande funktioner:
e AGS Auto Calibrate

Auto Calibrate

Coarse Calibrate

Tip Replacement

AGS-givarna maste kalibreras pa plats i Show Alarms
raffindren och under drift for att ge en
noggrann malspalt. Kalibreringsproceduren Parameters
finns beskriven i ett separat dokument.
For att starta funktionen sa maste man Information
logga in som “Operator”.

e Coarse Calibrate Logout
Grovkalibrering av givaren.

¢ Tip Replacement Close

Funktionen for métspets byte nas har.
e Holder Exchange

Funktionen for byte av hallare eller hus pa en AGS givare.
e Show alarms

Aktuella larm visas.
e Parameters

For editering av kalibreringsparametrar.
e Information

Information om funktionerna i denna form.
e Login/Logout

Logga in (eller logga ut) for att na skyddade funktioner.

Auto Calibrate kan endast startas da man loggat in som “Operator”.

Holder Exchange

dametric
Auh.: Service

Tip Replacement, Holder Exchange och Coarse Calibrate funktionerna ar tillgangliga da man har

loggat in genom servicekoden.

GmsCeAgs-Manual-SD_Sve.docx 2011-06-20/BL
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AGS Auto Calibrate

Hér kan man kalibrera AGS givaren vilket gérs med
automatik.

Hela forfarandet beskrivs utforligt i en separat
kalibreringsmanual, GmsCeAgs-
Kalibrering_Sve.pdf.

Coarse Calibrate

Grov kalibrering maste goras nar ny matspets har
monterats och sker automatiskt under "Tip
Replacement” eller "Holder Exchange”
funktionerna.

Mer information finns i en separat
kalibreringsmanual, GmsCeAgs-
Kalibrering_Sve.pdf.

Tip Replacement

Né&r méatspetsen &r utsliten anvander man denna
sekvensstyrda funktion for att byta till en ny
matspets.

Mer information finns i en separat servicemanual for
AGS-givaren, AGS-XXX-ServiceManual_Sve.pdf.

Holder Exchange

Denna procedur anvands for att byta ut hallare eller
hus pa en AGS givare.

Mer information finns i en separat servicemanual for
AGS-givaren, AGS-XXX-ServiceManual_Sve.pdf.

GmsCeAgs-Manual-SD_Sve.docx
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Menu - > AGS Service -> AGS Auto Calibrate sush.: operae dametric

weames [glling calibration -eeee-- H ~ GAP [mm]
AGS offset par. = 0.00mm
AGS zero par. = 0.00mm ‘ 0 . 68 ‘
AGS span par. = 1.00mm L
TVD limit par. = 50%
TED limit par. = Deactivated TRC [mm]  APO [mm]
Press the 'Run’ button and the Tip will automatically | 0.67 | 0.00 |
move toward the rotor until the touch point is '
achieved TV [#0] TED [wo]
b 0 n.a.
usl h
| | DIM [oe]
A cupeationtype
Idle
Close ‘ Run Halt Info ‘ Help ‘ ? ‘
Menu - = AGS Callbration - > AGS- Coarse Callbrate dametric
Auh.: Service
TGE [mm]
[ 3.80 |
Press "Coarse’.
Motel A coarse calibration iz only
allowed after a new sensor is
mounted.
Coarse |
Close
Menu - AGS Service <= Tip Replacement dametric
10 men] Event list s Mf
INote! This procedure may never be started if the refiner =
3.80 is running!
! |The AGS sensor must be removed from the refiner or it
must be at least 300-500 mm of free space in front of the
0T [C] tip.
N
AP [mm]
0.00
T Pos Limen] Action
0.0 | Press the "Start' button to start the procedure.
VD [*5]
o |
Close ‘ Start | Info
Menu - > AGS Service -> Holder Exchange At Seviee dametric
Stalus (The AGS is in the home pos. =
10C [ram]
o [ec]
To Tip exchange
31 | P nge pos.
Pl [men] d "
To Holder exchange pos.
0.00
Pas [mm] .
o Home pos.
0. P
Action
D, 351 Mo parts can be removed!
|I| Move to the Tip exchange pos.
Close Info
sida6/14
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Service
. . o - " . . 0 RIETR 2 Soevioc dametric

I servicebilden sa visas de méatfunktioner som ingar s tere
I AGS/RMS-systemet. Do Clearce Amp
Genom att trycka pa en matfunktion sa nas AGS info pca [ ok |
underliggande parametrar och kalibreringar. D Temp. Menitor
Vissa funktioner, t.ex. kalibreringar, ar skyddade Unit info DTM
mot oavsiktlig averkan och kan gdras forst efter att AGS Posiion
kaliberingskoden har matats in. Detta gors under Alarms o |[ ok |
funktionen Login. Tauhpont Veration

Login TVD/TED [ ok |

Close AUX
DCA — Disc Clearance Amp. Menu-> Service > DGA dametrie
Parameters (inloggad med service) "
Hér kan man andra parametrar som tillhor
matfunktionen i DCA.

GAP [mm] TDC [mm] APO [mm]

System (inloggad som administrator) 10.23 | [ 0.23 | [ 0.00 |
Har kan man andra mer hardvarunara parametrar
som tillhor hardvaran for DCA funktionen.

Close Parameters

DTM — Disc Temp. Monitor e ot
Span Cal (inloggad med service)

Funktion for forstarkningskalibrering. Disc Temperature  Comeramifior”

Zero Cal (inloggad med service) |29 Span Cal. ﬂ

Funktion for nollkalibrering. oTM [*¢]

Help? Zero Cal. ﬂ
En hjalptext for kalibreringsproceduren presenteras —

pa skarmen.

Parameters (inloggad med service)
Andra parametrar. Close Paramaters ‘

Trim 4mA (inloggad med service, end. RMS-SD1)
Funktion for att trimma analog utsignal vid 4.00 mA.

Trim 20mA (inloggad med service, end. RMS-SD1)
Funktion for att trimma analog utsignal vid 20.0 mA.
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APO — AGS Position

Menu <> Service <> APO dametric

Ags-positionen samt den absoluta positionen for Rt et
matspetsen visas. Har visas dven aktuell temperatur
samt maximalt uppmatt temperatur inuti AGS- adiln
givarens hus. Temperaturen boér inte dverstiga ca _ AGS Postion 40 |
75°C for att inte dventyra livslangden. | 0.00 | TGN

men 43
Move to home Nm“[q ] | '
Om inte matspcetsen befinner sig | dess hemmalége 000 | s
(APO=0.00) sa kan spetsen kdras genom att trycka i

in knappen. Notera att motsvarande forandring
kommer att ske pa malspaltsvardet.

Close ‘ Parameters ‘

Parameters (inloggad med service)
Hér kan man éndra parametrar som tillnér APO funktionen.

System (inloggad som administrator)
Har kan man andra speciella parametrar som tillhor hardvaran for APO funktionen.

Advanced Functions

Under denna funktion kan givarspetsen justeras Menu-> Service -> AP > Advanced Functions dametric

samt flyttas manuellt vilket anvands for __sbs.rvo peion : B

undersokning/utveckling av méatsystemet. | 0.000 | T a0 adse

APO Adjust 0.00

APO Adjust anvands for Metso-raffinGrer dar b

avstandet mellan matspets och héllaren stodkant ar 0.23

definierat till 23.00 mm. Genom justeringen s kan [ g3 | g

spetsen backas mot ett mekaniskt stopp och sedan ' m. -

koras fram ett forutbestamt avstand. Normalt &r el s 250 |
0

detta 2.50 mm vilket gor att matspetsen kommer att v e ok |1 | e i E'S—Voﬂ

ligga 23.00 mm framfor stodkanten.

Med detta kommando s justeras AGS-givarens ENES
positionsméatning mot forstarkaren i ACM-enheten.

Detta gors genom att backa mot ett mekaniskt stopp vilket normalt & 2.50 mm bakom givarens
hemmaposition (i niva med statorsegmentet) och darefter ga fram samma stracka.

o Kontrollera forst att strackan (Back-home-distance) ar ratt installd.

e Tryck pa *APO Adjust’ och kalibreringsekvensen startas (kan foljas i textfonstret).

e Kontrollera att avstandet mellan matspets och hallare &r 23.00 (+0/-0.05) mm.

Stop! —->> |

Close ‘ <<-—- |

Om inloggad som administrator:

APO Calibrate  Anvénds for att kalibrera APO-métningen i AGS-givaren och gors av tillverkaren. Vid
kalibreringen sa far inte matspetsen vara monterad.

To Flush Kor méatspetsen till hemmalége (i kant med statorsegmenten).
<<-- Kor matspetsen vald stracka fran rotorn.

-->>| Kor méatspetsen vald stracka mot rotorn.

Stop! Stoppa korning.

+/- Valj korstracka mellan 0.01 och 1.00 mm.

GmsCeAgs-Manual-SD_Sve.docx 2011-06-20/BL sida8/14
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TVD / TED — Touchpoint Detector

| denna meny sa finns funktioner for hantering av ”‘“‘T;:;:]“ g S
skrappunktssignalen. Parametrar for granser och To | e mn e
kénslighet kan redigeras. Efmm — [%';Er prod |
TVD (Touchpoint Vibration Detector) méater (80 ] [0 [.;g.‘"] - e |
skrappunktssignalens vibrationer medan TED TED (%] T
(Touchpoint Electric Detection) mater elektrisk da [0 | e
matspetsen kontakterar mot rotorn. TED signaler —— W' :\';;if\'\g
visas endast om TED funktionen &r aktiverad. (o] 4((&) ) )
TVD-signaler (inloggad med service) T‘Tslo‘;"”| ﬁ\.iz--:fj L‘../f:f/"i
Installningar och resultat for TVD signalen visas. o
TED-graph (inloggad med service) Shine ‘ Parameters ‘

Om TED-funktionen ar aktiverad sa visas TED
vardet uppdelad pa 12 sektorer av rotorn.

Move tip (inloggad som administrator)

Ett antal funktioner for att forflytta métspetsen visas vilka &r till for att underséka hur TVD och TED
signalerna paverkas av spetsens position.

Parameters (inloggad med service)

Hér kan man andra parametrar for matfunktionen till TVD och TED.

System (inloggad som administrator)

Har kan man &ndra parametrar som tillhér hardvaran.

AUX

For RMS-RS1 systemet sa finns en form for en extra ingang. Denna anvénds inte men funktionen
maste finnas for att kunna dndra en parameter.

Satt parametern ” Rpo/Hpm — Inkoppling” till O for att eliminera summalarm for den oanvanda
stromingangen.

GmsCeAgs-Manual-SD_Sve.docx 2011-06-20/BL sida9/14
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5 Parameters

Har visas ett exempel med parametrarna for DCA ol O g demetric
- - - L3 1l O e W Se e pararmeter,

funktionen. Varje parameter visas med en kort

beskrivning samt tillatna min- och maxvérden. eSO i

Vidare sa visas till vilken nod som parametern
tillhor.
Gor sa har for att andra en parameter:

e Valj parameter genom att markera dess
namn (en beskrivning av parametern visas
langst upp pa skarmen).

e Tryck in EDIT knappen och ett nytt fonster
med en knappsats visas.

e Mata in ett nytt varde med hjalp av
knappsatsen pa skarmen.

e Tryck in SAVE knappen. Programmet varnar fér om inmatat vérde ligger utanfor tillatet
omrade.

0ed
030 Edit
100

1500

Close

6 System settings

Vissa av funktionerna ar skyddade genom I6senord och &r saledes inte tillgangliga da man inte har
ratt behorighet.

Login / Logout

Mojliggor inloggning av olika behorighetsnivaer vilka ger mer eller mindre tillgang till olika
instéllningar och funktioner i systemet.

System fliken Meny > System setings wmsmes  dametric
Service info System |10 |aGs |

Adress, telefon och e-post uppgifter for service och b et tamnon. Haberis
underhall. Seryice info English - |R1 | EditRefiner D |
Program log

Visar program relaterade fel och handelser. i |
Help text Language

Valjer sprak for hjalptexter.

Refiner 1D

Definierar ett unikt id for installationen vilket
anvands vid overforing av filer till det externa
fickminnet for att kunna hantera flera olika
installationer. Tryck "Edit Refiner ID’ for att andra
vardet.

Refiner type (inloggad som administrator)

Viljer typ av raffinér/matsystem. OBS — systemet startar om med den nya raffindrtypen da vérdet
andras.

Regenerate

Denna funktion anvands for att lasa upp en ny parameteruppsattning fran hardvaran och anvands da
en av RMS/RMS systemets enheter har uppgraderats med nya signaler. Parametrarna sparas i en
XML-fil vilken lases upp da systemet startar.

Log AGS cal. (inloggad som administrator)

Da denna funktion &r aktiverad loggas matdata rérande AGS kalibreringen.

Close Logout

GmsCeAgs-Manual-SD_Sve.docx 2011-06-20/BL sida 10/ 14



Dametric AB

GMS CE RMS-SD

MANUAL

10 fliken

CEC Serial no. — Select CEC
Visar / valjer CEC enhet for Panel-PC
kommunikation. Se vidare under punkt 6.1.

File Browser
Hér kan man kopiera log filer till externt fickminne.

Password (inloggad som administrator)
Mojlighet att dndra l6senorden pa de olika
inloggningskontona.

Upgrade System (inloggad som administrator)
Uppgradera Panel-PC’ns programvara. Se sektion
senare i detta dokument.

Touch panel cal.

Meny -> System settings

AcESavicas s dametrie

System IO AGS

Touch panel cal,

= =

Program for att kalibrera positionering pa pekskarmen. Tryck pa knappen och folj instruktionerna.

Exit GMS (inloggad som administrator)
Hér kan man avsluta GMS programmet.

AGS fliken

AGS 1 Suffix

Vilj ett suffix for varje AGS-givare beroende pa
placeringen i raffinéren. T.ex. “C” for en givare i
CD-zonen. Valet har ingen paverkan pa
funktionaliteten utan anvands bara i beteckningarna
pa presenterade matsignaler och loggade
funktioner.

AGS sensor type
Vilj aktuell givare.

AGS 11111
Datum for senaste och nésta service samt drifttider
for matspetsen visas.

GmsCeAgs-Manual-SD_Sve.docx

Meny -> System settings

AcEShvcas S dametric

System |10 AGS

AGS "1 suffix
1 =

AGS 1 sensor type

AGS-SB170 -

AGS '1"

Last service |2010-02-16
MNext servics |2011-02-16

Tip ser, no, lng ]
Tip tot hours {41

Topodh o]

Close

Logout

2011-06-20/BL
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7 Calibration log
| kalibreringsloggen kan kalibrerings handelser
avlasas.

Home — Up — Down
Anvénds for att skrolla i loggfilen.

Radinnehall
Tryck till pa en rad for att visa innehallet i ett
separat fonster.

Clear Log (inloggad som administrator)
Tryck for att nollstélla loggen.

8 Alarm log
For att underlatta felskning vid larm sa visas detta i
larmloggen.

Home - Up — Down
Anvands for att skrolla i loggfilen.

Radinnehall
Tryck till pa en rad for att visa innehallet i ett
separat fonster.

Clear Log (inloggad som administrator)
Tryck for att nollstélla loggen.

9 Trend

En trendbild visar malspalt, skrappunkt och
rotorposition/hydraultryck.

Time Scale

Tryck pa Time Scale for att vaxla mellan tre tids-
skalor,ca7—14-66s.

Settings
Anviand denna knapp for att stalla in skalomraden
och offset.

Trend Logger

dametric
A, : Service

Menu -> Calibrate Log

C s, TDC =0 10mm, APO=0 31mm
od ). Gap=0.39mm, Zara=0.10mm, Span=1.10mm

) 18mm,_ APO=0 31mm

Qnar 43 AGS calibraton sb (prod ], Gap=0.49mm, L

A 0. 10mm, Span=1.10mm
ENONZNG 34256 AGS calibraton accepted (ide)

| =]
Close ‘ Refresh | Home ‘ Up | Down ‘
Menu -> Alarm Log dametric
A, : Service
BA1T3208  AGS Unit on line
YW Unit sum alarm cleared
5 G5 Lnit off fines
A205  ACK Unit sum alarm set
Close ‘ Refresh | Home ‘ Up | Down ‘
A, : Ady
20 — AP (2,0mm) =POM (5,0mm) =1VD {100,0%) —DTM (250,0°C)
50
100 |
| p—— —
16 |' l
40 _ 14 _ )
m ‘ \J A '||| J
J |
12 J AR [
0 | !
) i SANEIINIE
T | \
08|/ IR I
201/ I | | ‘ {
A0 [ 1] |
! | I
04 - L
10
20 | | '
00 || i
il
0 Tima scale: 245
GAP  POM  TVD L0
[ 1as || 250 |[ o |[ =0 GMS Trends Settings

Trend logger

Time scabe
g”’* | seen | [<oa| o<

Det finns mojlighet att logga parametrarna till en log fil. Funktionen startas och stoppas med

Start/Stop knappen.
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Trend settings G Thadid Sattings dametric
Parameter Up/Down

Anvand Up/Down for att stega markering i ;:;mr - |
parameter-listan. Vald parameter visas i ’Parameter’ POM T o

och dess sort i *Unit’. TVD o oo |

Range, Up/Down DTM w | w |

Stega mellan fem forvalda omraden for aktuell — S|

signal.

Offset, Up/Down =]
Oka/minska offset med ett forvalt varde. Cloes ater 276

Center Cancel | oK ‘

Tryck pa Center’ for att justera offset sa att
matvardet hamnar i mitten pa skalan.

10 Vvalj CEC-enhet

Panel-PC’n maste etablera kontakt med CEC-
DM1 enheten, som &r ett granssnitt mellan
Ethernet (UDP) och CAN-bussen till
RMS/GMS-enheterna.

Pa Panel-PC’n sa valjs en CEC-enhet via dess
ip-adress, och som sedan sparas i en XML-fil.
Da programmet startas sa valjs samma CEC-
enhet igen men om Panel-PC eller CEC-enhet
byts ut s& maste valet géras om manuellt.

e Tryck “Menu’ och logga in med
Service-koden.

e Tryck ‘System Settings’, vélj 10’
fliken.

e Tryck ‘Select CEC’.

e Tryck ‘Search’ och minst en
CECenhet mskall visas i listan. Om
fler enheter visas, identifier ratt CEC-
enhet mha serienummret.

e Markera raden vald CEC och tryck
sedan “Select’. "Status’ skall da visa
“Connected”.

e Tryck ‘Close’ for att avsluta.

Edit IP Address
Detected CEC devices

[?]

Serial: 1001 IF: 192.168.10.1 NoConnection

Search

Status

Select Disconnect

Edit IP Address
Detected CEC devices

Serial: 1001 IP; 192.168.10.1 NoConnection

Close

Search

Status ¢

Select Disconnect

Edit IP Address
Detected CEC devices

Close

Serial: 1001 IP: 192.158.10.1 Master

Search

Status @ Connected

Select Disconnect
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11 Beteckningar
CE ™, Operativsystem fran Microsoft.

UDP - User Datagram Protocol. ett forbindelseldst protokoll for dverforing av enskilda paket éver
IP.

TDC - True Disc Clearance. Malspalt matt med en givare placerad i niva med statorsegmentet.

AGS - Adjustable Gap Sensor. En TDC-givare med rorlig méatspets vilken kan flyttas fram och
tillbaka for kalibrering.

GMS - Gap Monitoring System. Ett matsystem for att méta och presentera signaler i en raffindr,
bl.a. malspalt och malzonstemperatur.

DTM - Disc Temperature Monitor. Malzonstemperaturen métt inne i malzonen mha av en TDC-
eller en AGS-givare.

TVD - Touch point Vibration Detector. Matt pa skrappunktssignalen mellan malskivorna.
Signalen anvands for att definiera noll-laget (malspalt = 0) och ligger till grund for noll-kalibreringen
av en TDC- eller AGS-givare.

APO — Ags Position. Signal for positionen for matspetsen i en AGS-givare. Denna ar noll da
matspetsen befinner sig i niva med statorsegmenten. Signalen dkar da spetsen flyttas mot rotorn och
minskar da den ligger bakom segmentkanten.

RPO - Rotor Position. Signal for rotorns axiallage (for LC raffinorer).

HPM - Hydraulic Pressure. Signal for hydraultryck for posionering av statorer i en Twin-60
raffinor.

DCM - Disc Clearance Module. Matmodul fér malspalt och malzonstemperatur.
ACM - Ags Control Module. Fungerar som en lank mellan AGS bivaren och ett CAN-granssnitt.
CAN - Control Area Network. CAN &r en standardiserad faltbuss.

CEC - CAN to Ethernet Converter. A unit than converts the Ethernet data to the CAN-bus
connecting the RMS units.

12 Kontakt
Utveckling, produktion och service:

Dametric AB
Jagerhorns Véag 19, 141 75 Kungens Kurva
Telefon: +46-8 556 477 00 Telefax: +46-8 556 477 29

e-post: service@dametric.se www.dametric.se
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