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2. DESCRICAO DAS OPERACOES
A unidade HPM-RM1 alimenta e monitora dois transmissores de pressdao. O monitor inclui as
seguintes funcdes:

e Tensdo de excitacdo de 19 V através de resisténcia 296 Q para cada transmissor.

e Ajustes de nivel de tensdo e zero interno em 1V (0%) e 5V (100%).

e Um sinal de corrente de saida de 4-20 mA, isolado galvanicamente, para cada saida.

e Uma saida de tensdo de 1-5 V para o display e a unidade de controle do RMS (LDU-RM1 ou
DCU-RM1/2).

e Dois circuitos de limite que comparam o sinal de dois valores de limite para cada canal. Os
limites sdo ajustaveis de 0 a 100% da amplitude de sinal. A saida de limite esta ativa quando
o sinal for maior que os valores de limite ajustados e é indicada pelas leds do painel dianteiro.
Uma saida ndo ativa inicia uma histerese na rampa descendente do sinal. A saida é oticamente
isolada da unidade e aciona um transistor de poténcia de canal P. O transistor esta conectado
ao trilho positivo da alimentacao elétrica do sistema.

e Um circuito de verificacdo do sensor, que detecta circuito aberto e entrada de curto-circuito.
Qualquer falha desativa as saidas-limite e gera -25% de amplitude de sinal na saida de
corrente.

e Uma interface do sistema RMS, que permite leituras do nivel medido e dos valores-limite
para a unidade LDU-RM1 (=Limit Display Unit, Unidade de Limite do Display), ou para a
unidade DCU-RML1.

e Uma unidade de poténcia dc/dc, que converte e isola a a alimentacdo elétrica de 24 Vdc do
sistema nas tensdes internas +12V e -12V dc.

3. ESPECIFICACAO TECNICA

Peca nimero: HPM-RM1/VAL0122850 / SKC9068256
Alimentacao elétrica: +24 Vdc, +10%, méax 0.14 A
Alimentacdo interna: +12 Vdc, isolada da alimentacéo elétrica
Dimensdes da placa: C=220 mm, L=100 mm, T=30 mm (6 TE)
Ajustes do painel: Potencidmetros de 15 espiras
Cémara A: LIMITE -1, LIMITE - 2
Céamara B: LIMITE - 1, LIMITE - 2
Indicadores de saida do painel: Leds verdes
Cémara A: SAIDA LIMITE - 1, SAIDA LIMITE - 2
Camara B SAIDA LIMITE - 1, SAIDA LIMITE - 2
Seletor do painel: LIMITES DO DISPLAY, interruptor de botéo.
Entrada de sinal: Transmissor de pressédo de 2 fios
Faixa de entrada: 4-20 mA

Nivel de disparo de baixa corrente: 3.0 mA
Nivel de disparo de alta corrente: 21.0 mA
Impedancia de entrada do sinal: 100 Q

Nivel zero interno: +10V+05%

Nivel de alcance pleno interno:  +5.0V +0.5 %

Histereselimite: 2 %, apenas na rampa ascendente do sinal

Saidas digitais externas: Transistor fet do canal P opto isolado conectado ao trilho positivo

da ytensdo do sistema rms Corrente max., 0.1 A

DO+HPA1 Saida digital LIMIT 1, camara A para o CLP
DO+HPA2 Saida digital LIMITE 2, camara A para o CLP
DO+HPB1 Saida digital LIMITE 1, camara B para o CLP
DO+HPB2 Saida digital LIMITE 2, camara B para o CLP
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Os limites séo ativados quando o valor HPM for maior que o
limite ajustado.

N&o é histerese quando se alterna do estado ativo para o inativo.
E 2 % de histerese quando se alterna do estado inativo para o

ativo.
O led no painel frontal da unidade indica uma saida ativada.
Saida analdgica: Duas correntes galvanicamente isoladas, 4-20 mA, + 1 %
Carga: 0 - 800 Q, tensdo de isolamento: 500V
Interface da unidade RMS: Sim

4. CONFIGURACOES

O nivel nominal de cada canal precisa ser configurado.

Isso é feito na unidade do indicador (LDU-RM1 ou DCU-RM1) do sistema RMS.

O nivel nominal de saida depende totalmente da saida nominal do transmissor de presséo. Para
converter a pressao para forca, a &rea do cilindro hidraulico deve ser conhecida.

Para as configuracgdes, consulte 0o MANUAL DO PROGRAMADOR do sistema RMS, RMS-EX1,
RMS-SD1, RMS-CD1 ou RMS-DD1.

5. AJUSTES

O ajuste dos limites do alarme é feito nessa unidade, mas a leitura dos limites deve ser feita na
unidade do indicador (LDU-RM1 ou DCU-RM1/2) do sistema RMS.

Para ajustes, consulte 0 MANUAL DO PROGRAMADOR do sistema RMS, RMS-EX1, RMS-SD1,
RMS-CD1 ou RMS-DD1

6. AJUSTES DE FABRICA

Este ajuste é feito pelo fornecedor, e geralmente ndo é necessario apos a entrega.

Se necessério, contudo, isso deve ser feito apenas por pessoal qualificado.

Os potencidmetros estdo localizados na parte superior da placa, e sdo acessiveis pela parte superior
da unidade.

6.1 Camara A, nivel zero interno

e Conecte um resistor em série com um DVM (modo corrente) a entrada da camara A.
Ajuste o resistor (aprox. 4,5 kQ) até que o DVM leia 4,00 mA.

e Conecte um DVM a placa (- ao TP7 e + ao TP10).

e Ajuste o potencidmetro P13 (CH1-Z), até que o DVM leia +1 + 0,005 Vdc.

6.2 Camara A, nivel interno de alcance total
e Ajuste o resistor (para aprox. 670 Q) até que o DVM leia 20,00 mA.
e Ajuste o potencidmetro P14 (CH1-S), até que o DVM leia +1 + 0,005 Vdc.

6.3 Camara B, nivel zero interno

e Conecte um resistor em série com um DVM (modo corrente) a saida da camara B.
Ajuste o resistor (aprox. 4,5 kQ) até que o DVM leia 4,00 mA.

e Conecte um DVM a placa (- ao TP7 e + ao TP20).

e Ajuste o potenciémetro P23 (CH2-Z), até que o DVM leia +1 + 0,005 Vdc.

6.4 Camara B, nivel de alcance interno cheio
e Ajuste o resistor (para aprox. 670 Q) até que o DVM leia 20,00 mA.
e Ajuste o potenciémetro P24 (CH2-S), até que o DVM leia +5 + 0,005 Vdc.
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7. CONTATO
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