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2  DESCRICAO DAS OPERACOES

2.1 DISPLAY RMS

O LDU-RML1 é uma unidade de display para o sistema RMS. O display é ativado quando o botdo
"DISPLAY LIMITS" € pressionado em qualquer placa. A unidade LDU entdo vai monitorar as
leituras dos niveis medidos e dos valores-limite ajustados das unidades selecionados.

Valores indicados no display estdo no intervalo de -999 a 1999. A unidade identifica qual das outras
unidades esta ativada e transforma o sinal 1-5 Vdc para a leitura apropriada, (i.e. 3,75 MW para a
unidade MPM, ou 13,25 mm/s para a unidade VIM). Uma segunda fileira do display indica qual do
canal ou do display é exibido.

Os canais e limites sdo selecionados pelos botdes "1 ou """ na unidade LDU.

O display é ativado por cerca de 4 minutos apds qualquer dos botdes "DISPLAY LIMITS" ser
pressionado, e entdo sera desligado automaticamente. Se o botdo "—" for pressionado, 0
desligamento automatico é desativado. O ponto decimal mais a direita na fileira inferior do display
confirmard a desativacdo do desligamento automatico.

2.2 Entradas e saidas CLP
Os seguintes sinais sdo dedicados a unidade CLP.

DI+LDU2 Entrada digital LDU 2 do CLP
A entrada DI+LDU?2 é reservada para uso futuro
DO+LDURD Saida digital Unidade LDU pronta parao C'LP

A DO+LDURD sera ativada quando a unidade estiver pronta.

2.3 Entradas analdgicas

A unidade lera continuamente os seguintes sinais de entrada analdgicos (ndo os limites) a partir das
outras unidades do rack: POM, EX1 (extra), TVD, MPM, VIM e ER1 (extra no rack RMS-ER1).
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2.4 Entradas CMI digitais

A unidade vai monitorar os pulsos digitais da unidade CMI-RM1 e entdo podera ler o movimento e a
direcdo do motor de passo elétrico.

2.5 Saida digital serial

Uma interface serial de comunicacao fornece os valores para POM, TVD, MPM e VIM para um
display remoto (PDU-RM3) ou para um painel de operador.

2.6 Funcédo FeedGuard

DI+FGRE Entrada digital Restabelecer Feed guard do CLP
DO+FGCO Saida digital Contato Feed guard para o CLP
DO+FGAL Saida digital Alarme Feed guard para oCLP

A saida do alarme FeedGuard (DO+FGAL) normalmente esta configurada como ativa. Quando a
entrada de restabelecer feed guard (DI+FGRE) esta desativada, a unidade imediatamente inicia a
funcdo de supervisdo da retracao feed guard. A unidade imediatamente I& o valor POM e entdo conta
o0s pulsos da unidade CMI. Quando a quantidade de pulsos corresponde a distancia feed guard pré-
configurada, a unidade |é a unidade POM novamente e a compara com a distancia pré-configurada.
Se estiver dentro dos limites, a saida do contato feed guard (DO+FGCO) esta configurada como
ativa. Se estiver fora da tolerancia, a saida do alarme feed guard (DO+FGAL) esta desativada.

O limite inferior é 100% do comprimento do pistdo + 50% da distancia de seguranca e 0 mais alto é
100% do comprimento do pistdo + 150% da distancia segura.

O estado do alarme é restabelecido por qualquer botdo na frente da unidade ou automaticamente
quando a entrada restabelecer feed guard (DI+FGRE) for ativada novamente. Sinais Feed Guard:

2.7 RMC, Controle de Posicao do Rotor

Unidades com verséo do software 3.0 ou mais recente incluem o software de controle de posicéo do
rotor (RMC).

O RMC é ativado quando o parametro "ErCE” esta configurado como 1, e isso permite acesso a
diversos outros parametros (os parametros ficam ocultos se “ErCE” estiver configurado como 0).
Os parametros estdo descritos no manual de programacao para o sistema EX, PRO-EX1.

O uso da funcdo RMC esta descrito no manual de calibragem, CAL-EX1.

DI+LDU1 Entrada digital Ponto de Toque do CLP

A entrada esta configurada alta para permitir o Ponto de Toque. O sinal é gerado a partir do seletor-
chave “TOUCHPQOS”.

DO+LDU3 Saida digital RMC Pronto para o CLP

A saida normalmente é alta, mas esta configurada baixa se a medida TVD ou POM estiver em estado
de alarme.

DO+LDU4 Saida digital Rotor em Pos Inicio de Producdo parao CLP

A saida é baixa se a posi¢do do rotor for menor que a "posicdo RMC" calculada.

2.8 Revisbes
1.0/6 de abril de 1992.

2.0/11 de novembro de 1993: Envia dados serialmente para o PDU-RM3.
3.0/16 de fevereiro de 2000: Adicionado software para RMC eletrdnico.
4.0/17 de outubro de 2005: Novo processador na placa filha permite comunicagdo com

um painel de operador.
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3  ESPECIFICACAO TECNICA

Peca Dametric niumero
Peca Metso numero:

Peca SKC numero:
Alimentacéo elétrica

Fonte interna:

Dimensdes da placa:
Indicador de sinal do painel:

Seletores do painel:
Interface RMS:

Entradas RMS analdgicas:

Saida serial:

Entradas digitais do CLP
Entradas digitais do CMI:
Saidas digitais externas:

DO+FGCO
DO+FGAL
DO+LDURD
DO+LDUS3
DO+LDU4

Entradas digitais externas:

DI+FGRE
DI+LDU1
DI+LDU?2

4  CONTATO

Vendas, desenvolvimento, producao e servico:

Dametric AB

LDU-RM1

VAL0122977

SKC9068232

+24 Vdc, £ 10% 0.12 A, max

+12 Vdc e +5 Vdc, isolada da fonte de energia

C=220 mm, L=100 mm, T=35 mm (7 TE)

Fileira superior: -999 - 9999, 4 display led de digitos

Fileira inferior: -999 - 9999, 4 display led de digitos

5 seletores de botéo

3 saidas digitais de enderegos e 1 de restabelecimento (pnp)

1 saida de restabelecimento

+ Entrada analdgica de alcance de tensdo no modo comum 200 Vdc
resolucéo: 12 bit

Alcance: 0-8 VVdc

Alcance de tensdo no modo comum: + 200 Vdc

Resolucdo: TVD - 12 bit, MPM - 8 bit, VIM - 8 bit, ER1 - 8 bit
RS-485, se conecta ao display PDU-RM3 ou a um painel de operador.
nivel: +24 Vdc, impedéancia: 5 kohm

nivel: +5 Vdc, impedancia: 1 kohm

Transistor fet do canal P opto-isolado conectado ao trilho positivo da
tensdo do sistema RMS. Corrente méx., 0.1 A

Saida digital, contato feed guard, para o CLP

Saida digital, alarme feed guard , para o CLP

Saida digital, unidade lida, para o CLP

Saida digital, RMC Pronta, para o CLP

Saida digitalna posicao de partida , para CLP

Entrada digital opto-isolada do sistema CLP.

Resisténcia da entrada: 2 kohm. Nivel de tensdo: 24 Vdc.

Entrada digital, restabelecer feed guard , do CLP

Entrada digital input, Habilitar TouchPoint, do CLP

Entrada digital, entrada ndo comprometida para uso futuro, do CLP
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