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2 POPIS FUNKCE

2.1 ZOBRAZENi RMS

LDU-RMI je zobrazovaci jednotka pro systém RMS. Zobrazeni se aktivuje stisknutim libovolného
tlacitka ,,ZOBRAZIT LIMITY" na nékteré desce. Jednotka LDU potom sleduje odecety namétenych
urovni a upravenych limitnich hodnot vybranych jednotek.

Interval zobrazeni hodnot je -999 az 1999. Jednotka ukazuje dalsi aktivni jednotky a pievadi signél 1
- 5 V=na pfislusny odecet (tzn. 3,75 MW pro jednotku MPM nebo 13,25 mm/s pro jednotku VIM).
Druhy fadek ukazuje zobrazeny kanal nebo limit.

Kanaly a limity se vybiraji tlagitky "T" nebo "J" na jednotce LDU.

Zobrazeni je aktivni po dobu 4 minut po stisknuti n¢kterého tlacitka "ZOBRAZIT LIMITY" a poté se
automaticky vypne. Stisknutim tlacitka "—" bude deaktivovano automatické vypnuti. Desetinna
carka zcela vpravo na dolnim fadku zobrazeni potvrzuje deaktivaci automatického vypnuti.
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2.2 Vstupy a vystupy PLC
Nasledujici signaly jsou vyhrazeny pro jednotku PLC.

DI+LDU2 Digitalni vstup LDU 2 zPLC
Vstup DI+LDU?2 je vyhrazen pro budouci pouziti
DO+LDURD Digitélni vystup Jednotka LDU pftipravena do PLC

DO+LDURD se aktivuje, kdyz je jednotka piipravena.

2.3 Analogové vstupy

Jednotka pribézné€ nacita nasledujici analogové vstupni signaly (nikoli limity) z ostatnich jednotek v
regalu: POM, EX1 (rezerva), TVD, MPM, VIM a ER1 (rezerva v regalu RMS-ER1).

2.4 Digitalni vstupy CMI

Jednotka bude sledovat digitalni impulzy z jednotky CMI-RM1 a tak bude schopné nacitat pohyb a
smér elektrického krokového motoru.

2.5 Sériovy digitalni vystup
Rozhrani sériové komunikace ptenasi hodnoty POM, TVD, MPM a VIM do vzdéaleného zobrazeni
(PDU-RM3) nebo na panel obsluhy.

2.6 Funkce chraniCe podavani

DI+FGRE Digitélni vstup Resetovani chrani¢e podavani zPLC
DO+FGCO Digitalni vystup Kontakt chrani¢e podavani do PLC
DO+FGAL Digitélni vystup Alarm chrani¢e podavani do PLC

Vystup alarmu chranice podavani (DO+FGAL) je normalné nastaven jako aktivni. Kdyz je
deaktivovan vstup resetovani chranic¢e podavani (DI+FGRE), jednotka okamzité zahaji funkci
dohledu nad zasunovanim chranice podavani. Jednotka okamzité nacte hodnotu POM a potom
spocita impulzy z jednotky CMI. Kdyz pocet impulzli odpovida pirednastavené vzdalenosti chranice
podavani, jednotka znovu nacte jednotku POM a porovna ji s prednastavenou vzdalenosti. Pokud se
nachazi v rdmci limitt, je aktivovan vystup kontaktu chranice podavani (DO+FGCO). Pokud se
nachazi mimo toleranci, je vystup alarmu chréni¢e podavani (DO+FGAL) naopak deaktivovan.
Dolni limit je 100 % délky pistu + 50 % bezpecné vzdalenosti; horni limit je 100 % délky pistu + 150
% bezpecné vzdalenosti.

Alarm lze vypnout libovolnym tlac¢itkem na pfedni stran¢ jednotky nebo se vypne automaticky pfi
dalsi aktivaci vstupu resetovani chranic¢e podavani (DI+FGRE). Signaly chranice podavani:

2.7 RMC, ovladani polohy rotoru

Jednotky s verzi softwaru 3.0 a pozd¢jsi obsahuji software pro ovladani polohy motoru (RMC).
RMC je aktivuje, kdyZ je parametr ,,ErCE* nastaven na 1, coz umoziuje piistup k fad¢ dalSich
parametrt (kdyz je ,,ErCE* nastaveno na 0, parametry jsou skryté).

Parametry jsou popsany v programovaci pfiruc¢ce pro systém EX, PRO-EX1.

Pouzivani funkce RMC je popsano v ptirucce pro kalibraci, CAL-EX1.

DI+LDUI Digitalni vstup Bod dotyku zPLC

Bod dotyku je aktivovan vysokym vstupem. Signal je generovan klicovym spina¢em ,,TOUCHPOS*.
DO+LDU3 Digitalni vystup RMC pfipraveno do PLC
Vystup je obvykle vysoky, ale dojde-li k alarmu méteni TVD nebo POM, snizi se.

DO+LDU4 Digitalni vystup rotor ve startovni vyrobni poloze do PLC
Vystup je nizky, dokud je poloha rotoru nizsi, nez vypoctena ,,poloha RMC*.
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2.8 Revize

1.0/6. dubna 1992.
2.0/11. listopadu 1993:

Odesila data sériové do PDU-RM3.

3.0/16. tinora 2000: Pfidéan software pro elektronické RMC.
4.0/17. fijna 2005: Novy procesor na dcefiné desce umozituje komunikaci s panelem obsluhy.

3 TECHNICKE UDAJE

Dametric €. zbozi:
Metso €. zboZi:

SKC ¢. zbozi:

Zdroj napajeni:

Vnitini zdroj:

Rozméry desky:
Indikator signélu panelu:

Spinace panelu:
Rozhrani RMS:

Analogové vstupy RMS:

Sériovy vystup:

Digitalni vstupy z PLC:
Digitalni vstupy z CMI:
Externi digitalni vystupy:

DO+FGCO
DO+FGAL
DO+LDURD
DO+LDU3
DO+LDU4

Vnéjsi digitalni vstupy:
DI+FGRE

DI+LDUI
DI+LDU2
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+24 V=, 10 % 0,12 A, max.

+12 V=a+5 V=, oddéleny od zdroje napajeni

L =220 mm, W =100 mm, T =35 mm (7 TE)

Horni fadek: -999 - 9999, 4mistny displej LED

Dolni tadek: -999 - 9999, 4mistny displej LED

5 tlacitkovych spinact

3 adresy a 1 resetovaci digitalni vystup (pnp)

1 resetovaci vstup

+ Analogovy vstup se spole¢nym rozsahem napéti 200 V=
rozliSeni: 12 bitl

Rozsah: 0 - 8 V=

Spole¢ny rozsah napéti: £ 200 V=

Rozliseni: TVD - 12 biti, MPM - 8 bitti, VIM - 8 bitl, ER1 - 8§ bitt
RS-485, ptipojen k displeji PDU-RM3 nebo k panelu obsluhy.
uroven: +24 V=, impedance: 5 kiloohmu

uroven: +5 V=, impedance: 1 kiloohmi

Opticky izolovany tranzistor FET kanalu P pfipojeny ke kladné
kolejnici napéti systému RMS. Max. proud, 0,1 A

Digitéalni vystup, kontakt chranic¢e podavani, k PLC

Digitalni vystup, alarm chranice podavani, k PLC

Digitalni vystup, odecet jednotky, k PLC

Digitalni vystup, RMC pfipraveno, k PLC

Digitéalni vystup, rotor ve startovni vyrobni poloze, k PLC

Opticky izolovany digitalni vstup ze systému PLC.

Vstupni odpor: 2 kiloohmy. Uroveii napéti: 24 V=
Digitalni vstup, resetovani chrani¢e podéavani, z PLC
Digitéalni vstup, aktivace bodu dotyku, z PLC

Digitalni vstup, nepouzity vstup pro budouci pouziti, z PLC
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