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2 FUNKTIONSBESKRIVNING

2.1 RMS DISPLAY

LDU-RMI ér en displayenhet for RMS-EX systemet. Displayen aktiveras da nagon av "DISPLAY
LIMITS" omkopplarna aktiveras pd ndgon enhet. LDU-enheten visar dd métvarde samt gransvirden
for vald enhet.

Siffervisningen kan ske inom intervallet -999 till 1999. Enheten identifieraraktiverad enhet och
raknar om insignalen (1-5Vdc) till rétt visning. For MPM kan det betyda 0 - 3.75 MW, fo6r VIM 0 -
25mm/s osv. Visningen av médtvirdet sker pa den 6vre displayraden, medan pa den undre sa visas
kanal samt gransnummer.

Kanal och grinser viljs genom "T" och " "knapparna.

Displayen sldcks automatiskt ca. 4 minuter efter det att "DISPLAYLIMITS" har tryckts in. Om "—"
knappen trycks in sa slécks ej displayen, vilket indikeras genom att en decimal-punkt till hoger pa
nedre raden tdnds.

2.2 PLC ingangar och utgangar

DO+LDURD Digital utgang LDU Kklar till PLC
Signalen DO+LDURD aktiveras dé enheten &r klar.
DI+LDU2 Digital ingang LDU 2 fran PLC

Signalen &r for framtida bruk.

2.3 Analoga ingangar

Enheten ldser kontinuerligt f6ljande analoga métvarden(ej larmgrinser) fran andra enheter i racken:
POM, EXI1 (reserv),TVD, MPM, VIM och ER1 (reserv i RMS-ER1 rack).
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2.4 CMI digitala ingangar
Enheten mater pulser frain CMI-enheten vilket mojliggdr métning av riktning och avstand pa
rotorforflyttning genom stegmotorn.

2.5 Seriell digital utgang

Ett seriellt granssnitt sdnder métviarden for POM, TVD, MPM och VIM till yttre display (PDU-RM3)
alternativt till en operatorspanel.

2.6 FeedGuard funktion

Signalnamn Typ Beskrivning Anslutning
DI+FGRE Digital ingang Feedguard Reset frén PLC
DO+FGCO Digital utgang Feedguard Kontakt till PLC
DO+FGAL Digital utgang Feedguard Larm till PLC

Utgéng for FeedGuard larm (DO+FGAL) dr normalt aktiv. D4 ingdngen for FeedGuard reset
(DI+FGRE) faller, sa startas 0vervakningen av FG aterstéllning. POM-virdet mits, och sedan ridknas
0.01mm-pulser frin CMI-enheten. Nér antalet pulser motsvarar instdllt avstdnd, sa ldses POM-virdet
igen och jaimfors mot instillt avstand.

Om virdet ligger inom godként intervall sa sitts FG-Kontakt (DO+FGCO) aktiv. Om inte, s sétts
istillet FG-Larm (DO+FGAL) inaktiv.

Larmléget dterstélls om ndgon av knapparna i fronten trycks in eller om ingang for reset (DI+FGRE)
aktiveras igen. Feedguard signaler

2.7 Rotorpositonskontroll

Signalnamn Typ Beskrivning Anslutning
Enheter med revisionsldge 3.0 och senare dr forsedd med programvara for rotorpositionskontroll, sk
RMC. Denna aktiveras dd parametern "ErCE” sitt till 1, vilket gor att ett flertal parametrar kan
redigeras (dessa parametrar doljs om ”ErCE” = 0).

Parametrarna forklaras i programmeringsmanualen for EX-systemet, PRO-EXI1.

Hanteringen av RMC forklaras i kalibreringsmanualen, KAL-EX1.

DI+LDUI Digital ingang Touch Point fran PLC
Ingéngen sétts hog fran PLC for att mojliggora skrappunktstagning. Signalen kommer fran
nyckelstromstillare for "lBERORINGSPOS”™.

DO+LDU3 Digital utgang RMC Klar till PLC
Utgéngen édr hog vid normal drift och sitts lag om TVD-maétning eller Rotorpositionsmédtning larmar.
DO+LDU4 Digital utgang Rotor i Start Pos Produktion till PLC

Utgéngen ér 14g sa ldnge rotorldget d4r mindre dn berdknad "RMC-position”.

2.8 Revisioner

3.0/2000-02-16: Kompletterad med elektronisk RMC.
4.0/2005-10-17: Ny processor hanterar kommunikation till operatdrspanel.
4.1/2007-09-05:  Nytt kretskort med ytmonterade komponenter.
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3 TEKNISKA DATA

Artikelnummer: LDU-RM1 / VALO0122977 / SKC9068232
Matningsspanning: +24 Vdc, £ 10%, max 0.12 A
Internspinning: +12 Vdc och +5 Vdc, isolerad frdn matningsspanningen
Kortstorlek: H=100 mm, L=220 mm, T=35 mm (7 TE)
Panelindikator: Ovre rad: -999 - 9999, 4-siffrig led display

Undre rad: -999 - 9999, 4-siffrig led display
Panelomkopplare: 5 tryckomkopplare
RMS-Interface: 3 adress och 1 reset utgangar (pnp)

1 reset ingéng
+ 200 Vdc common-mode spdnningsomrade analogingdngar
upplosning: 12 bitar
RMS analoga ingéngar: Omrade: 0-8 Vdc
Common mode spianningsomréde: + 200 Vdc
Uppl6sning: TVD: 12 bitar, MPM: 8 bitar, VIM: 8 bitar, ER1: 8 bitar
Digitala ingangar fran PLC: niva: +24 Vdc, impedans: 5 kQ
Digitala ingangar frdn CMI: niva: +5 Vdec, impedans: 1 kQ
Seriell utgang: RS-485, anluts till PDU-RM3 alternativt operatorspanel.
Externa digitala utgdngar:  Optoisolerad P-kanal fet transistoransluten till positiv
systemspéanning. Max. strom, 0.1 A

DO+FGCO Digital utgang FeedGuard Kontakt till PLC
DO+FGAL Digital utgang FeedGuard Larm till PLC
DO+LDURD  Digital utging Enhet klar till PLC
DO+LDU3 Digital utgang RMC Klar till PLC

DO+LDU4 Digital utgang Rotor i Start Pos for Produktion till PLC

Externa digitala ingdngar: ~ Optoisolade-digitala ingangarfrdn PLC-system.
Ingéngsresistans: 2 k€, Spanningsniva: 24 Vdc.

DI+FGRE Digital ingang FeedGuard Reset frén PLC
DI+LDU1 Digital ingang TouchPoint frdn PLC
DI+LDU2 Digital ingang Ej anvédnd fran PLC
4 KONTAKT
Utveckling, produktion och underhall: o
Dametric AB dametnc
Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva
Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 N
E-post: service@dametric.se Websida: www.dametric.se ValmEt Y 4
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