RMS PDU-RM1

PDU-RM1

VAL0122987 / SKC9103207

PDU—RM1 RMS PANEL DISPLAY UNIT

100% 100%

25mm/s M
90 90

22
= 22
70
60
50
40
30

N
s}

80
70
60
50
40
50

True Disc Clearance

o258

DC

Rotor Pgsition

J55648
DTM__+155

Pou —~ | T SETP 1,50 on
T metso =) INFORMATION

[DIEN]

ZO—=—>A0wW— <

[n000ooooooooonoonong|
IS
W!"‘\{DU AO-40O

' !

o

[

N
o

[booaoooooomoooani)

' &

N
o

|n00ooo0o0ooo000000og|

<
=
=

7 ™D °

PANEL DISPLAY UNIT

RMS-MITTAUSJARJESTELMALLE
KASIKIRJA

Dmetso

PDU-RM1_Fin.doc 2001-11-01 / BL 1(7)



RMS PDU-RM1

SISALTO
1. TOIMINNAN KUVAUS
2.  TEKNISET TIEDOT
3. TIETONAYTTO
4.  NAYTA MITTAUSARVOT
5. TESTAUSTILA
6. ASETUKSET
7.  ASENNUKSEN KUVAUS

8. AARIVIIVAPIIRROS

1. TOIMINNAN KUVAUS

PDU-RM1 on paneelindytt6 RMS-jarjestelméan. Se on tarkoitettu asennettavaksi paneelin
etupuolelle ja antamaan kéyttdjdlle tietoa. Se toimii RMS-telineen DCU-yksikon orja-nédyttona.

Seuraavat signaalit ndytetddn 7-segmentin valodiodinumeroilla.
DCA Terévili 3 numeroa

POM Roottorin asento 4 numeroa

Seuraavat signaalit ndytetddn valodiodipatsailla.

VIM Térind 20 segmenttid
TVD Terdvirdhtely 20 segmenttid
MPM Moottorin teho 20 segmenttid

Jokainen merkki koostuu 5*7 pistematriisista. Se on valmistettu LCD-tekniikalla ja siind on
taustavalaistus.
DTM Jauhinkiekon lampétila

Tavoitearvo terdvilin sdédtimelle

Yhteishilytys

Syottovahti tulokset

Sdddinhilytys

DCA-kalibrointitiedot

Kaikki mittausarvot telineen yksikdiltd etulevyn nuolindppdimid painamalla.
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2. TEKNISET TIEDOT

Tuotenro:
Syottdjannite:
Sisdinen jénnite:
Painokytkin:
7-segmentin naytto:
20-segmentin patsas:
Tietondytto:

Digitaaliset signaalit:
Sisddanmeno:
Ulostulo:
Yhteinen:

PDU-RM1/VALO0122987 / SKC9103207

+24 Vdc, £10%, 0.25 A maks.

+5 Vdc, eristetty syottojannitteesta

7«7, ”—” mittausarvon ndyttdmiseen tietondytolla
Numeronkorkeus= 17 mm, leveys = 8 mm, véri = punainen
Pistekorkeus = 1.5 mm, leveys = 5 mm, véri = vihred

2 rivid, 16 merkkia, vihred taustavalaistus
Merkinkorkeus = 5.5 mm, leveys = 3 mm, viri = musta
RS485-rajapinta dcu-yksikoltd

ID+PDUI1

ID+PDU2

ID-PDU

3. TIETONAYTTO

3.1 NORMAALI NAYTTO

DTM +155

DTM Jauhinkiekon lampdétila
I/E Sisainen/Ulkoinen tavoitearvo

I S ETP 1 50 on R = Ei voi sddtda yhteen koska A-kammarinnpaine

3.2 YHTEISHALYTYS

on liian matala
SETP 1.50 Osoittaa ajankohtaisen tavoitearvon
on Saitimen tila

Teksti ilmestyy ndyttoon, jos jokin RMS-telineen

SUM ALARM yksikko synnyttid ldhtdsignaalin, joka on

nimellisrajojen ulkopuolella. Paina DCU-yksikon

P O M ENTER-néppdintd vahvistaaksesi. Viallinen yksikko

nikyy ndytolld kunnes painetaan ENTER.

3.3 SAADINHALYTYS

"REGULATOR ALARM" nikyy néytdlla kun

REGULATOR terdvalisiadin halytti.
ALARM (XXXXX) (OVER)  Ylahilytys

(UNDER) Alahilytys
(SETPOINT) Ulkoinen tavoitearvohélytys

3.4 VALVONTAHALYTYS, SYOTTOVAHTI

Tama osoittaa, ettd roottorinasennon taaksepéin
vieminen sy6ttdvahdin yhteydessd on epdonnistunut.

FG (XXXXXXX) DCU-yksikko ndyttédd lisétietoja.

PDU-RM1_Fin.doc

(contact) FeedGuard kosketin
(alarm) FeedGuard hélytys
(retraction)  FeedGuard reset aktivoitu
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RMS PDU-RM1

3.5 DCA, ++ RAJA

"++" ndkyy normaalitilassa, jos DCA-arvo on
asetetun ++-rajan alapuolella.

Logiikka ei estd yhteenajon jatkamista. Signaali
hévidd, jos DCA-arvo on alle 0.1 mm. Ei voida
néyttdd, jos MPM-yksikkda ei ole aktivoitu Yksikot-
valikossa.

++

3.6 DCA KALIBROINTI

TVD-raja ndkyy, kun "kosketuskohta" on aktivoitu.
Ei voida ndyttdd, jos TVD-yksikkod ei ole aktivoitu

TVD L I M I T Xx% Yksikot-valikossa.

Kun TVD-signaali on ohittanut rajan, ndytetdén
tdman roottoriasennon suhteellinen POM-arvo.

REL POM —-0.10

4. NAYTA MITTAUSARVOT

<~ EXIT MPM VIM —
2.00 MW

Yksikkod voidaan kayttia telineen yksikdiltd tietondyttoon tulevien mittausarvojen lukemiseen.
Toiminto kdynnistetdén painamalla jotakin etupaneelin nuolindppédimisti. Y14 esitetty teksti ilmestyy
talloin ndyttdon. Jos mitdén néppéintd ei ole painettu n. 5 minuutin kuluessa, niin ndyttd palautuu
normaaliin ndyttoon. Jos jokin hélytys tai muu tirked toiminto tapahtuu, niin niytto siirtyy
ndyttdimadn tdmén (pétee kaikille tirkeille toiminnoille yhteishélytystd lukuun ottamatta).
Yhteishélytyksen tullessa silloin kun ollaan toiminnossa, toiminto keskeytyy ja toiminnon sijasta
ndkyy yhteishdlytys. Mutta jos toimintoon menndén uudestaan, uusi yhteishdlytys ei keskeytd
toimintoa.

Kayté vasenta ja oikeaa nuolindppiintd selataksesi telineen yksikkdjd. Vasemmalla nakyvé teksti
ndyttdd yksikon, joka tulee nidyttoon vasenta nuolindppéintd painettaessa, ja vastaava koskee
vasemmalla ndkyvaa tekstid. Keskelld nikyvé teksti ilmoittaa ajankohtaisen yksikon ja sen
alapuolella ndkyy yksikdn mittausarvo ja laji. Jos "EXIT" ndkyy vasemmalla ja painetaan vasenta
nuolindppdintd, poistutaan toiminnosta. Toinen tapa toiminnosta poistumiseen on sekd vasemman
ettd oikean nuolindppdimen painaminen samanaikaisesti.

Vain DCU-yksikon UNIT-valikossa aktivoitujen yksikkdjen mittausarvot voidaan ndyttdd naytolla.
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5. TESTAUSTILA

Ohjelman versiot 1.0 ja 1.1 :
Jos digitaalinen sisddanmeno (Valkoinen) ja ulostulo (Ruskea) irrotetaan ruuviliitdntidalustalta ja sen
sijaan kytketddn yhteen, yksikko siirtyy automaattisesti testaustilaan.

Ohjelman versio 1.2, 1.3ja 1.4 :

Jos digitaalinen sisddnmeno (Valkoinen) irrotetaan ruuviliitdntdalustalta ja sen sijaan yhdistetdén

digitaaliseen maahan (Vihred), yksikko siirtyy automaattisesti testaustilaan. Ohjelman versio 2.0 :
Jos vasenta ja oikeaa nuolindppdintd pidetddn samanaikaisesti alaispainettuina n. 3 sekunnin ajan,
niin testaustila kdynnistyy.

Ohjelma versio 2.0 ja myShempi versio:
Jos vasenta ja oikea nuolindppdintd pidetdén samanaikaisesti alaispainettuina n. 3 sekunnin ajan, niin

testaustila kdynnistyy.

Kaikki valodiodisegmentit ja LCD-merkit syttyvit jérjestyksessé optista tarkastusta varten.

6. ASETUKSET

DIP-switch Toiminto
SW1 1= pailld + 2= paalta RS-485
1= pailta + 2= pailla RS-232
3,4 Ei kilytetd
7.  ASENNUKSEN KUVAUS
e Irrota etulevy irrottamalla 4 ruuvia nurkista.
e Sijoita yksikko paneelissa olevaan reikdan.
e Kiinni kiinnityskulmat ulospdin ja kiristd ruuvit paneelin takaseindd vasten.
e Asenna etulevy.
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