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2. POPIS FUNKCE

Jednotka POM-RMI1 sleduje polohu rotoru Cistice.

Jednotka sleduje vysila¢ polohy rotoru (POT-50), ktery je nainstalovan na stojanu Cistice.

Vysilac€ je napdjen budicimi proudy a jednotka ptijima a zesiluje signal proporcionalné podle polohy
0sy.

Vysilac je popsan v uzivatelské ptirucce k POT-50.

Jednotka pro sledovani je vybavena nésledujicimi funkcemi:

e Kalibrace nuly a rozsahu vysilace.

e Vnitini nastaveni nulové urovné a rozsahudo 1 V (0 %) a 5 V (100 %).

e [zolovany vystupni proud 4 - 20 mA.

e Vystup napéti 1 - 5 V pro rozsitenou zobrazovaci jednotku RMS (LDU-RM1 nebo DCU-
RM1/2).

e Tti limitni okruhy, které porovnavaji signal se ttemi limitnimi hodnotami. Limity jsou
nastavitelné od 0 do 100 % amplitudy signalu. Limitni vystupy jsou aktivni, kdyZ je signal
vy$$i na dvou limitech a nizsi na jednom limitu nez nastavené limitni hodnoty. Aktivni
vystupy jsou signalizovany indikatory LED na pfednim panelu. Neaktivni vystup vyvola
hysterezi na prudky vzestup signalu. Vystup je opticky izolovan od jednotky a napd;ji
elektricky tranzistor kanalu P. Tranzistor je pfipojen ke kladné kolejnici zdroje napajeni
systému.

e Kontrolni okruh vstupu vysilace. Jakakoli zdvada deaktivuje vystupy limitu a vyvolava
amplitudu signélu -25 % na signdlovém a proudovém vystupu.

e Rozhrani syst¢ému RMS, které umozituje odecety naméiené trovné a nastavené limitni
hodnoty do jednotky LDU-RM1 (= jednotka zobrazeni limitl).

e Napijeci jednotka =/=, ktera ptevadi a oddéluje napajeni systému 24 V= na vnitinich napéti

+12Va-12 V=,
3. TECHNICKE UDAJE
C. zbozi: POM-RM1 / VALO0123032 / SKC9068249
Zdroj napajenti: +24 V=, £10 %, max. 0,14 A
Vnitini zdroj: + 12 V=, oddéleny od zdroje napajeni
Rozméry desky: L =220 mm, W =100 mm, T =30 mm (6 TE)
Nastaveni panelu: LIMIT - 1, LIMIT - 2, LIMIT-3: Potenciometry s 15 otackami
Indikétory vystupu panelu: VYSTUP LIMITU-1, VYSTUP LIMITU-2, VYSTUP LIMITU-3:
Zelené indikatory LED
Spinac panelu: ZOBRAZIT LIMITY: : tlacitkovy spinac
Vstup signalu: Tpolové piipojeni k vysila¢i POT-50

Vnitini nulova troven: +1,0V+0,5%

Vnitini Groven

plného rozsahu: +5,0 V£0.5%

Externi digitalni vystupy: Opticky izolovany tranzistor FET kandlu P pfipojeny ke kladné
kolejnici napéti systému RMS. Max. proud, 0,1 A

DO+POM1  Digitélni vystup LIMIT 1 do PLC
DO+POM2  Digitalni vystup LIMIT 2 do PLC
DO+POM3  Digitalni vystup LIMIT 3 do PLC

Limity 1 a 3 se aktivuji, kdyZ je hodnota POM vyssi, nez nastaveny limit.

Limit 2 se aktivuje, kdyZz je hodnota POM nizsi, nez nastaveny limit.

Pti zmén¢ z aktivniho na neaktivni stav se nejednd o hysterezi.

Pfi zméné z neaktivniho na aktivni stav se jedna o hysterezi 2 %.

Indikator LED na ptedni strané jednotky ukazuje aktivovany vystup.
Analogovy vystup 1: Galvanicky izolovany proud, 4 - 20 mA, = 0.5 %
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Zatizeni: 0 - 800 Q, izola¢ni napéti: max. 500 V
Rozhrani RMS jednotky: Ano

4. NASTAVENI
Musi byt nakonfigurovana indikace pro jmenovitou délku zabéru.
To se provadi v jednotce indikatoru (LDU-RM1 nebo DCU-RM1/2) systému RMS.

Pokyny pro nastaveni viz PRIRUCKA PROGRAMATORA pro systém RMS, konkrétngé RMS-EX1,
RMS-SD1, RMS-CD1 nebo RMS-DDI.

5. KALIBRACE

Jednotka musi byt kalibrovana spole¢né s vysilacem.

Pokyny pro kalibraci viz PRIRUCKA PRO KALIBRACI pro systém RMS, konkrétné RMS-EX1,
RMS-SD1, RMS-CD1 nebo RMS-DDI.

6. SERIZENI

6.1 Sefizeni limitd

Setizeni limit alarmu se provadi na této jednotce, ale odecety

limitd musi byt provedeny v indika¢ni jednotce (LDU-RM1 nebo DCU-RM1/2) systému RMS.
Pokyny pro sefizeni viz PRIRUCKA PRO KALIBRACI pro systém RMS, konkrétné RMS-EX1,
RMS-SD1, RMS-CD1 nebo RMS-DDI.

6.2 Sefizeni vystupu proudového signalu

Sefizeni nuly (4 mA)

e Pripojte DVM k TP10 (+) a TP7 (-).

e Pfipojte sledovani proudu k vystupu proudového signalu (viz ptipojeni pro systémovy regal).
e  Méiite polohu vysilace POT-50, dokud DVM nenacte 1,00 V=v TP10/TP7.

e Sefid’te potenciometr P1 ("I-Z") na vystup 4,00 mA.

Sefizeni rozsahu (20 mA)

e  Pfipojte DVM k TP10 (+) a TP7 ().

e Pripojte sledovani proudu k vystupu proudového signalu (viz ptipojeni pro systémovy regal).
e  Meéiite polohu vysilace POT-50, dokud DVM nenacte 5 V=v TP10/TP7.

e Sefid’te potenciometr P1 ("I-S") na vystup 20,00 mA.
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