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1 OBRYSOVÉ SCHÉMA 

  
 

2 POPIS FUNKCE 
Vysílač polohy (POT-50) společně se sledováním polohy (POM-RM1) tvoří měřící jednotku polohy 
osy rotoru čističe. 
Vysílač se skládá z těla a osově suvné tyče. Tyč je pružinou vytlačována do zcela vysunuté polohy. 
Tělo je připevněno ke stojanu čističe tak, aby konec tyče směřoval na bod na rotoru. 

3 TECHNICKÉ ÚDAJE 
Č. zboží: POT-50 / VAL0103227 / SKC9069808 
Délka měření: 50 mm 
Obrysová velikost: L = 312 mm, D = 30 mm 
Konektor: 7pólový bajonetový, pro kabel K-POT25 
Hmotnost: 0,75 kg 
Síla pružiny: 7 – 20 N 

4 KALIBRACE 
Jednotka musí být kalibrována společně s vysílačem. Pokyny pro seřízení viz PŘÍRUČKA PRO 
KALIBRACI pro aktuální systém RMS. 
 
  



RMS  POT-50 

POT-50 CZ.docx 1. dubna 2008 / BL 3(3) 

5 SCHÉMA ZAPOJENÍ  
Vysílač je připojen k regálu RMS kabelem K-POT25 podle 
obrázku. 
Poznámka! 
Pro opačnou indikaci (0 mm ve vysunuté poloze a 50 mm 
při zasunuté poloze tyče) je nezbytné zaměnit bílý a hnědý 
vodič.  
 
Poté je nezbytné snímač znovu kalibrovat. 
 
 

6 SCHÉMA VNITŘNÍHO USPOŘÁDÁNÍ 

 
 


