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1. KONTURENZEICHNUNG 

  
 

2. FUNKTIONSBESCHREIBUNG 
Der Positionsgeber  (POT-50) ergibt zusammen mit der Positionsüberwachung  (POM-RM1), eine 
Messeinheit für die Axial-Position des Raffineur-Rotors. Der Geber besteht aus einem Körper und 
einer axialen Gleitstange. Die Stange wird durch eine Feder in ihre volle Außenposition gedrückt.  
Der Körper ist am Raffineur angebracht, mit dem Ende der Stange gegen einen Punkt am Rotor. 
 
 

3. TECHNISCHE SPEZIFIKATION 
Artikel Nr:  POT-50 / VAL0103227 / SKC9069808 
Messlänge:  50.00 mm 
Aussenmasse:  L=410 mm, D=43 mm 
Anschluss:  7-Pol mit Bajonettfassung für das K-POT25 Kabel 
Gewicht:  0.75 kg 
Spring force:  0.7 – 2.0 kp 
 

4. KALIBRIERUNG 
Die Einheit muss zusammen mit dem Geber kalibriert werden. 
Für die Justierungen, siehe KALIBRIERUNGSANWEISUNG für das RMS-System, RMS-EX1, 
RMS-SD1, RMS-CD1 oder RMS-DD1. 
 


