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1 ГАБАРИТНЫЙ ЧЕРТЁЖ 

 

2 ОПИСАНИЕ РАБОТЫ 
Позиционный преобразователь (POT-50) вместе с позиционным монитором (POM-RM1), 
образуют устройство для измерения осевого положения ротора рафинера. 
Преобразователь состоит из корпуса и стержня, скользящего в осевом направлении. Стержень 
выжимается в полностью выдвинутое положение пружиной. 
Корпус крепится к стойке рафинёра, конец стержня касается ротора. 

3 TEХНИЧЕСКИЕ СПЕЦИФИКАЦИИ 
Aрт №:       POT-50 / VAL0103227 / SKC9069808 
Измерительная длина: 50 мм 
Габаритный размер:       Дл=312 мм, Д=30 мм 
Coединитель:       7-полюсный байонетный, для кабеля K-POT25  
Вес:       0.75 кг 
Усилие пружины:  0,7 – 2,0 кгс 

4 КАЛИБРОВКА 
Устройство должно быть калибровано вместе с преобразователем. Информацию о 
регулировке см. РУКОВОДСТВО ПО КАЛИБРОВКЕ для системы RMS, RMS-EX1, 
RMS-SD1, RMS-CD1 или RMS-DD1. 
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5 СХЕМА СОЕДИНЕНИЯ  
К стойке системы RMS преобразователь 
подсоединяется кабелем K-POT25, как показано на 
схеме. 
Обратите внимание! 
Для обратной индикации (0 мм в выключенном 
положении и 50 мм со вжатым стержнем) белый и 
коричневый провода нужно поменять местами.  
 
В таком случае датчик необходимо перекалибровать. 
 
 

6 ВНУТРЕННЯЯ СХЕМА 

 

7 СВЯЗЬ С НАМИ 
По вопросам закупок, разработки, производства и обслуживания: 
 
Dametric AB 

Jägerhorns Väg 19, 141 75 Kungens Kurva, Sweden (Швеция) 
Тел.: +46-8 556 477 00 Факс: +46-8 556 477 29 
e-mail: service@dametric.se Веб-сайт: www.dametric.se 
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