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RMS OHJ-CD1

1. DCU NAYTTO
1.1. NORMAALINAYTTO

CD zone MENU Valitse VALIKKO
DCA mm T Ei mit4an toimintoa
0.53 - Selaile CD / Tasovythykearvojen valilla
- N Ei mitdan toimintoa
DTM C ENT Ei mitaan toimintoa
168
POM mm
19.46
Set E 0.53
Teksti 1
Set E = Ulkoinen tavoitearvo 1 = Sisdinen tavoitearvo

"Teksti 1" on informaatiorivi, joka voi siséltdd seuraavaa:

"NOT READY™" osoittaa, ettd DCU-RM!1 ei ole aktiivisessa tilassa. Nékyy naytolld kdynnistimisen
jélkeisten 8 sekunnin ajan. Se kertoo my®ds, ettd sisdinen hilytys on tapahtunut.

"FEEDG.ACT" osoittaa, ettdi FEED GUARD valvonta on aktivoitu.

"REG.ACTIV" osoittaa, ettd jauhatusvilyksensdddin on aktivoitu.

"->FL ZON" osoittaa, ettd tasovyohykkeen mittausarvo ndytetdén kun "->" painetaan alas.

1.2. RMS-YKSIKON RAJAT

CD zone MENU  Siirry NORMAALIIN NAYTTOON
DCA 0.53 (Naytto sulkeutuu automaattisesti n. 2 minuutin kuluttua)
DTM 168 0 Ei mitaan toimintoa
POM _ 19.46 - Kytkee nayton automaattisen suljennan pois paalta
HPM ton J Ei mitaan toimintoa
ChA 5o & ENT Ei mitaan toimintoa
Liml 30.0
Lim2 25.0
ChB 40.5
Liml 45.0
Lim2 42.5
*

"DISPLAY LIMITS" HPM-yksikolld on aktivoitunut téssd esimerkissé.
* Jos tdmd tédhti palaa, se osoittaa, ettd ndyton automaattinen suljenta on kytketty pois péélta.
Jos yksikkd ei ole aktivoitunut yksikkovalikolla, ndyt6ll4 nikyy "DISABLED".
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2. PAAVALIKKO

MENU 1
MAIN MENU
UNITS |
RANGE

DCA CAL.
CD Reg.
FLAT REG.
GAP GUARD
FG SETTING
FG RESULTS
CD HOLDER
ALARM LIST

UNITS
RANGE
DCA Cal.

CD REG.
FLAT REG.
GAPGUARD
FG SETTING
FG RESULTS
CD HOLDER
LARMLISTA

MENU  Palaa NORMAALIIN NAYTTOON

0 Siirra kohdistinta yléspain
- Ei mitédan toimintoa

J Siirra kohdistinta alaspain
ENT Siirry merkittyyn valikkoon
Yksikot

Mittausalueiden asetus

Asetus DCA-kalibrointia varten

Asetus CD-vyohykkeen sdddintd varten

Asetus Taso-vyohykkeen sdddintd varten

Asetus Feed-Guardin

Asetus Feed-Guardin palautuksen valvontaa varten
Tulosten lukeminen Feed Guard palautukselta
Segmentinpidintyypin asetus

Luettelo hélyttivistd yksikoista

HUOM. Valikoihin ei pdédse Feed-Guard valvonnan ja raappauspisteen ottamisen aikana tai silloin
kun jauhatusvilyssdddin on aktivoitu. Lisdksi valikot lopetetaan vélittdmasti, jos jokin ndistad

toiminnoista aktivoidaan.

Jos mitddn painiketta ei aktivoida viiden minuutin kuluessa, niin ohjelma palaa automaattisesti

normaaliin ndyttoon.

Jos "DISPLAY LIMITS" painetaan alas jollakin yksikolld, niin ohjelma poistuu valikosta ja niyttaa
valitun yksikon hilytysrajat edellisen sivun kohdan 1.2 mukaan.
Ohjelmasta ei poistuta parametrien muuttamisen aikana tai kunnes nimé muutokset on tallennettu.
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RMS OHJ-CD1

3. YKSIKOT
MENU 2 MENU  Palaa PAAVALIKKOON (Muutetuin valinnoin)
UNITS T Siirra kohdistinta ylospain / Selaa ylospéain
|ALL OFF | - Vuorottele valitsemalla on/off merkitylle toiminnolle
ALL ON J Siirré kohd_istinta a_laspain / Selaa alaspain
DTMc on ENT Palaa edelliseen valikkoon
DTMF on
ER-1 off
0TM2 off
POMc on
POMT on
TVD c on
TVD T on
VIM on

Tété valikkoa kdytetddn kytkeméén paille/padlta RMS-yksikditd, jotka siséltyvét sisdiseen
yhteishdlytyksen valvontajérjestelmidin. CMD, CMI och DCA-yksikot eivit ole mukana, koska niilld
on omat hélytysulostulot.

Jos ”ALL OFF” on valittu kohdistimella ja painetaan "ENTER”-néppdinti, niin kaikki yksikot
menevit off-tilaan.

Jos ”ALL ON” on valittu kohdistimella ja painetaan ’ENTER”-ndppdinté, niin kaikki yksikot
menevit on-tilaan.

TVD-yksikon tdytyy olla on-asennossa voidakseen suorittaa raappauspisteen oton.
MPM-yksikon tiytyy olla on-asennossa, jotta PDU-yksikko pystyisi ndyttdmaén "++ Limit".
Kaikkien kéytettdvien yksikkdjen on normaalisti oltava on-asennossa, mutta ne voidaan

poikkeustapauksessa asettaa off-asentoon esim. toimintahdirion yhteydessd, ja siksi aikaa kunnes
yksikko on vaihdettu.
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RMS OHJ-CD1

4. MITTAUSALUE

MENU 3 MENU Palaa PAAVALIKKOON
RANGE 0 Siirra kohdistinta yléspain
SETTINGS - Ei mitaan toimintoa
MAITN POWER J Siirra kohdistinta alaspain
ENT Valitse kohdistettu toiminto
POMc STR.
POMT STR. Valitse toiminto kayttdimalld nuolindppdimid ”1” ja ”|”, jolloin asetettu
HPM A-ch. arvo ndkyy alarivilld. Paina ENTER.
HPM B-ch. Alarivin teksti nikyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
DCAc RANGE osoittaa, ettd arvoa voi muuttaa.

DCAF RANGE Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1 ja ”|”. Valitse nuolindppdimilla
haluttu arvo ja paina ENTER.

Alarivin teksti nikyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié kiytetddn
taas toiminnon valitsemiseen. Kun tdma rutiini pdétetdan, kysyy ohjelma
15.0 MW tallennetaanko mahdolliset muutokset.

"MAIN POWER”. Asettaa paddmoottorin maksimitehon (=100%). Lisdys- ja vihennysnidppdimet
lisddvéat/viahentdvit jatkuvasti alaspainettuna. Maksimi: 50.0 MW, minimi: 0.5MW, vakio: 10.0 MW.
Resoluutio riippuu ajankohtaisesta alueesta, jotka ovat: <2 MW =0.01,2 -4 MW =0.02, 4 - 10 MW
=0.05, 10-20 MW = 0.1, 20-40MW = 0.2, 40-50MW = 0.5

“POMc STR”. Asettaa iskunpituuden POM-anturille. Vain 50 mm saatavana tilla hetkella.
Maksimi: 200, minimi: 20, vakio: 50, askelma: 10mm.

"POMf STR.” Asettaa iskunpituuden POM-anturille. Vain 50 mm saatavana télla hetkella.
Maksimi: 200, minimi: 20, vakio: 50, askelma: 10mm.

”HPM A-ch.” Asettaa maksimaalisen A-kammiopaineen. Maksimi: 160.0, minimi: 10.0, askelma:
0.1/1.0 tonnia.

”HPM B-ch.” Asettaa maksimaalisen B-kammiopaineen. Maksimi: 160.0, minimi: 10.0, askelma:
0.1/1.0 tonnia.

”DCAC Range.” Asettaa mittausalueen jarjestelmén terdvélimittaukselle. DCA-yksikko asetetaan
myo0s nimelliselle alueelle. Katso DCA-RM1:té kisittelevad lukua.
Maksimi: 3.00, minimi: 2.00, vakio: 2.00.

”DCAf Range.” Ascttaa mittausalueen jirjestelmén teravilimittaukselle. DCA-yksikko asetetaan

myo0s nimelliselle alueelle. Katso DCA-RM1:té kisittelevad lukua.
Maksimi: 3.00, minimi: 2.00, vakio: 2.00.
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5. DCA-KALIBROINTI

MENU 4

DCA CAL.
SETTINGS
TVDC LIMIT|
TVDF LIMIT

50

MENU  Palaa PAAVALIKKOON

0 Siirra kohdistinta yléspain
- Ei mitédan toimintoa
J Siirra kohdistinta alaspain
ENT Valitse toiminto, jossa kohdistin on

Valitse toiminto kayttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”|”, jolloin asetettu
arvo nakyy alarivilld. Paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
osoittaa, ettd arvoa voi muuttaa.

Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1> ja | ”. Valitse
nuolindppdimilld haluttu arvo ja paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié
kdytetddn taas toiminnon valitsemiseen. Kun tdma rutiini paitetdén,
kysyy ohjelma tallennetaanko mahdolliset muutokset.

”TVDc”. Raja suhteelliselle POM-ndytolle, CD-vyohyke (-0.10 mm).

Tédmai parametri asettaa TVD-signaalin raja-arvon, ts. sen rajan, joka tiytyy saavuttaa, jotta POM-
arvo asettuisi -0.1 mm:iin. Toimintoa kdytetddn ainoastaan DCA-kalibroinnin aikana, ja kun
terdkosketus on saavutettu. TVD-yksikko tiytyy olla aktivoitu Yksikot-valikossa, jotta toimintoa
voitaisiin kayttdd. Maksimi: 100 %, minimi: 0 %, vakio: 50 %, askelma: 5 %.

”TVDTf”. Raja suhteelliselle POM-nadytélle, Tasovyohyke (-0.10 mm).

Tédmai parametri asettaa TVD-signaalin raja-arvon, ts. sen rajan, joka tiytyy saavuttaa, jotta POM-
arvo asettuisi -0.1 mm:iin. Toimintoa kdytetddn ainoastaan DCA-kalibroinnin aikana, ja kun
terdkosketus on saavutettu. TVD-yksikko tiytyy olla aktivoitu Yksikot-valikossa, jotta toimintoa
voitaisiin kayttdd. Maksimi: 100 %, minimi: 0 %, vakio: 50 %, askelma: 5 %.

RMS-CD1 OHJ Fl.docx
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RMS OHJ-CD1

6. JAUHATUSVALYKSENSAADIN CD-VYOHYKE

MENU 5 MENU  Palaa PAAVALIKKOON

CD ZONE 0 Siirra kohdistinta ylospain

REGULATOR - Ei mitédan toimintoa

DEADBAND | J Siirra kohdistinta alaspéin

INTERVAL ENT Valitse kohdistettu toiminto

GAIN Valitse toiminto kayttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”|”, jolloin asetettu

FILTER arvo nékyy alarivilld. Paina ENTER.

OVER ALARM Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika

SPEED LIM. osoittaa, ettd arvoa vol muuttaa.

UNDER ALRM Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1 ja | ”. Valitse

DEFAULT nuolindppdimilld haluttu arvo ja paina ENTER.
Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié
kiytetdédn taas toiminnon valitsemiseen.

+0.05

HUOM ! Valikkoja ei pddse kdyttdmain, jos sdddin on aktivoitu.
"DEADBAND?”. Kuollut alue asettaa sallitun muutoksen tavoitearvon ja DCA-arvon vilill4, ilman
ettd sdddin kompensoi. Maksimi: £0.25, minimi: £0.01, vakio: +£0.05, askelma: £0.01 mm.

"INTERVAL?”. Interval-arvo asettaa jokaisen saddin-yrityksen vilisen ajan. Interval-arvo maaraa
suurimman mahdollisen arvon suodatinajalle. Timéa patee sekd CD- ettd tasovyOhykkeen sdédtimelle.
Maksimi: 20 s, minimi: 2 s, vakio: 10 s, askelma: 1 s.

”GAIN”. Vahvistus asettaa sddtopulssin keston. Jos se on asetettu 100 %:iin, ulostuloarvo on
verrannollinen askelmoottorin litkkeeseen. Vahvistus kerrotaan kertoimella 4 kéytettdessé kartioterid,
tdma tehdiin asettamalla POM-suhde uudelleen DCA-cal —valikossa.

Maksimi: 120, minimi: 40, vakio: 100, askelma: 5 %.

"FILTER?”. Asettaa suodatinajan DCA-signaalille. Sulkeissa nikyy asetettavissa oleva maksimiaika.
Toiminto muodostaa keskiarvon joukolle DCA-signaaleja, jotka madrdytyvit asetetun suodatinajan
perusteella. Mittausarvot péivittyvit n. kerran sekunnissa. 1 merkitsee ei lainkaan suodatinaikaa, 10
on maksimisuodatinaika. Maksimiarvo mdirdytyy jakson arvon perusteella, ja on korkeintaan puolet
jakson arvosta, lahimmaksi seuraavaksi kokonaisluvuksi pyoristettyna (esim. kun jakso = 11, maks.
suodatin = 6). Maksimi: 10, minimi: 1, vakio: 5, askelma: 1 s

"OVER ALARM?”. Téamé parametri asettaa suurimman sallitun etdisyyden terdvilin sddadolle yhteen.
Etdisyys voidaan asettaa prosentteina tavoitearvosta tai absoluuttisena etdisyytend mm:eind. (Jos
asetetaan 0.00, niin toiminto kytkeytyy pois péaltd.)

Laskin-rekisteri nollautuu, kun sdédin kdynnistyy, ja sitten se laskee sddtoetdisyyden yhteen ja
sddtoetdisyyden erilleen. Jos etdisyyden yhteen ja etdisyyden erilleen vilinen erotus on suurempi
kuin asetettu hélytysetéisyys, niin sdddin pyséhtyy ja syntyy hdlytys. Jos tavoitearvo muuttuu yli 0.03
mm, niin tdma tulkitaan uutena sditoni, jolloin laskin-rekisteri nollautuu. Rekisteri vdhenee
kellosignaalilla, joka mdaraytyy séddtonopeuden asetuksesta. Jos sopiva arvo asetetaan, timé toiminto
tulee synnyttdmiin hilytyksen. Jos esim. TDC-anturiin tulee vika (=suuri sddtonopeus), mutta se ei
synnytd hélytysti kun sdddin kompensoi jauhimen ldmpenemisesti (pieni sddténopeus) aiheutuvat
pituuden muutokset.

Maksimi: 95%/1.00mm, minimi: 5%/0.00mm, vakio: 50 %, askelma: 5%/0.05mm.
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RMS OHJ-CD1

”SPEED LIMIT?”. Tdmé parametri midrad enimmdiissdatonopeuden.
Maksimi = 1.00 mm/min, minimi: 0.02 mm/min, vakio: 0.1 mm/min, askelma: 0.02 mm/min.

"UNDER ALRM?”. Tama valikko asettaa joukon sallittuja perdkkéisid sdédtdjaksoja, jotka ovat
kuolleen alueen ulkopuolella, ilman hélytysti. Laskimen lukema kasvaa yhdelld askeleella jokaista
jaksoa kohti, jonka DCA-signaali on kuolleen alueen ulkopuolella. Halytysulostulo aktivoituu jos
laskin ylittdd asetetun rajan. Jaksot, jolloin DCA-signaali on kuolleen alueen sisélld, nollaavat
laskimen. Tavoitearvon muutokset, jotka ovat suurempia kuin = 0.03 mm, nollaavat laskimen.
Maksimi: 20, minimi: 5, vakio: 10, askelma: 1.

"DEFAULT. Asettaa vakioarvot.
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RMS OHJ-CD1

7. JAUHATUSVALYKSENSAADIN TASO-VYOHYKE

MENU 6 MENU  Palaa PAAVALIKKOON
FLAT ZONE 0 Siirrd kohdistinta ylgspain
REGULATOR - Ei mitédan toimintoa
DEADBAND | J Siirra kohdistinta alaspain
ENT Valitse kohdistettu toiminto
GAIN
FILTER Valitse toiminto kdyttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”]”, jolloin asetettu
FF TOGETH. arvo nakyy alarivilld. Paina ENTER.
FF APART Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
GEAR PLAY osoittaa, ettd arvoa voi muuttaa.
OVER ALARM Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1 ja ”|”. Valitse
SPEED LIM nuol@n?ippéiim?lléi haluttu arvo ja pgina EN‘TER‘. . .
UNDER ALRI\-/l Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié

kéytetddn taas toiminnon valitsemiseen.

DEFAULT

HUOM ! Valikkoja ei pddse kdyttdmain, jos sdddin on aktivoitu.

"DEADBAND?”. Kuollut alue asettaa sallitun muutoksen tavoitearvon ja DCA-arvon vilill4, ilman
ettd sdddin kompensoi. Maksimi: +0.25, minimi: £0.01, vakio: +£0.05, askelma: £0.01 mm.
”GAIN”. Vahvistus asettaa sddtopulssin keston. Jos se on asetettu 100%:iin, niin ulostulo on
verrannollinen askelmoottoriliikkeeseen. Maksimi: 120, minimi: 40, vakio: 100, askelma: 5 %.
"FILTER?”. Asettaa suodatinajan DCA-signaalille. Sulkeissa nékyy asetettavissa oleva maksimiaika.
Toiminto muodostaa keskiarvon joukolle DCA-signaaleja, jotka madrdytyvit asetetun suodatinajan
perusteella. Mittausarvot paivittyvat n. kerran sekunnissa. 1 merkitsee ei lainkaan suodatinaikaa, 10
on maksimisuodatinaika. Maksimiarvo mééraytyy jakson arvon perusteella, ja on korkeintaan puolet
jakson arvosta, ldhimméksi seuraavaksi kokonaisluvuksi py0ristettynd (esim. kun jakso = 11, maks.
suodatin = 6). Maksimi: 10, minimi: 1, vakio: 5, askelma: 1 s

”FF TOGETH.”. "Feed-forward" kompensointi merkitsee, ettd tasovyohyke muuttuu, kun
jauhatusvilyssdddin muuttaa CD-vyohykettd. Jos arvo on asetettu 100%:iin, niin staattori myotéilee
roottoria yhteenajon aikana ja ihanteellisissa olosuhteissa. Maksimi: 100, minimi: 10, vakio: 100,
askelma: 10 %.

”FF APART”. "Feed-forward" kompensointi merkitsee, ettd tasovyohyke muuttuu, kun
jauhatusvilyssdddin muuttaa CD-vyohykettd. Jos arvo on asetettu 100%:iin, niin staattori myotéilee
roottoria yhteenajon aikana ja ihanteellisissa olosuhteissa. Maksimi: 100, minimi: 10, vakio: 100,
askelma: 10 %.

"GEAR PLAY?”. Parametri vaihteiston vilyksen kompensoimiselle staattorinsiirtymai varten.
Max: 0.30, minimi: 0, vakio: 0, askelma: 0.01 mm.

"OVER ALARM?”. Yldhilytyksen asetus tasovyohykeelle, toiminto tydskentelee samalla tavalla
kuin yldhdlytys CD-vydhykkeelle. Maksimi: 95%/1.00mm, minimi: 5%/0.00mm, vakio: 50 %,
askelma: 5%/0.05mm.

”SPEED LIMIT”. Tdméa parametri maidrdd enimmadissddtonopeuden. Maksimi = 1.00 mm/min,
minimi: 0.02 mm/min, vakio: 0.1 mm/min, askelma: 0.02 mm/min.

"UNDER ALARM?”. Alahilytyksen asetus tasovyohykettd varten, toiminto tydskentelee samalla
tavoin kuin alahélytys CD-vyohykkeelle. Maksimi: 20, minimi: 5, vakio: 10, askelma: 1.
"DEFAULT. Asettaa vakioarvot.
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RMS OHJ-CD1

8. GAP GUARD ASETUS

MENU 11 MENU  Palaa PAAVALIKKOON
GAP GUARD T Siirréa kohdistinta ylGspain
IT TVE | - Ei mitdan toimintoa

J Siirra kohdistinta alaspain
g;\?LANCE ENT Valitse kohdistettu toiminto

Valitse toiminto kdyttaimalld nuolindppdimid 1 ja | ”, jolloin asetettu
arvo nikyy alarivilld. Paina ENTER.
Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
osoittaa, ettd arvoa voi muuttaa.

Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilla 1> ja ”]”. Valitse
DEFAULT nuolindppdimilld haluttu arvo ja paina ENTER.
Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimia
2(4) kéytetddn taas toiminnon valitsemiseen.

GapGuard - nopeampi kuin jauhatusvilyksensdddin, mutta ei yhtd voimakas kuin FeedGuard.
GapGuardin tarkoituksena on estié tasovyohykkeen jauhinkiekkoja yltdmésta "miinus-miinus" -
rajalle ja titen estdd syottovahdin (FeedGuardin) toiminta. GapGuard-toiminto toimii yhdessé taso-
vyOhykkeen jauhatusvilyssdidtimen ja TDC-arvon kanssa, josta on tuloksena jauhinkiekkojen nopea
erilleen ajo.

GapGuard mittaa jatkuvasti tasovyohykkeen TDC-arvon ja vertaa siti asetettuun tavoitearvoon. Kun
poikkeama on suurempi kuin asetettu parametri, GapGuard kdynnistyy. Tdmé merkitsee sitd, ettd
roottorin asentoa ohjaava askelmoottori ajaa kiekot erilleen suurella nopeudella ja etdisyydelld, joka
on verrannollinen poikkeamaan. GapGuard-ajon jdlkeen sdddin palautuu normaaliin toimintaan
asetetun aikajakson jdlkeen.

"TIME”. Aika-asetuksella tarkoitetaan lyhyinté sallittua aikaa kahden GapGuard-

ajon vililld. Parametri on riippuvainen TDC-luvulle asetetusta suodatinajasta, ja 10 sekunnin
aikaviélilld aika voidaan asettaa 1 ja 4 sekunnin vilille. Jos aikavili on lyhyempi, vahennetdan
asetusaikaa. Maksimi: 10, minimi: 1, vakio: 2, askelma: 1 s.

"DISTANCE”. Parametri asettaa rajan sille, miten paljon terdvili saa alittaa asetetun tavoitearvon
ilman, ettd GapGuard kdynnistyy. Jos tavoitearvo on esimerkiksi 0.80mm ja DISTANCE-asetus on
0.20mm, niin GapGuard kdynnistyy, kun terdvéli on alle 0.60mm. DISTANCE-asetuksen voi my0s
asettaa prosentteina tavoitearvosta. Sallitun arvon on oltava vililld 0 - 1.00 mm tai vélilld 1 - 99 %
tavoitearvosta. Asetusmenetelmad vaihdetaan automaattisesti, kun arvo ylittdd 1.00mm tai 99 %.
GapeGuard kytkeytyy pois pdiltd, jos etdisyys asetetaan asentoon 0.00 mm.

Maksimi: 99%/1.00mm, minimi: 1%/0.00mm, vakio: 25%, askelma: 1%/0.01mm.

“GAIN”. Se etiisyys, jolta roottori ajetaan erilleen GapGuard-ajossa on verrannollinen terdvilin ja
tavoitearvon viliseen erotukseen, silld edellytykselld, ettd vahvistusparametri on asetettu 100%:iin.
Tatd parametrid muuttamalla voidaan saada yli- tai alikompensaatio. Jos esim. parametri on asetettu
150%:iin, niin roottori siirtyy 1,5 kertaa terdvilin ja tavoitearvon vélisen erotuksen verran. Maksimi:
250, minimi: 50, vakio: 100, askelma: 1 %.
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9. FEED GUARD ASETUS

MENU 7
FEED GUARD
RETRACTION
SETTINGS
PIST.LENG |
SAFE DIST.
TIMEOUT

1.00

MENU  Palaa PAAVALIKKOON

0 Siirra kohdistinta yléspain
- Ei mitdan toimintoa

J Siirra kohdistinta alaspain
ENT Valitse kohdistettu toiminto

Valitse toiminto kayttdmalld nuolindppdimid 1 ja ”|”, jolloin asetettu
arvo nakyy alarivilld. Paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt valkoisena tekstind mustalla pohjalla, mika
osoittaa, ettd arvoa voi muuttaa.

Nyt arvo muutetaan nuolindppdimilld 1> ja | ”. Valitse
nuolindppdimillad haluttu arvo ja paina ENTER.

Alarivin teksti ndkyy nyt normaalina tekstind, ja nuolindppdimié
kdytetddn taas toiminnon valitsemiseen.

“PIST.LENG.” Asettaa syottovahdin-venttiilin karan iskunpituuden. Maksimi: 5.00, minimi: 0.00,
vakio: 3.00, askelma: 0.10 mm.

”SAFE DIST.” Asettaa turvaetdisyyden syottovahdin lauetessa. Kokonaissiirtymé on turvaetdisyys
ja venttiilin iskunpituus yhteenlaskettuna. Normaalisti turvaetdisyyden on oltava yhtd suuri kuin
venttiilin karan iskunpituus. Maksimi: 5.00, minimi: 0.20, vakio: 3.00, askelma: 0.10 mm.

"TIMEOUT?”. Asettaa aikaviiveen syottovahdin aikahilytykselle. Jos sy6ttovahdin siirtyméa ei ole
saavutettu ennen kuin aikaviive on saavutettu, luetaan POM:n lukema ja aikahidlytys syntyy.
Maksimi: 60, min.: 5, vakio: 10, askelma: 1 s.
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FEED GUARD TULOKSET

MENU 8 MENU  Palaa PAAVALIKKOON
FEED GUARD T Ei mitaan toimintoa

RETRACTION - Ei mitaan toimintoa
RESULTS J Ei mitdan toimintoa

Pist.leng. ENT Palaa PAAVALIKKOON

3.00 mm
Safe dist.
3.00 mm
Orig. POM
23.45 mm
Meas. POM
28.30 mm
Diff. dist
5.85 mm

Tama valikko nayttdd tulokset viimeisimmastd syottovahtivalvonnasta.

Pist.leng. nayttda asetetun venttiilin iskunpituuden

Safe dist. ndyttdd asetetun turvaetdisyyden

Orig. POM néyttda POM-arvon ennen FEED GUARD RESETin aktivoitumista

Meas. POM nayttdd mitatun POM-arvon sen jdlkeen kun valvonta on valmis tai aikahilytin on
lauennut

Diff.dist on Orig. POM:n ja Meas. POM.:n vilinen erotus.

10. SEGMENTINPIDINTYYPPI

MENU 9 MENU Palaa PAAVALIKKOON
CD SEGMENT T Lisad 1 tyyppi (max CD4)
HOLDER - Aseta vakiotyyppi (CD1)
TYPE J Vahenna 1 tyyppi (CD1)
ENT Vuorottele arvon muuttamisen/toiminnon valitsemisen
SETTINGS valilla
CD TYPE 1

Tama parametri asetetaan CD-jauhintyypin mukaan. Valitse CD 1 (1800 rpm, Pohjois-Amerikka),
CD 2 (1500 rpm, Eurooppa), CD 3 (Vara) tai CD4 (RLP CD70). Parametria kéytetdin midradméiin
DCA-etdisyyden muutos suhteessa roottorin siirtyméaén.
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11.HALYTYSLUETTELO

MENU 10 MENU  Palaa PAAVALIKKOON
ALARM LIST 0 Ei mitédan toimintoa

- Ei mitaan toimintoa
MPM J Ei mitaan toimintoa
VIM ENT Palaa PAAVALIKKOON

Tédmai valikko néyttdd yksikot, jotka on vahvistettu viallisiksi. Ne ndyttdd myos ne yksikot, joista
tulee viallisia, kun valikkoa kdytetddn. Ndma yksikot lisdtddn luetteloon ilman vahvistusta. Jos jokin
yksikko korjataan tai vaihdetaan uuteen, se hdvida luettelosta.
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