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1 KALIBRERING AV TDC-GIVAREN

1.1. ALLMANT

TDC-Givaren skall alltid kalibreras vid segmentbyte och
efter montering av ny givare.

Givaren kalibreras med obelastad maskin och vid stabil
temperatur. Med detta menas att maskinen antingen skall

TDC-givare é

vara kall dvs. utan angtryck eller fullt uppvarmd, med Obelastad raffinor
angtryck. Det senare &r att rekommendera.

Eftersom bade flata och koniska segment anvénds, maste

extra uppmarksambhet tas till skrappunkten under

kalibreringen. Detta pa grund av att skrappunkten med
obelastad och belastad maskin skiljer sig ét.

Vid skrap ér det verkliga avstandet framfor givaren 0.40 mm
for en plan raffinér. Detta enl. uppmétningar som tidigare
gjorts.

Se figur.

Nollkalibrering gores darfor med en spalt av 0.40 mm i en TDC-givare
obelastad raffinor.

A [T
T

Belastad raffindr

Kalibreringen utfors med hjélp av en vridomkopplare samt
tryckomkopplare pa skapdorren.
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RMS KAL-DD1

1.2. FOR-KALIBRERING

e Kontrollera att TDC-givaren dr monterad i liv med segmentytan,
och att den &r ordenligt fastdragen. TDC EJ

e  Nir nyckelomkopplare "BERORINGSPOS." ir aktiverad, visar RALIBRERAD
PDU's infodisplay "TVD LIMIT XX %". Nar denna TVD-gréns
har passerats vid skrap, 6vergér infodisplayen att visa ett relativt
POM-virde (-0.10mm). Visningen anvénds for att backa rotorn
under kalibreringsproceduren. Visningen forsvinner nér
"BERORINGSPOS." slés ifrén.

1.3. GROVKALIBRERING SET

e Grovkalibrering skall endast goras da kalibrering skall ske med en
ny TDC-givare. Om endast enheten skall omkalibreras, fortsétt
med nollkalibrering.

¢ Vrid nyckelomkopplare for TDC-Kalibrering i ldge "GROV".

e Kor rotorn till det bakre andldget, dvs. malspalten dr storre dn 8
mm.

e Tryck in "SET" omkopplaren, varvid DCA-enheten forinstilles

till 3.00. NOLL
1.4. NOLLKALIBRERING GROV FORST.
e Vrid nyckelomkopplare for TDC-Kalibrering i lage "NOLL".
e  KoOr sakta ithop malskivorna under rotation tills dess att TDC
skrappunkten detekteras, och att nivan dverstiger instilld TVD- FRAN KAT.

grins. Relativ POM visar da -0.10.

e  Kor genast isér skivorna tills dess att relativ POM visar 0.00.
e Tryck in "SET" omkopplaren, varvid DCA-enheten forinstélles till 0.50.

1.1.5 FORSTARKNINGSKALIBRERING
e  Vrid nyckelomkopplare for TDC-Kalibrering i lige "FORST.".

e  Kor isdr skivorna tills dess att relativ POM visar +1.00.
e Tryck in "SET" omkopplaren, varvid DCA-enheten forinstélles till 1.50.

1.1.6 KALIBRERING AVSLUTAS
e Vrid nyckelomkopplare for TDC-Kalibrering i ldge "TDC KALIBRERAD".

e  Sitt nyckelomkopplare "BERORINGSPOS." i lige fran.
e Tryck in "SET" omkopplaren. Indikeringslampan "TDC EJ KALIBRERAD" slickes.
e  Vrid nyckelomkopplare for TDC-Kalibrering i lige "FRAN".
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2 KALIBRERING AV ROTORPOSITIONS-GIVAREN

e Tag bort givaren fran héllaren pa rotorpaketet.

) ) o o @ POSITION
e Tryck in "Display Limits" pd POM-RMI enheten, for visning pd DCU-enheten. MONITOR
a POM—RM1
e Tryck in och héll kvar métspetsen 1 sitt innersta lage 2068249
SENSOR CAL.
e Justera potentiometer "ZERO" pa POM-RMI kortet tills vardet 0.00 mm © s
erhalles. ZERO
e Sldpp ut métspetsen till sitt yttersta ldge.
e Justera potentiometer "SPAN" pd POM-RMI kortet tills vardet OUW s
e 50.00 mm erhalles. ®ovror
e  Kor ihop med stillastdende malskivor till kontakt. e
@outrut ur
e Montera givaren i hdllaren och justera mekaniskt tills dess att onskat varde © rowsT "
erhdlles. Fixera givaren i detta lage.
e Givaren dr mekaniskt begransad till 50 mm slaglédngd, och det &r dérfor ett krav TS
att dess inre dndlége ej forceras under drift.
@Dmetso V/A

RMS-DD1 KAL SE.docx 2013-11-25/BL 4(10)



RMS KAL-DD1

3 KALIBRERING AV DTM-enhet

DTM-enheten kalibreras tillsammans med forstarkarenheten for e

TDC-givaren, DCA-RM2. PGNITOR. CAVPLRIER

Kalibreringen &r utford av tillverkaren och skall normalt ej behdva DTM—RMI1 @ Dop-hwo
9103197

upprepas.
En DIP-omkopplare méste aktiveras for att mojliggora kalibreringen.
Val mellan noll och forsdrkningskalirering goérs med omkopplarna i
fronten pd DCA-enheten. DIP-omkopplaren dr monterad pa
kretskortets undersida och ar diarigenom létt d&tkomlig utan att
demontera kretskortet frén racken.
e DCA-RM2:
Satt DIP-omkopplare SW9/4 1 ldge on.
Tryck in frontomkopplaren ZERO (motsvarande lysdiod
tands).
e DTM-RMI:
Justera potentiometer "ZERQO" tills DTM-vérdet pa DCU-
enheten visar "000".

e DCA-RM2:
Tryck in frontomkopplaren SPAN (motsvarande lysdiod
tands).

e DTM-RMI:

Justera potentiometer "SPAN" tills DTM-vérdet pa DCU-
enheten visar "225".

e DTM-RMI:
Justera potentiometer "SPAN" tills DCU-displayen visar
"225".

e DCA-RM2:

Satt DIP-omkopplare SW9/4 1 lage off.
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2. JUSTERING ALLMANT

Vilj utvald enhet till DCU-displayen genom att trycka in ’DISPLAY LIMITS”.

Displayen dr aktiverad ca. 2 min. efter det att ’DISPLAY LIMITS” omkopplaren tryckts in, och
kommer automatiskt att sldckas.

Om ”—”omkopplaren pA DCU-RMI trycks in, sa uteblir den automatiska slickningen. Detta
indikeras genom att "*" tdnds 1 nedre hogra hornet pa displayen.

Den automatiska sldckningen kopplas ater in om ”"DISPLAY LIMITS” trycks in igen.

Tryck in "MENU" omkopplaren for att atergé till normal visning.

4 JUSTERING AV CMI-RM1

Tryck in ”DISPLAY LIMITS” pd CMI-RM1 och DCU-displayen visar DCA 2.23
justerade virden for hoghastighet och ldghastighet. DTM 168
HOGHASTIGHET POM 3946

Avlés hoghastighetsvérdet och justera med motsvarande potentiometer.
Virdet kan justeras mellan 50 och 150%. Om 100% justeras, sa blir

hastigheten pé rotorforflyttningen 0.25 mm/s. Om stegmotorn arbetar under CMI %
justeringen, s& kommer fordndringen att ske forst vid nésta korning. H 100
LAGHASTIGHET L_Ssg" 100
Avlés laghastighetsvirdet och justera med motsvarande potentiometer.

Virdet kan justeras mellan 50 och 150%. Om 100% justeras, sa blir DIFF 0
hastigheten pa rotorforflyttningen 0.05 mm/s. Om stegmotorn arbetar under

justeringen, sa kommer fordndringen att ske forst vid nasta korning. ENABLED

5 JUSTERING AV MPM-RM2
Tryck in ”’DISPLAY LIMITS” pa MPM-RM1 och DCU-displayen visar

uppmiitt varde, och justerade vdrden for grinserna. Alla visade véirden ar DCA 2.23
omriknade mot forprogrammerad nominell huvudmotoreffekt. (se vidare i DTM 168
DD-systemets programmeringsmanual, PRO-DD1). POM 39 46

UPPMATT MATVARDE
Mitvirdet indikeras med "MPM"

JUSTERING GRANS 1 MPM MW
Avlis vérdet vid "Low" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat

vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell MPM 7.30
huvudmotoreffekt.

) Low 2.1
JUSTERING GRANS 2 Lowlow 1.8
Avlis vérdet vid "LoLow" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat Level 1.0
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell Time 3.0
huvudmotoreffekt.

JUSTERING GRANS 3, LEVEL
Avlés virdet vid "Level" och justera potentiometer " LEVEL ADJUST" till 6nskat virde. Vérdet kan
ligga inom intervallet 0 och maximal huvudmotoreffekt.

JUSTERING GRANS 4, TIME
Avlés virdet vid "Time" och justera potentiometer "TIME ADJUST" till 6nskat véirde. Vérdet kan
ligga inom intervallet 0 och 10.0 s.
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6 JUSTERING AV VIM-RM1

Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa VIM-RM1 och DCU-displayen visar
uppméitt viarde, och instillda varden for granserna.

UPPMATT MATVARDE
Mitvirdet indikeras med "VIM"

JUSTERING GRANS 1

DCA 2.23
DTM 168
POM 39.46

Avlas vérdet vid "Lm 1" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat VIM mm/s

véirde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och 25 mm/s.

JUSTERING GRANS 2 MPM 3.5

Avlis vérdet vid "Lm 2" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat

varde. Viérdet kan ligga inom intervallet 0 och 25 mm/s. Lm | 12.0

Lm2 10.0

7 JUSTERING AV OTM-RM1

Upp till 6 enheter kan anvindas i RMS-systemet.

DCU-enheten indikerar vald enhet med "OTM-1" till "OTM-6". OTM-1 och | pca 223

OTM-2 dr pa vanster sida i racken, och OTM-3 till OTM-6 &r pa hoger sida. | Hrpp 163

Enheterna numreras frin vénster (1) till hoger (6). POM 3946

Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa OTM-RM1 och DCU-displayen visar .

uppmiitt virde, och instéllda virden for grinserna. Alla visade virden &r

omriaknade mot forinstdlld nominell temperatur, 100 eller 200 °C. Nominell OTM-1 °C

temperatur for respektive OTM-kort stélls in genom dip-omkopplare pa (100)

Kortet. Ch 1 55.5
, o Lm1 60.0

UPPMATT MATVARDE Lm?2 550

Maitvirde for kanal 1 indikeras med "OTM 1"

Mitvirde for kanal 2 indikeras med "OTM 2" Ch?2 53.6

JUSTERA KANAL-1, GRANS 1 Lm 1 60.0

Avlis virdet vid "Ch 1, Lm 1" och justera potentiometer "CHANNEL 1, Lm?2 55.0

LIMIT 1" till 6nskat véirde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av
nominell temperatur.

JUSTERA KANAL -1, GRANS 2
Avlés vérdet vid "Ch 1, Lm 2" och justera potentiometer "CHANNEL 1, LIMIT 2" till 6nskat virde.
Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell temperatur.

JUSTERA KANAL -2, GRANS 1
Avlés virdet vid "Ch 2, Lm 1" och justera potentiometer "CHANNEL 2, LIMIT 1" till 6nskat vérde.
Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell temperatur.

JUSTERA KANAL -2, GRANS 2
Avlés vérdet vid "Ch 2, Lm 2" och justera potentiometer "CHANNEL 2, LIMIT 2" till 6nskat vérde.
Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell temperatur.
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8 JUSTERING AV HPM-RM1

Tryck in ”’DISPLAY LIMITS” pa HPM-RM1 och DCU-displayen visar
uppméitt varde, och instillda viarden for granserna. Alla visade vérden ar
omriknade mot forprogrammerade nominella A och B-kammartryck.
Nominellt tryck for respektive kammare programmeras i DCU-enheten. (se
vidare i DD-systemets programmeringsmanual, PRO-DD1 ).

UPPMATT MATVARDE
Matvarde for kanal 1 indikeras med "HPM 1"
Mitvirde for kanal 2 indikeras med "HPM 2"

JUSTERING A-KAMMARTRYCK GRANS 1

Avlés virdet vid "Ch A, Lm 1" och justera potentiometer "A-CHAMBER,
LIMIT 1" till 6nskat védrde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av
nominellt A-kammartryck.

JUSTERING A-KAMMARTRYCK GRANS 2

DCA 2.23
DTM 168
POM 39.46
HPM ton
Ch A 33.5
Lm1 22.0
Lm?2 20.0
ChB 15.6
Lm1 14.5
Lm?2 13 |

Avlés virdet vid "Ch A, Lm 2" och justera potentiometer "A-CHAMBER,

LIMIT 2" till 6nskat véarde. Viérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nomiellt A-

kammartryck.
JUSTERING B-KAMMARTRYCK GRANS 1

Avlés virdet vid "Ch B, Lm 1" och justera potentiometer "B-CHAMBER, LIMIT 3" till 6nskat
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nomiellt B-kammartryck.

JUSTERING B-KAMMARTRYCK GRANS 2

Avlés virdet vid "Ch B, Lm 2" och justera potentiometer "B-CHAMBER, LIMIT 4" till 6nskat
varde. Viérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nomiellt B-kammartryck.

9 JUSTERING AV POM-RM1

Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa POM-RM1 och DCU-displayen visar
uppmdtt varde, och instillda varden for granserna. Alla visade virden ar
omréiknade mot forprogrammerad nominell slagldngd for
rotorpositionsgivaren.

Slaglangden (normalt 50 mm) programmeras i DCU-enheten. (se vidare i
DD-systemets programmeringsmanual, PRO-DD1 ).

UPPMATT MATVARDE
Matviardet indikeras med "POM"

JUSTERING GRANS 1
Avlés vérdet vid "Lm 1" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell slagldngd.

JUSTERING GRANS 2
Avlés virdet vid "Lm 2" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat

véirde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell slagldngd .

JUSTERING GRANS 3
Avlés virdet vid "Lm 3" och justera potentiometer "LIMIT 3" till 6nskat vérde.
inom intervallet 0 och 100% av nominell slagldngd.

RMS-DD1 KAL SE.docx 2013-11-25/BL
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10 JUSTERING AV TVD-RM1

Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa TVD-RM1 och DCU-displayen visar
uppmatt vérde, och instillda varden for grins 1 och grins 2.

UPPMATT MATVARDE
Maitvirdet indikeras med "TVD"

JUSTERING GRANS 1
Avlés virdet vid "Lm 1" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat
vérde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100%.

JUSTERING GRANS 2
Avlis vérdet vid "Lm 2" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat
varde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100%.

11 JUSTERING AV DTM-RM1

Tryck in ”’DISPLAY LIMITS” pa DTM-RM1 och DCU-displayen visar
uppmiitt virde, och instédllda vérden for granserna.

UPPMATT MATVARDE
Matviardet indikeras med "DTM"

JUSTERING GRANS 1
Avlis vérdet vid "Lm 1" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat
varde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 225 °C.

JUSTERING GRANS 2
Avlés virdet vid "Lm 2" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat
virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 225 °C.

JUSTERING GRANS 3
Avlés vérdet vid "Lm 3" och justera potentiometer "LIMIT 3" till 6nskat
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 225 °C.
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DCA 2.23
DTM 168
POM 39.46
TVD %
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9(10)



RMS

KAL-DD1

12 JUSTERING AV DCA-RM1

Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa DCA-RM1 och DCU-displayen visar
uppméitt viarde, och instillda varden for granserna.
Linjért nominellt métomrade kan for DCA-enheten sittas till 2.00 mm.

UPPMATT MATVARDE
Matvardet indikeras med "DCA"

JUSTERING GRANS "+ +"
Avlis vérdet vid "++" och justera potentiometer "+ +" till onskat vérde.
Virdet kan ligga inom intervallet 0.00 och 2.00 mm.

JUSTERING GRANS "+"
Avlis vérdet vid "+" och justera potentiometer "+" till 6nskat virde. Vérdet
kan ligga inom intervallet 0.00 och 2.00 mm.

JUSTERING GRANS "-"
Avlés virdet vid "-" och justera potentiometer "-" till 6nskat virde. Virdet
kan ligga inom intervallet 0.00 och 2.00 mm.

JUSTERING GRANS "-L"

DCA 2.23
DTM 168
POM 39.46
DCA mm
Lm ++ 1.20
Lm+ 0.90
Lm - 0.70
Lm-L 0.50
Lm-- 0.20

Avlas vérdet vid "-" och justera potentiometer "-" till 6nskat virde. Vérdet kan ligga inom intervallet

0.00 och 2.00 mm.
JUSTERING GRANS "- -"

Avlis vérdet vid "- -" och justera potentiometer "- -" till 6nskat virde. Viérdet kan ligga inom

intervallet 0.00 och 2.00 mm.

Vid leverans, dr granserna justerade enligt f6ljande:

++=1.20, +=1.10, -=10.70, -L 0.50 --=0.20

13 KONTAKT

Utveckling, produktion och underhéll: - A
Dametric AB dametric
Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva

E?pl)zfs(?.se(r)ii::(c%g;g(r)ic.se ;FK(;::;E?(;:O \?vvsvzvégaZezt?ic.se vaImEt >
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