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1 KALIBRERING AV TDC-GIVAREN

Allmiint

Denna beskrivning dr gjord for métsystemet RMS-DD1 som anvénds tillsammans med en Panel-PC.
Systemet &r installerat pa raffindrer typ RGP-68DD och vi rekommenderar att den inbyggda hjélpen
pa Panel-PC’n studeras innan en kalibrering gors om inte operatdren dr vil insatt i proceduren.
Inbyggd forregling sékrar att kalibreringen gors i rétt ordning och allt detta visas pa Panel-PC’n.

Operatdren skall dérfor f6lja skdrmens anvisningar for att sdkerstélla att kaliberingen blir ratt utford.

Grovkalibrering.
Da en ny TDC-givare har monterats sd méste denna forst grov-kalibreras. Detta gors snarast efter att
den monterats och da raffinéren ar 6ppen dvs. inget magnetiskt material finns framfor givarspetsen.

Givaren méste sedan kalibreras innan raffindren tas i produktion. Detta styrs av raffindrlogiken vilket
forhindrar att produktion kan startas innan givaren kalibrerats en forsta gang.

Denna forsta kalibrering gors med en helt kall raffinér och utan att d&nga anvinds for att virma
raffinoren.

Skrappunkt.
En vibrationsgivare i rotorelektroniken méter vibrationer bestimmer nir skrappunkten nétts.
Operatdren lyssnar och dvervakar processen och avbryter sa snart ndgot osdkert ldge upptréder.

Skrappunkten tas dé raffinéren ér obelastad vilket gor att vid nollkalibrering s& méste en offset
inforas. Normalt dr denna offset 0.65 mm men kan 6kas i de fall raffindrens uppriktning inte &r
optimal.

Nollkalibrering.

Da skrappunkten har detekterats sa skall operatoren backa isir skivorna minst 0.10 mm. RMS-
systemet har sparat det ldgsta uppmatta virdena for TDC och rotorposition. Sa fort backning pabdrjas
sd visas 'Rel.POM’, vilket ar avstandet till ldgsta POM-vérdet. Da skivorna backats isdr minst
0.10mm sé kan noll-kalibrering goras. Notera att nollkalibrering sker vid den ldgsta uppmaétta
rotorpositionen, dvs Rel.POM = 0.00.

Operatoren trycker in *Acceptera’ for att godkénna nollkalibreringen. Systemet kalibrerar noll enligt
en forinstélld parameter, t.ex. 0.65 mm.

Diérefter backas skivorna omgéende isér till en position for spannkalibrering. Panel-PC’n hjélper
operatdren genom att visa rotorldget relativt positionen for skrap/noll-punkten.

Spannkalibrering.

Da positionen for spannkalibrering ntts inom ndgon hundradels millimeter (normalt 1.00 mm ’Rel.
POM’) sé trycker operatdren in *Acceptera”. Systemet kalibrerar nu spannet enligt den forinstillda
parametern, t.ex. ”’1.65” mm.

Aterstillning av larm.
Efter att spannkalibreringen har godkénts s skall operatdren aterstélla funktionen "TDC ej
kalibrerad”.

S1a forst ifrdn nyckelstrombrytaren ”Beroringspos.” och tryck dérefter in aterstillningsknappen for
”TDC ej kalibrerad”.

Avsluta sedan kalibreringsproceduren pa Panel-PC’n.

Kalibreringens resultat kan utldsas i loggen for kalibreringar.
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1.1 Kalibreringssekvens
Foljande text finns dven i Panel-PC’n. Tryck in ”?” i kalibreringsbilden for att se hjdlpen.

Hjalp for kalibrering av TDC-givare pa raffinér RGP-65DD och RGP-68DD.
Som referens for en TDC-kalibrering anvands rotorpositionsmatningen, POM. Det ar
saledes viktigt att denna ar riktigt kalibrerad.

Grov-kalibrering
Skrappunkt
Noll-kalibrering
Spann-kalibrering
Aterstallning larm

Avslutning

OB WN =

1.2 TDC Grov-kalibrering

Grovkalibrering innebar att givaren kalibreras till ett takvarde da inget magnetiskt material
finns framfor givaren.

Tak-vardet ar bestamt till 3.80 mm och kan sagas vara givarens oandlighetsvarde. Vardet
andras efter kalibrering och ar beroende pa kalibrerat spann-varde.

Kor isar skivorna till minst 8 mm malspalt.

Logga in med Servicekontots |6senord.

Valj Menu -> TDC Service -> Grovkalibrering.

Folj anvisningarna och svara pa kontrollfragorna.

Grovkalibreringen kan vara forreglad av rotorpositionen. Om detta ar aktiverat
uppmanas anvandaren att backa rotorn ytterligare.

Parametern for forreglingen finns under Menu -> Service -> RMS-
Rack/DCM/Installningar/Anvandarparametrar. Parametern heter "POM-varde
forregling grovkalibrering".

arLOD=
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1.3 TDC-Kalibrering - Skrappunkt

¢ Na en skrappunktsposition for att nollkalibrera givaren.

e Beroende pa RMS-system sa detekteras skrappunkten pa olika satt.

e Pa ett RMS-RS2-system sa bestammer operatéren skrappunkten genom att lyssna pa
vibrationsljud fran raffinéren.

¢ Vid RMS-DD1 sa mater en TVD-givare skrappunkten vilken bestammer skrappunten.
e Om en TDC-givare typ "X" anvands sa triggar normalt en foérhéjd DTM-temperatur
skrapet.

e Operatéren maste darfor folja anvisningen pa skarmen under kalibrering dar denna
information visas.

¢ Grovkalibrering maste vara utférd innan givaren kalibreras. Om detta inte ar gjort
forreglas vidare kalibrering.

Kor skivorna sakta ihop mot skrappunkten och kontakt mellan malskivorna.

Da skrappunkten natts, kor omedelbart isar skivorna minst 0.10 mm.

PPC indikerar att skivorna backats isar genom att visa 'Rel.POM', dvs. aktuell
rotorposition relativt det lagst uppmatta vardet vid skrappunkten. Skivorna maste
backas tills dess att knappen 'Kalibrera' visas.

4. Fortsatt darefter med en Noll-kalibrering.

wp =

1.4 TDC Noll-kalibrering
e Skivorna har backats isar ca 0.10mm fran skrappunkten.
1. Tryck Kalibrera for att noll-kalibrera eller Avbryt om du inte accepterar skrappunkten.

Vid kalibrering sa bekraftas detta i informationsrutan: Nollkalibrerad vid POM=xx.
2. Fortsatt darefter med en Spann-kalibrering.

1.5 TDC Spann-kalibrering
Spann-kalibrering sker normailt vid 1.00 mm storre spalt an vid noll-kalibrering enligt
rotorpositionsvardet. Nollkalibrering skall forst vara utford.

Kor isar skivorna tills Rel. POM. visar 1.00mm (+/- 0.01mm).

Nar man ar i ratt lage med skivorna - tryck pa Kalibrera.

| informationsrutan bekraftas kalibreringen med: Spannkalibrering vid POM=xx.
TDC-givaren ar nu kalibrerad. | nasta moment sa skall larmet "TDC ej kalibrerad"
aterstallas .

BN =
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1.6 TDC Kalibrering Aterstillning
Larmet "TDC ej kalibrerad" skall slackas.

1. Sla ifran nyckelstrombrytaren for "Berdringspos.".

2. Aktivera "TDC ej kalibrerad" for att slacka larmet.

3. Till sist sa skall vi_avsluta kalibreringsproceduren.
1.7 TDC-Kalibrering Avslutning

1. Avsluta kalibreringen genom att klicka pa Avsluta.

2. Kalibreringsresultatet kan utlasas ur kalibreringsloggen.
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2 KALIBRERING AV ROTORPOSITIONS-GIVAREN
e Tag bort givaren fran héllaren pa rotorpaketet.

e Tryck in "Display Limits" pa POM-RM1 enheten, for visning pd DCU-enheten. E) LoR
e Tryck in och hall kvar métspetsen i sitt innersta lige i
e Justera potentiometer "ZERO" pd POM-RMI1 kortet tills virdet 0.00 mm SENSOR CAL
erhalles.
) ) ZERO
e Sldpp ut métspetsen till sitt yttersta ldge.
e Justera potentiometer "SPAN" pd POM-RM1 kortet tills vardet 50.00 mm @ovror |,
erhalles. sowst
e Kor ihop med stillastiende malskivor till kontakt. OUTW L
e Montera givaren i héllaren och justera mekaniskt tills dess att dnskat vérde @t
erhdlles. Fixera givaren 1 detta lage. ©somst *
e Givaren dr mekaniskt begrinsad till 50 mm slagldngd, och det dr darfor ett krav oLy
att dess inre dndlége ej forceras under drift. @@l
@Dmetso A
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3 KALIBRERING AV DTM-RM1

DTM-enheten kalibreras tillsammans med forstarkarenheten for Soc

TDC-givaren, DCA-RM2. PGNITOR. CAVPLRIER

Kalibreringen &r utford av tillverkaren och skall normalt ej behdva DTM—RMI1 @ Dorrw
9103197

upprepas.
En DIP-omkopplare méste aktiveras for att mojliggora kalibreringen.
Val mellan noll och f6rstarkningskalibrering gérs med omkopplarna

i fronten pd DCA-enheten. DIP-omkopplaren dr monterad pa

kretskortets undersida och ar diarigenom létt &tkomlig utan att
demontera kretskortet frén racken.

e TR 3
. LDI11 e R10 1CS TD
P15 R11 =

S T :

= %P%%

TP7
D/A PRODUCTION o O
O A DCA-RM2 Agnd  UTO SW9
9226050

DCA-RM2:

Satt DIP-omkopplare SW9/4 1 ldge on.

Tryck in frontomkopplaren ZERO (motsvarande lysdiod
tands).

DTM-RM1:

Justera potentiometer "ZERQO" tills DTM-vérdet pa DCU-
enheten visar "000".

DCA-RM2:

Tryck in frontomkopplaren SPAN (motsvarande lysdiod
tands).

DTM-RM1:

Justera potentiometer "SPAN" tills DTM-vérdet pa DCU-
enheten visar "225".

DTM-RM1:

Justera potentiometer "SPAN" tills DCU-displayen visar
"225".

DCA-RM2:

Satt DIP-omkopplare SW9/4 1 lage off.

1]
[]ce4

IC17 o IC19

p7 O
pg O L D14 0 R48 RSEO RS7
9543-p DS 0 C6 RS8
§-¢hee R1Z = R24  TRIS
0 D1 0
VI rppz D10 RS
O B Re6

= R15
TP10 au oo

1234 W

R7 - cis ce3
D3 L1 I
. LD10 D4 E g Deon
0
P14 gg [ Re1 R46 =
De O D13 0 TE’)@ 1o R47T =
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SET SPAN

@ SET ZERO
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© MAGNETIZED
SEGMENT

© SENSOR

® CABLE

ROTATING
® UNIT

STATIONARY
© UNIT

© RACK UNIT
MALFUNCTION

®

DTM—LIMITS

® OoUTPUT
LIMIT 1
ADJUST

® OUTPUT
LIMIT 2
ADJUST
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ADJUST
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LMIT ++
® ADJUST

® OUTPUT
LIMIT +
© ADJUST
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ADJUST
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ADJUST
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ADJUST

DISPLAY
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4 JUSTERING

Allmant

Vilj utvald enhet till DCU-displayen genom att trycka in ’DISPLAY LIMITS”.

Displayen dr aktiverad ca. 2 min. efter det att ’DISPLAY LIMITS” omkopplaren tryckts in, och
kommer automatiskt att slidckas.

Om ”—”omkopplaren pa DCU-RMI1 trycks in, sa uteblir den automatiska slackningen. Detta
indikeras genom att "*" tdnds i nedre hogra hornet pa displayen.

Den automatiska slackningen kopplas dter in om "DISPLAY LIMITS” trycks in igen.

Tryck in "MENU" omkopplaren for att aterga till normal visning.

41 JUSTERING AV CMI-RM1

Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pd CMI-RM1 och DCU-displayen visar DCA 223
justerade virden for hoghastighet och ldghastighet. DTM 168
HOGHASTIGHET POM 39.46

Avlids hoghastighetsvérdet och justera med motsvarande potentiometer.
Virdet kan justeras mellan 50 och 150%. Om 100% justeras, sa blir

hastigheten pa rotorforflyttningen 0.25 mm/s. Om stegmotorn arbetar under CMI %
justeringen, sd kommer fordandringen att ske forst vid nésta korning.
LAGHASTIGHET H-sp. 100
Avlis laghastighetsvérdet och justera med motsvarande potentiometer. L-sp. 100
Virdet kan justeras mellan 50 och 150%. Om 100% justeras, sa blir
hastigheten pa rotorforflyttningen 0.05 mm/s. Om stegmotorn arbetar under DIFF +0
justeringen, sa kommer fordndringen att ske forst vid nasta kérning.

ENABLED
4.2 JUSTERING AV MPM-RM2
Tryck in ”’DISPLAY LIMITS” pa MPM-RM1 och DCU-displayen visar
uppmiitt virde, och justerade virden for granserna. Alla visade vérden ar DCA 2.23
omriaknade mot forprogrammerad nominell huvudmotoreffekt. (se vidare i DTM 168
DD-systemets programmeringsmanual, PRO-DD1). POM 39 46

UPPMATT MATVARDE
Matviardet indikeras med "MPM"

JUSTERING GRANS 1 MPM MW
Avlis vérdet vid "Low" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat

varde. Viérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell MPM 750
huvudmotoreffekt.

) Low 2.1
JUSTERING GRANS 2 Lowlow 1.8
Avlis vérdet vid "LoLow" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat Level 1.0
varde. Viérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell Time 3.0
huvudmotoreffekt.

JUSTERING GRANS 3, LEVEL
Avlés virdet vid "Level" och justera potentiometer " LEVEL ADJUST" till 6nskat virde. Vérdet kan
ligga inom intervallet 0 och maximal huvudmotoreffekt.

JUSTERING GRANS 4, TIME
Avlés virdet vid "Time" och justera potentiometer "TIME ADJUST" till 6nskat vérde. Vérdet kan
ligga inom intervallet 0 och 10.0 s.

RMS-DD1 SP KAL SE.docx 2014-04-04 / BL 9(13)
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4.3 JUSTERING AV VIM-RM1
Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa VIM-RM1 och DCU-displayen visar
uppmétt varde, och instillda varden for granserna.

UPPMATT MATVARDE
Matvardet indikeras med "VIM"

JUSTERING GRANS 1

DCA 2.23
DTM 168
POM 39.46

Avlés virdet vid "Lm 1" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat VIM mm/s
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 25 mm/s.
JUSTERING GRANS 2 MPM 35

Avlés virdet vid "Lm 2" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat

virde. Viardet kan ligga inom intervallet 0 och 25 mm/s. Lm | 12.0
Lm2 10.0
4.4 JUSTERING AV OTM-RM1
Upp till 6 enheter kan anvindas i RMS-systemet.
DCU-enheten indikerar vald enhet med "OTM-1" till "OTM-6". OTM-1 och | pca 223
OTM-2 ér pa véanster sida 1 racken, och OTM-3 till OTM-6 &r pa hoger sida.
A 1y DTM 168
Enheterna numreras fran vénster (1) till hoger (6). POM 3946
Tryck in ”’DISPLAY LIMITS” pa OTM-RM1 och DCU-displayen visar -
uppmiitt virde, och instéllda virden for granserna. Alla visade virden &r .
omrdknade mot forinstdlld nominell temperatur, 100 eller 200 °C. Nominell OTM-1 C
temperatur for respektive OTM-kort stélls in genom dip-omkopplare pa (100)
kortet. Chl 55.5
. o Lm1 60.0
UPPMATT MATVARDE Lm?2 550
Maitvirde for kanal 1 indikeras med "OTM 1"
Maitvirde for kanal 2 indikeras med "OTM 2" Ch2 53.6
JUSTERA KANAL-1, GRANS 1 Lm 1 60.0
Avlés virdet vid "Ch 1, Lm 1" och justera potentiometer "CHANNEL 1, Lm?2 55.0

LIMIT 1" till 6nskat varde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av
nominell temperatur.

JUSTERA KANAL -1, GRANS 2
Avlés virdet vid "Ch 1, Lm 2" och justera potentiometer "CHANNEL 1, LIMIT 2" till 6nskat véarde.
Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell temperatur.

JUSTERA KANAL -2, GRANS 1
Avlés vérdet vid "Ch 2, Lm 1" och justera potentiometer "CHANNEL 2, LIMIT 1" till 6nskat vérde.
Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell temperatur.

JUSTERA KANAL -2, GRANS 2
Avlés virdet vid "Ch 2, Lm 2" och justera potentiometer "CHANNEL 2, LIMIT 2" till 6nskat vérde.
Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell temperatur.

RMS-DD1 SP KAL SE.docx 2014-04-04 / BL 10(13)
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4.5 JUSTERING AV HPM-RM1

Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa HPM-RM1 och DCU-displayen visar DCA 223
uppmdtt varde, och instillda varden for granserna. Alla visade virden ar -
omréiknade mot forprogrammerade nominella A och B-kammartryck. DTM 168
Nominellt tryck for respektive kammare programmeras i DCU-enheten. (se | POM 39.46
vidare i DD-systemets programmeringsmanual, PRO-DD1 ).

UPPMATT MATVARDE HPM ton
Mitvirde for kanal 1 indikeras med "HPM 1" Ch A 335
Maitvirde for kanal 2 indikeras med "HPM 2" Lm 1 22' 0
JUSTERING A-KAMMARTRYCK GRANS 1 Lm?2 20.0
Avlés vérdet vid "Ch A, Lm 1" och justera potentiometer "A-CHAMBER,

LIMIT 1" till 6nskat véirde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av | Ch B 15.6
nominellt A-kammartryck. Lm 1 14.5
JUSTERING A-KAMMARTRYCK GRANS 2 Lm 2 13

Avlés vérdet vid "Ch A, Lm 2" och justera potentiometer "A-CHAMBER,
LIMIT 2" till 6nskat véirde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nomiellt A-
kammartryck.

JUSTERING B-KAMMARTRYCK GRANS 1
Avlés virdet vid "Ch B, Lm 1" och justera potentiometer "B-CHAMBER, LIMIT 3" till 6nskat
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nomiellt B-kammartryck.

JUSTERING B-KAMMARTRYCK GRANS 2
Avlés virdet vid "Ch B, Lm 2" och justera potentiometer "B-CHAMBER, LIMIT 4" till 6nskat
varde. Viérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nomiellt B-kammartryck.

4.6 JUSTERING AV POM-RM1

Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa POM-RM1 och DCU-displayen visar
- o . S . .. - DCA 2.23

uppmiitt virde, och instéllda virden for granserna. Alla visade virden &r

omrédknade mot forprogrammerad nominell slaglingd for DTM 168

rotorpositionsgivaren. POM 39.46

Slaglangden (normalt 50 mm) programmeras i DCU-enheten. (se vidare i

DD-systemets programmeringsmanual, PRO-DDI ).

UPPMATT MATVARDE

Mitvirdet indikeras med "POM" POM mm
JUSTERING GRANS 1 Lm 1 490
Avlis vérdet vid "Lm 1" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat Lm?2 10.0
virde. Viardet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell slagliangd. Lm3 4.5

JUSTERING GRANS 2
Avlés vérdet vid "Lm 2" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100% av nominell slaglédngd .

JUSTERING GRANS 3
Avlés virdet vid "Lm 3" och justera potentiometer "LIMIT 3" till 6nskat védrde. Vérdet kan ligga
inom intervallet 0 och 100% av nominell slagldngd.
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4.7 JUSTERING AV TVD-RM1
Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa TVD-RM1 och DCU-displayen visar
uppmdtt virde, och instillda varden for grans 1 och gréns 2.

UPPMATT MATVARDE
Matvardet indikeras med "TVD"

JUSTERING GRANS 1

DCA 2.23
DTM 168
POM 39.46

Avlés virdet vid "Lm 1" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat TVD %
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100%.
JUSTERING GRANS 2 VD 0.0

Avlés virdet vid "Lm 2" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat

virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100%. Lm 1 600
Lm?2 50.0

4.8 JUSTERING AV DTM-RM1

Tryck in ”’DISPLAY LIMITS” pa DTM-RM1 och DCU-displayen visar DCA 293

uppmiéitt virde, och instédllda virden for granserna. DTM 1 68

UPPMATT MATVARDE
Matviardet indikeras med "DTM"

JUSTERING GRANS 1

POM 39.46

Avlis vérdet vid "Lm 1" och justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat DTM oC
virde. Viérdet kan ligga inom intervallet 0 och 225 °C.

JUSTERING GRANS 2 Lm 1l 200
Avlés virdet vid "Lm 2" och justera potentiometer "LIMIT 2" till 6nskat Lm?2 185
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 225 °C. Lm 3 100

JUSTERING GRANS 3
Avlés virdet vid "Lm 3" och justera potentiometer "LIMIT 3" till 6nskat
virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 225 °C.
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4.9 JUSTERING AV DCA-RM1
Tryck in ’DISPLAY LIMITS” pa DCA-RM1 och DCU-displayen visar

uppmétt varde, och instillda varden for granserna. DCA 2.23
Linjart nominellt mdtomrade kan for DCA-enheten séttas till 2.00 mm. DTM 168
UPPMATT MATVARDE POM 39.46

Matvirdet indikeras med "DCA"
JUSTERING GRANS "+ +"

Avlés virdet vid "++" och justera potentiometer "+ +" till 6nskat virde. DCA mm
Virdet kan ligga inom intervallet 0.00 och 2.00 mm. Lm -+ 1.20
JUSTERING GRANS "+" Lm+ 0.90
Avlés vdrdet vid "+" och justera potentiometer "+" till 6nskat virde. Vardet Lm - 0.70
kan ligga inom intervallet 0.00 och 2.00 mm. Lm-L 0.50
JUSTERING GRANS "-" Lm--— 020

Avlés virdet vid "-" och justera potentiometer "-" till 6nskat virde. Virdet
kan ligga inom intervallet 0.00 och 2.00 mm.

JUSTERING GRANS "-L"
Avlés virdet vid "-" och justera potentiometer "-" till onskat viarde. Virdet kan ligga inom intervallet
0.00 och 2.00 mm.

JUSTERING GRANS "- -"
Avlis vérdet vid "- -" och justera potentiometer "- -" till 6nskat virde. Viérdet kan ligga inom
intervallet 0.00 och 2.00 mm.

Vid leverans, dr granserna justerade enligt f6ljande:

++=1.20, +=1.10, -=0.70, -L 0.50 --=0.20.

5 KONTAKT

Utveckling, produktion och underhall: -
Dametric AB dam etnC
Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva

Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 A
E-post: service@dametric.se Websida: www.dametric.se vaImEt v 4
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