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1. ESPECIFICACAO TECNICA

TensdoTensdo do sistema: +24 Vdc, £10%, ma. 2.0 A

Temperatura operacional: 0-55C

Temperatura de armazenamento: -40 a +70 °C

Umidade do ar: F de acordo com DIN 40 040 (15% a 95% nao condensando)

Protecao: IP0O0 (sem protegao contra poeira ou agua)

Montagem: Montagem com parafusos M6 4 pegas em uma placa de
montagem vertical em um gabinete protetor.

Saidas digitais: Tensao: 24Vdc
Tipo: Saida alta ativa (PNP) da tensdao de +24V do sistema
Isolamento: 500V, galvanicamente isolado da unidade
respectiva
Carga: Max 50mA

Entradas digitais: Tensao: 24Vdc
Tipo: Ativa alta com resistor para tensdo de sistema 0V
Isolamento: 500V, galvanicamente isolado da unidade
respectiva
Impedancia: 5kQ
Tensao de disparo:12 £ 5V

Saida serial: RS-485 para unidade display

Saidas analogicas: Corrente: 4-20mA
Isolamento: 500V, galvanicamente isolado
Carga: Mix 800 Q

Entradas analogicas Corrente: 4-20mA
Isolamento: t+Unidades internas relativas de 200V
Impedancia: Miéx 200 Q

Cabos conectivos: Conectores de parafuso desmontaveis, area maxima do cabo
2.5mm?2
Blindagens do cabo conectadas diretamente a barra de
aterramento

Aterramento: O rack estd aterrado através do cabo terra

Aprovagao do CE: De acordo com EN 50081-2:1993, EN 50082-2:1995,
89/336/EEC

Relatério de teste: Enator TR976011

2. CONTATO
Vendas, desenvolvimento, produgdo e servico:

(74

| dametric
Dametric AB
Jagerhorns Vig 19, SE 141 75 Kungens Kurva, Suécia L
Tel.: +46-8 556 477 00 Fax: +46-8 556 477 29 Valmet ) 2
E-mail: service@dametric.se Site: www.dametric.se
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3. UNIDADES INTERNAS NO RACK

Funcéo Peca Dametric nimero  Metso VAL nimero Peca SKC ndmero:
Rack RMS-EX1 VAL0123042  SKC 9068177
Driver do Motor de Controle CMD-RM2 VALO0173903  SKC 9101601
Interface do Motor de Controle CMI-RM1 VALO0122828  SKC 9068191
Monitor de vibragao VIM-RM1 VALO123136  SKC 9068201
Monitor de Energia do Motor MPM-RMI VALO0122978  SKC 9068218

ou MPM-RM2 VALO0122979  SK(C9374469
Vib. Ponto de Toque Detector TVD-RM3 VALO123117  SKC 9251496
Unidade de display de limite LDU-RM1 VALO0122977  SKC 9068232
Monitor de Posicao POM-RM1 VALO0123032  SKC 9068249
Mon. Pressao Hidraulica HPM-RM1 VALO0122850  SKC 9068256
Monitor Temp Opcional OTM-RM1 VALO0122982  SKC 9068263
Frentes Cobertura TP-36

4.  UNIDADES EXTERNAS

Funcéo Peca Dametric nimero  Metso VAL nimero Peca SKC ndmero:
Cabo VIM K-VIMS25 VALO0122973 SKC 9691135
Transdutor VIM VIM-T2 VALO116214  SKC 9691128
Cabo TVD K-TVDS25 VALO0122971 SKC 9305689
Transdutor TVD TVD-T2 (40kHz) VAL0098485  SKC 9069798
ou TVD-T2S (10kHz) VALO111167  SKC 9175400
ou TVD-T3 (30kHz) VALO111167  SKC 9175400
Headset TVD IR-HS SKC 8448365
Cabo POM K-POT25 VALO0122963 SKC 9069815
Transdutor POM POT-50 VALO0103227  SKC 9069808
Display POI-50 VALO0123030  SKC 9068287
ou PDU-RM3 VALO0122989  SKC 9194852

ou Painel do Operador
5. DESCRICAO DAS UNIDADES

RMS-EX1
Fonte de energia:
Conectores internos:

Rack RMS-EX

24 Vdc +/- 10%, max 2.0 A, de unidade de energia externa.

1 cada conector de 32 polos e 6 cada de 64 polos tipo C, para as unidades
internas

Conectores externos: Blocos de terminais de 4, 6, 8 e 12 polos para sinais externos

CMD-RM2 Driver do Motor de Controle

Fungao: Driver de corrente para motor de passo controlando a posi¢ao do rotor
Fonte de energia: 24-32 Vdc, 4.5A

Entrada: Sinais de controle da unidade CMI-RM1

Saida: Correntes de drive para motor de passo de 2 fases

Cabo: K-CM25 ou K-CM25K, 4*1.5 mm?, 25 m

CMI-RM1 Interface do Motor de Controle

Fungdo: Converte sinais de controle do sistema PLC em sinais de reldgio e direcao

para a unidade CMD-RM1/CMD-RM2.
Placas juntas, placas separadas e alta velocidade
Motor de controle do alarme

Entradas digitais:
Saidas digitais:
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VIM-RM1
Funcao:
Transdutor:
Saidas digitais:

Saida analégica 1:
Saida analdgica 2:

Cabo:

MPM-RM1

ou MPM-RM2
Funcao:

Saidas digitais:

Entrada analogica:

Saida analdgica:

TVD-RM3
Funcao:

Ajuste de gain:
Entrada digital:
Saidas digitais:
Transdutor:

Saida analdgica 1:
Saida analégica 2:
Saida analdgica 3:
Saida analdgica 4:

Cabo:

LDU-RM1
Funcao:

Entradas digitais:

Saidas digitais:

Display:

POM-RM1
Funcao:

Saidas digitais:
Transdutor:
Saida analégica:
Cabo:

Display externo:

ou
ou

RMS-EX1 BR.docx

Monitor de vibracéo

O transdutor mede a vibragao do refinador

Acelerometro 1 a 6000 Hz

Limite 1, Limite 2

4-20 mA

Rampa led na frente da unidade, 0-25 mm/s, 10 leds

K-VIMS25, conector de 2 polos, cabo de 4 polos + escudo duplo, 0.25 mm?,
25m

Monitor de Poténcia do Motor

Monitor de Poténcia do Motor

Monitorar o sinal de corrente indicando a carga do motor principal
Limite 1, Limite 2, Limite 3 (Limite 3 apenas MPM-RM?2)

4-20 mA

4-20 mA

Detector de Vibracdo Touchpoint

Excita e mede o sinal de um transdutor do acelerdmetro

O transdutor mede a vibragdo do ponto de toque do refinador
Potenciometro na frente da unidade para ajustar o gain de producao
Low gain

Limite 1, Limite 2

TVD-T2, TVD-T2S ou TVD-T3

sinal de corrente de 4-20 mA dc

Sinal ac dudio para fone de ouvido

Sobressalente

Rampa led na frente da unidade, 0-100%, 10 leds

K-TVDS25, conector de 4 polos, cabo de 4 polos + escudo, 0.25 mm?, 25m

Unidade de display de limite

Unidade display para ajustar os limites e monitorar os sinais.

Supervisao do deslocamento do rotor devido aorestabelecimentot do protetor
de alimentacdo.

RMC eletronico.

Restabel¢ecimento do Protetor de alimentacgao, restabel¢cecimento do alarme
do Protegdo de alimentagdo, Ponto do Toque RMCt

Unidade pronta, contato do Protetor de alimentagdo, alarme do Protetor de
alimentagdo, RMC Pronto,

RMC Pos Inicial

Display LED de 4 digitos: nivel/ limite

Display LED de 4 digitos: canal / limite / fun¢ao

Monitor de Posicéo

Excita e mede o transdutor para posi¢ao do rotor

Limite 1, Limite 2, Limite 3

POT-50

4-20 mA

K-POT?25, conector de 7 polos, cabo de 7 polos + blindagem, 0.25 mm?, 25m
POI-50, exibir apenas o valor POM

PDU-RM3, mostra o valor POM, TVD, VIM ¢ MPM

Painel do Operador
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HPM-RM1 Monitor de Presséao Hidraulica
Fungao: Excita e mede os transdutores para pressao hidraulica
A unidade mede o lado das camaras A ¢ B
Transdutores: Transdutor 2 fios 4-20 mA

Saidas digitais:

Saidas analogicas:

OTM-RM1
Funcao:

Transdutores:
Saidas digitais:

Saidas analogicas:

EX-1
Funcao:

EX-2
Funcao:

EX-3
Funcao:

Conectores:

RMS-EX1 BR.docx

A-Limite 1, A-Limite 2, B-Limite 1, B-Limite 2
A:4-20 mA, B: 4-20 mA

Monitor Temp Opcional

Excita e mede 2 transdutores para medi¢ao de temperatura

A unidade pode ser ajustada (por configuragdes dip) para 0-100 °C ou 0-200
°C

Transdutor de 3 fios PT-100

CH1: Limite 1, CHI1: Limite 2, CH2: Limite 1, CH2: Limite 2

CHI1: 4-20 mA, CH2:4-20 mA

Entrada de cartdo extra para as seguintes unidades:

OTM-RM1 Monitor Temperatura Opcional
HPM-RM1 Monitor de Pressao Hidraulica
POM-RM1 Monitor de Posi¢ao

TVD-RM3 Ponto de Toque Detector de Vibracdes
MPM-RM1/2  Monitor de Energia do Motor
VIM-RM1 Monitor de vibragao

HPM-RM1 Monitor de supervisao de segurancar
Igual EX-1.

Entrada para cartdo reservada para uso futruro. A lagura do painel frontal ¢
reduzida para 25 mm (5TE)
Conectores roscados de 6 e 8 polos.

31 de julho de 2014 / BL 6(16)



RMS RMS-EX1

6. PRINCIPIO DE AJUSTE

Consulte o manual de calibragem (CAL-EX) para uma descri¢cao mais detalhada.

O ajuste dos limites de alarme ¢ feito na respectiva unidadet.

A leitura dos limites de alarme e niveis € feita na unidade LDU-RM1.A fileira superior indica o
valor real e a fileira inferior, indica o numero do canal e o limite..

Cada unidade RMS ¢ selecionada com o interuptor “DISPLAY LIMITS” na unidade. Os diferentes
valores e limites sdo selecionados pelos interruptores de botao de pressao na unidade de display.. Os
botdes ’1” e | fazem as selecdes. Os valores/limites medidos aparecerdo na seguinte ordem.

CANAL 1 Nivel medido,canal 1 e N
LIMITE 1 Limite de alarme 1 (canal 1) LDU—RM1
LIMITE 2 Limite de alarme 2 (canal 1) Sooeee
LIMITE 3 Limite de alarme 3 (canall) (se houver)
CANAL 2 Nivel medido, , canal 2 (se houver) E H E H
LIMITE 1 Limite de alarme 1 (canal 2) (se houver
LIMITE 2 Limite de alarme 2 canal 2) (se houver E H E H
Funcéo de desligamento automatico MU
O display desliga automaticamente cerca de 2 minutos apos o ultimo
“DISPLAY LIMITS” ativado. )
Para cancelar esta fungdo aperte um dos botdes "—” . O ponto decimal superior >
direito ficard iluminado . HEADSET
A préxima ativagao de “DISPLAY LIMITS”, reativa a funcao de desligamento Y =
ER
@ Dvese [ZA
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7. DIAGRAMA DE CONEXOES

K11 POTENCIA DO MOTOR DE CONTGROLE  Alimentac&o elétrica
CM+U I @|+24-35Vde
CM+U 2 @|+24-35Vde
CM-GND 3 . ov (chassi motor de controle)

CM-GND ! . ov (chassi motor de controle)

K12 DRIVER DO MOTOT DE CONTROLE Alimentagéo elétrica do
CM+WI1A 1 @ | Positivo, fase 1 K-CM25 branco
CM-WIE 2 @ | Negativo, fase 1 ou marrom
CM+W2A 3 @ | Positivo, fase 2 K-CM25K  verde
CM-W2E 4 @ | Negativo, fase 2 amarelo
CM+W3A > @

CM-W3E 6 @ | Conectar a blindagem do cabo a barra de aterramentoi abatido ca rack-
CM+W4A T @ RMS

CM-W4E 8§ @

CM+W5A O @

CM-W5E 10 @

CM-GND 1@

CM-GND 2@

motor de fase

K21 ENERGIA RMS
Us+ 1 @|+24 Vde
Us+ 2 @|+24Vdc
Us- 3 @|ov
Us- 4 @|OV

K22 INTERFACE MOTOR DE CONTROLE entradas e saidas digitais
DI+CMTO 1 @ | Entrada digital, placas juntas PLC
DI+CMAP 2 @ | Entrada digital, placas separadas PLC
DI+CMHS 3 @ |Entrada digital, alta velocidade PLC
DI+CMHT 4 @ |Entrada digital, torque de retengio PLC
DO+CMAL 5 @ | Saida digital, alarme do motor de passo PLC
DO+CM 6 @ | Saida digital, extra PLC
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K31

AO+VIM
AO-VIM
AI+MPM
AI-MPM
AO+MPM
AO-MPM

K32

DO+VIMI
DO+VIM2
DO+MPM1
DO+MPM2

K33

T+VIM
T-VIM
TS-VIM

K41
entrada digital

AO+TVDHS
AO-TVDHS
AO+TVD
AO-TVD
DO+TVDI1
DO+TVD2
DI+LOGA
DO+MPM3

RMS-EX1 BR.docx

VIM e MPM

Saida analégica, 4-20 mA
Saida analogica, 4-20 mA
Entrada analégica, 4-20 mA
Entrada analdgica, 4-20 mA
Saida analégica, 4-20 mA
Saida analdgica, 4-20 mA

AN L W N =

VIM e MPM Saidas digitais
1 . Saida digital, VIM, Limite 1
o) . Saida digital, VIM, Limite 2
3 . Saida digital, MPM, Limite 1
Saida digital, MPM, Limite 2
4 @

VIM  Sinais do transdutor

Transdutor, positivo

Transdutor, negativo

W N =

TVD

Saida fone de ouvido

Saida fone de ouvido

Saida analodgica, 4-20 mA

Saida analégica, 4-20 mA

Saida digital, Limite 1

Saida digital, Limit 2
Entrada digital, Low Gain
Saida digital, Limite 3, MPM

0N N LB AW N -

31 de julho de 2014 / BL

Entradas e saidas analdgicas

K-VIMS25 :

Sistema instrum.
Sistema instrum.
Sistema instrum.
Sistema instrum.
Sistema instrum.

Sistema instrum.

PLC
PLC
PLC
PLC

branco + marrom

verde + amarelo

Conecte a blindagem externa a barra de aterramento abaixo do rack RMS.

A blindagem externa ndo deve ser conectada e deve ser isolada. Ela deve
ser mantida separada da blidagem externaexterno.

Saida de fone de ouvido, saidas analdgicas, saidas digitais,

Fone de ouvido
Fone de ouvido

Sistema instrum.

Sistema instrum.

PLC
PLC
PLC
PLC

9(16)



RMS RMS-EX1

K42 TVD Sinais de transdutor, entrada Sync, saida extra
T+TVD 1 . Transdutor, positivo K-TVDS25 : branco + marrom
T-TVD 2 . Transdutor, negativo verde + amarelo
TS-TVD 3 ‘ Conecte o escudo do cabo a barra de terra abaixo do rack RMS.
T+TVDS 4 @ |Entrada Sync., positiva Nao usada
T-TVDS 5 @ | Entrada Sync., negativa Nao usada
AO+TVDA 6 @ | Saida analdgica, extra Nao usada
AO-TVDA 7 @ | Saida analégica, reservae Nio usada
s @
K43 LDU Entradas e saidas digitais
DI+LDU1 1 ‘ Entrada digital, (DI-TPMA) RMC Touch Point CLP
DI+LDU2 2 @ | Entrada digital, LDU 2 Nao usada
DO+LDU3 3 @ | Saida digital, (DO+RMCRD) RMC pronto CLP
DO+LDU4 4 @ | Saida digital, (DO+RMCPSP) RMC Pos Inicial CLP
DO+LDURD |5 @@ | Saida digital, LDU pronto CLP
ID+SCI1 6 . Saida digital, com. serial Interface ~ Nao usado
ID+SCI2 7 @ | Saida digital, com.Interface serial Nao usada
ID-SCI 8 @ | Saida digital, com. Interface serial ~Nao usada
K44 LDU Entradas e saidas digitais
DI+FGRE 1 @ | Entrada digital, restab. Protecdo aliment CLP
DO+FGCO 2 @ | Saida digital, contato protegdo aliment. ~CLP
DO+FGAL 3 @ | Saida digital, alarme protegdo aliment. ~ CLP
ID+PDUI 4 @ | Saida serial 4 (ver abaixo)
ID+PDU2 5 @ | Entrada serial 5
1b-PbU 6 @ | Comum serial 6
U+PDU ,
U-PDU 7 @ | Fonte de energia, +24V 7
8 ‘ Fonte de energia, 0V, 8

soquete  Cabo K-PDU3 Cabo para painel do operador

4 branco branco

5 marrom marrom

6 verde+escudo verde

7 amarelo nao conectado

8 cinza nao conectado
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K51 POM Sinais do transdutor
TI-POT 1 . Transdutor, entrada positiva K-POT?25: branco
TI+POT 2 . Transdutor, entrada negativa K-POT25: marrom
TE-POT 3 . Transdutor, entrada comum K-POT25: verde
TE+POT 4 . Transdutor (ndo usada) K-POT25: amarela
TR+POT 5 @ | Transdutor, excitagdo positiva K-POT25: cinza
TM+POT 6 @ | Transdutor, excitagdo negativa K-POT25: rosa
TS-POT 7 . (troque branco e marrom para indicagdo inversa)
8 @ | Conecte o escudo do cabo a barra de terra abaixo do rack RMS.

K52 POM Saidas analdgicas, saidas digitais

AO+POM 1 . Saida analdgica, POM, 4-20 mA Sistema instrum.
AO-POM o) ‘ Saida analdgica, POM, 4-20 mA Sistema instrum.
DO+POMI 3 . Saida d%g%tal, POM L%m?te 1 PLC

DO-POM?2 4 Saida digital, POM Limite 2 PLC

. Saida digital, POM Limite 3 PLC
DO+POM3 5 .
6 @
K53 HPM Sinais do transdutor
T+HPMA 1 . Transdutor, cdmara A, positivo
T-HPMA 2 . Transdutor, cAmara A, negativo
TS-HPMA 3 . Conecte o escudo do cabo a barra de terra abaixo do rack RMS.
T+HPMB 4 ‘ Transdutor, cAmara B, positivo
T-HPMB 5 . Transdutor, cAmara B, negativo
TS-HPMB 6 @ | Conecte a blindagem do cabo & barra de aterramento abaixo do rack
RMS.

K54 HPM Saidas analbgicas, saidas digitais

AO+HPA 1 . Saida analégica, HPM-A, 4-20 mA Sistema instrum.
AO-HPA 2 . Saida analégica, HPM-A, 4-20 mA Sistema instrum.
AO+HPB 3 ‘ Saida anal6gica, HPM-B, 4-20 mA Sistema instrum.
AO-HPB 4 Saida analogica, HPM-B, 4-20 mA Sistema instrum.
DO+HPAI s . Saida digital, HPM-A Limite 1 PLC

DO+HPA?2 6 : Saida digital, HPM-A Limite 2 PLC

DO+HPB1 ; ‘ Saida digital, HPM-B Limite 1 PLC

DO+HPB?2 g . Saida digital, HPM-B Limite 2 PLC
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K61

T+OTM11
T-OTMI11
TS-OTM11
T+OTM12
T-OTM12
TS-OTM12

K62

AO+OTMI11
AO-OTM11

AO+OTMI12
AO-OTM12

DO+OTMI11
DO+OTM12
DO+OTM13
DO+OTM14

K63

T+OTM21
T-OTM21
TS-OTM21
T+O0TM22
T-OTM22
TS-OTM22

K64

AO+OTM21
AO-OTM21

AO+OTM22
AO-OTM22

DO+OTM21
DO+0OTM22
DO+0OTM23
DO+0OTM24

RMS-EX1 BR.docx

OTM 1Sinais do transdutor

AN L A W N =

OTM 1 saidas analdgicas, saidas digitais

0 N N L AW N~

oT

<

Transdutor 1-1, positivo
Transdutor 1-1, compensagao
Transdutor 1-1, negativo
Transdutor 1-2, positivo
Transdutor 1-2, compensagao

Transdutor 1-2, negativo

Conecte a blindagem do cabo a barra de aterramento abaixo do rack RMS.

Saida analdgica 1-1, 4-20 mA
Saida analdgica 1-1, 4-20 mA
Saida analdgica 1-2, 4-20 mA
Saida analdgica 1-2, 4-20 mA
Saida digital 1-1, Limite 1
Saida digital 1-1, Limite 2
Saida digital 1-2, Limite 1
Saida digital 1-2, Limite 2

2Sinais do transdutor

1
2
3
4
5
6

Transdutor 2-1, positivo
Transdutor 2-1, compensagao
Transdutor 2-1, negativo
Transdutor 2-2, positivo
Transdutor 2-2, compensagao
Transdutor 2-2, negativo

OTM 2 saidas analdgicas, saidas digitais

0 N L AW N =

Saida analégica 2-1, 4-20 mA
Saida analdgica 2-1, 4-20 mA
Saida analégica 2-2, 4-20 mA
Saida analdgica 2-2, 4-20 mA
Saida digital 2-1, Limite 1
Saida digital 2-1, Limite 2
Saida digital 2-2, Limite 1
Saida digital 2-2, Limite 2

31 de julho de 2014 / BL

Sistema instrum.
Sistema instrum.
Sistema instrum.

Sistema instrum.

PLC
PLC
PLC
PLC

Conecte a blindagem o cabo cabo a barra deaterramento abaixo do rack

Sistema instrum.
Sistema instrum.
Sistema instrum.

Sistema instrum.

PLC
PLC
PLC
PLC
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RMS RMS-EX1

K71 EX1 Exemplo com o cartdo SSM-RM1
EX-711 1 @ | Transdutor + K-AT10: branco
EX-712 2 @ | Transdutor M, lado do motor K-AT10: marrom
EX-713 3 . Transdutor R, lado do refinador K-ATI10: verde
EX-714 4 ‘ Transdutor: K-AT10: amarelo
EX-715 5 @
EX-716 6 @
K72 EX1 Exemplo com o cartdo SSM-RM1
EX-721 1 @ | Saida digital, ndo usada PLC
EX-722 2 @ | Saida digital, Safeset rodando PLC
EX-723 3 @ | Saida digital, safeset engatado PLC
EX-724 4 @ |Entrada digital, reset safeset PLC
EX-725 5 @
EX-726 6 @ | Conecte a blindagem do cabo & barra de aterramento abaixo do rack
EX-727 7 .
EX-728 8 ‘
K73 EX 2 N&o usado
EX-731 1 @
EX-732 2 @
EX-733 3 @
EX-734 4 @
EX-735 5 @
EX-736 c @
K74 EX 2 N&o usado
EX-741 1 @
EX-742 2 @
EX-743 3 @
EX-744 4 @
EX-745 5 @
EX-746 6 @
EX-747 7 .
EX-748 8 .
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K75 EX 3 Nao usado

EX-751 1 @
EX-752 2 @
EX-753 3 @
EX-754 4 @
EX-755 5 @
EX-756 6 @
K76 EX 3 Na&o usado
EX-761 1 @
EX-762 2 @
EX-763 3 @
EX-764 4 @
EX-765 5 @
EX-766 6 @
EX-767 7 @
EX-768 s @
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8. DIAGRAMA GERAL
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9. DIAGRAMA DE CONEXOES

©) ©) O

K11 Kel ADHVIN -
AO+TVDHS L DI+LDUL Ll
oM+ - uUs+ - AD-VIN .
AO-TVDHS N DI+LDU2 N K51 K53
oMeU . us+ . AL+MPM . _ . o
ATHTVD . DOeLIU3 T1-POT T+HPMA TE
CM-GND us- AI-MPM AD-TVD . DO+LDU4 T1+POT x T-HPMA x T
CM-GND bl us- o AD+MPM _ . _ .
. e . DO+LDURD TE-POT TS-HPMA T+
AD-MPN . . .
Kla DO+TVD2 . 1D+SCIL TE+POT T+HPMB TE
= K32  Lieam . IDsscIn TR+POT . T-HPMB . 1
CM+WiA YELLDW DO+VIMI e DOMPM3 o - ID—scr © . TM+POT * TS-HPMB o - TE
- . Kee
CH-WiE WRITE DO+VIMR . TS-POT .
CM+weA N BLUE DI+CMTO L DO+MPML x K48 K44 @ K54
CM-waE © |RED DI+CMAP DOsMPME N T+TVD - DI+FGRE - AD+HPA - ar
CM+W3A © |AMBER  DI+CMHS . T-TVD . DO+FGCO . KS2 AD-HPA . aC
CM-W3E * |GREEN  DI+CMHT K33 TS-TVD . DO+FGAL . AD+POM - AD+HPB . AD
o
CM+W4A | GREY DO+CMAL T+VIM T+TVDS - ID-PDUL : AD-POM . AD-HPB - AD
CM-W4E N BLACK DO+CM o T-VIM T-TVDS - ID+PDU2 - DO+POM1L - DO+HPAL - oC
M WSA | BROWN TS=VIM AD+TVDA . 1D-PDU . DO+POM2 . DO+HPAR . DO
I
CM-WSE | vioLeT AD-TVDA . U+PDU . DO+PON3 . DO+HPBI . il
CM-GND © | sHIELD @ - U-PDU @ - o DO+HPB2 © - il
CM-GND R SHIELD QMSfEXI VALMET FIBERTECH AB

REFINER MONITHOR SYSTEM SUNDSVALL, SWEDEN
© © O

50 55 60 65 70 75 80 84

s K6l KE3 K71 K73 K73
TE+OTMIL = TE+OTMaL - EX-711 = EX-731 = EX-751 -
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N
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