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RMS CAL-EX1

1 KALIBRACE

1.1 RMC - OVLADANI POHYBU CISTICE
1.1.1 OBECNE

Ovladani RMC je volitelné a tento pokyn nelze jej pouzivat, pokud funkce RMC neni pouzita.

Pti vyméné desek musi byt kalibrovano ovladani RMC. Pti kalibraci je vyrobni poloha (poloha osy
rotoru) generovana, kdyz se desky dotykaji pi1 volnobéhu Cistice (bod dotyku).

Tato funkce uklada posledni polohu rotoru pii vyrobé jako ,,vyrobni polohu* a tato poloha je poté
pouzita jako zacatek dalsi vyroby.

Nastaveni parametri funkce RMC se provadi v jednotce LDU a je popsano v programovaci ptirucce
pro syst¢ém RMS-EX (PRO-EX1).

1.1.2 KALIBRACE S DISPLEJEM PDU

PRED KALIBRACI RMC

e  Sviti indikator ,,VYROBN{ POL. NEKALIBROVANA*.

e Nastavte piepina¢ ,,DOTYK. POL* do polohy ,,ZAP.*. VYROBNI POL.
Na informaénim displeji jednotky PDU se zobrazi ,,Kalibrace NEKALIBROVANA

RMC* a,,Dotyk Lev XX % Y*. Hodnota ,,XX*“ znamena, Ze je
zapotiebi limit TVD pro platny dotykovy bod (existuje rovnéz
hodnota minimélniho ¢asu spojena s limitem TVD). ,,Y* oznacuje
typ kalibrace: H = ru¢né, A = automaticky.

KALIBBVA.CE y ) VYROBNI POL.

e Otacejte kotouce opatrné u sebe, dokud nebude hodnota TVD NASTAVENA
vEtsi, nez zobrazeny limit TVD a na displeji se zobrazi ,,Zasunuti
RMC* a,,Pr.St.Pol -X. XXr.

e Znamena to, ze poloha dotyku je platna a ,,—X.XXr* je aktualni
poloha rotoru vzhledem k pocatecni poloze, ktera byla vytvotena
bodem dotyku.

e 'V pfipad¢ rucni kalibrace (H):

Otacejte kotouce od sebe, dokud hodnota nedosahne 0,00 + 0,10, DOTYKOVA
coz znamena, ze Cisti¢ se nachazi ve startovni vychozi poloze. POL.

e V pfipad¢ automatické kalibrace (A): VYP. ZAP.
Jednotka LDU automaticky odd¢li disky od sebe do startovni
vyrobni polohy.

e Kdyz se rotor vrati zpét do startovni vyrobni polohy, na displeji se
zobrazi ,,RMC kalibrovano* a "Pr.St.Pol XX.XX*.

DOKONCENI KALIBRACE

e Nastavte prepina¢ ,,DOTYK. POL* do polohy ,,VYP..
Stisknutim spinace L, VYROBNI POL. NASTAVENA* potvrd’'te dokonceni kalibrace. Indikator
,VYROBNI POL. NEKALIBROVANA* zhasne a na displeji PDU se obnovi normalni odeget.
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RMS CAL-EX1

1.1.3 KALIBRACE S PANELEM OBSLUHY

PRED KALIBRACI
e Vybérem ,,KALIBRACE RMC* na panelu obsluhy zobrazte

okno kalibrace RMC.

e Indikator zobrazuje ,,RMC NEKALIBROVANO*.

e Stisknutim ,,BOD DOTYKU ZAP. se zobrazi okno s RMC NE
informacemi ,,Kalibrace RMC* a ,,Dotyk Lev XX % Y*. KALIBROVANO

»XX“ je hodnota limitu TVD, ktera urcuje bod dotyku. ,,Y* je
typ kalibrace, H pro ru¢ni nebo A pro automatickou.

RMC
KALIBRACE PSP KALIBRACE
e Otacejte kotouce opatrné u sebe, dokud nebude hodnota TVD
vy$si, nez zobrazeny limit. Informacni okno se poté zméni a NASTAVE
bude ukazovat udaje ,,Zasunuti RMC* a ,,Pr.St.Pol -X. XXr.
e Znamena to, ze bod dotyku je platny a uvedend poloha rotoru se
vztahuje ke startovni poloze, ktera byla vytvofena béhem @® TVvD VYSOKE
kalibrace.
DESKY

Rucni kalibrace:

e Rozeviete desky od sebe na hodnotu 0,00 £ 0,10. _-=><<- <--=
Poloha rotoru je nyni se startovni poloze pro vyrobu.
Na displeji se zobrazi ,,RMC kalibrovano* a ,,Pr.St.Pol
XX XX,

Automaticka kalibrace:
e Systém automaticky odd¢li desky od sebe do startovni vyrobni polohy.

DOKONCENI KALIBRACE

e  Stisknéte tlacitko ,,BOD DOTYKU VYP.*

e  Stisknutim tlacitka ,NASTAVIT* potvrd’te kalibraci. Indikéator ukazuje ,,RMC
KALIBROVANO*,
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1.2 KALIBRACE SNIMACE POLOHY ROTORU, POT-50

e Vyjméte vysila¢ z drzaku.

e Bude nactena hodnota polohy z PDU-RM3 nebo POI-50, indikator polohy.
Nebo 1ze ke sledovani pouzit jednotku LDU. Stisknutim tlacitka ,,Zobrazit
limity* na jednotce POM-RM1 zobrazite hodnotu na jednotce LDU-RM1.
Zkontrolujte, zda je v dolnim fadku uvedeno ,,C 1.

e ZatlaCte méfici tyC vysilace do zcela zasunuté polohy. Setid’te potenciometr
,NULA na jednotce POM-RM!1 tak, aby monitor ukazoval 0,00 mm.

e Uvolnéte méfrici tyC tak, aby byla zcela vysunuta.
Setid’te potenciometr ,,ROZSAH* tak, aby jednotka LDU ukazovala 50,00 mm.

e Piesuiite mleci disky k sobé na bod kontaktu se staciondrnimi disky.

e Nainstalujte vysila¢ do drzéku, sefid’te tak, aby monitor zobrazoval vybranou
hodnotu. Upevnéte snimac v této poloze. Snimac¢ je mechanicky omezen na
délku zébéru 50 mm. Z tohoto diivodu je dilezité, aby se délka zabéru Cistice
nachazela v délce zadbéru snimace. V ptipad¢ zatlaceni za vnitini koncovy bod
bude snimac znicen.
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2 SERIZENI

VSeobecné

Vyberte jednotku RMS na displeji LDU stisknuti tlacitka ,,ZOBRAZIT
LIMITY*. Na displeji se pfiblizn€ na 2 minuty zobrazi vybrana jednotka a potom
se automaticky vypne. Pokud je aktivovano tlac¢itko ,,—, je automatické vypnuti
deaktivovano (oznaceno teckou v pravém dolnim rohu).

Dalsim stisknutim tlac¢itka ,,ZOBRAZIT LIMITY* se vratite do normalniho
rezimu (s automatickym vypnutim).

Stisknutim tlagitka ,,NABIDKA* deaktivujete vybranou jednotku RMS na
displeji.

Displej na jednotce LDU mtize ukazovat pouze jednu hodnotu a jeji indikator
soucasn¢. Pomoci tlacitek ,,1* a ,,| “ prochazejte métené hodnoty a limity pro
vybranou jednotku RMS.

V hornim tadku se zobrazuje hodnota a v dolnim fadku indikator.

2.1 SERIZENi CMI-RM1
Stisknéte tlacitko ,,ZOBRAZIT LIMITY* na CMI-RM1.

VYSOKA RYCHLOST
Krokujte, dokud indikator nezobrazi ,,H SP* a sefid’te potenciometr L, VYSOKA
RYCHLOST*. Hodnotu lze sefidit mezi 50 a 150 %. Pfi nastaveni 100 % budou
otacky rotoru 0,25 mm/s. Pokud je krokovy motor pfi sefizovani v provozu, zména
se projevi pfi pristi aktivaci.

NiZKA RYCHLOST
Krokujte, dokud indikator nezobrazi ,,L._SP* a sefid’te potenciometr L NIZKA
RYCHLOST*. Hodnotu Ize sefidit mezi 50 a 150 %. Pii nastaveni 100 % budou
otacky rotoru 0.05 mm/s. Pokud je krokovy motor pfi sefizovani v provozu, zména
se projevi pti piisti aktivaci.

2.2 SERIZENi VIM-RM1
Stisknéte tlagitko ,,ZOBRAZIT LIMITY* na VIM-RMI.

ZMERENA HODNOTA
Zm¢etena hodnota je uvedena jako ,,C1

SERIZENI LIMITU 1
Krokujte, odectéte jednotku na ,,L.1* a sefid’te potenciometr ,,LIMIT 1* na
pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 25 mm/s.

SERIZENI LIMITU 2
Krokujte, odectéte jednotku na ,,.2* a sefid’te potenciometr ,,LIMIT 2* na
pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 25 mm/s.
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RMS CAL-EX1

2.3 SERIZENi MPM-RM2

Stisknéte tlacitko ,,ZOBRAZIT LIMITY* na MPM-RM2. Zobrazené hodnoty jsou vypoctény
podle vykonu motoru naprogramovanému v jednotce LDU (viz piirucka pro
programovani systému EX, PRO-EXT1). 5.0

ZMERENA HODNOTA C1
Zmé&fena hodnota pro vykon motoru je uvedena jako ,,C1*

SERIZENI LIMITU 1 (nizké) 2.0
Krokujte, odectéte jednotku na ,,L.1* a sefid’te potenciometr ,,LIMIT 1* na

poZadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 % jmenovitého vykonu L1
hlavniho motoru.

SERIZENI LIMITU 2 (nizké-nizké) 1.0
Krokujte, odectéte jednotku na ,,L.2* a sefid’te potenciometr ,,LIMIT 2* na
poZadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 % jmenovitého vykonu L2
hlavniho motoru.

SERIZENI LIMITU 3 (urove)

Krokujte, odectéte jednotku na ,,I.3* a sefid’te potenciometr ,,SERIZENI 1.0
UROVNE* na poZadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 % jmenovitého L3
vykonu hlavniho motoru.
SERIZENI LIMITU 4, (8as) . o 5.0
Krokujte, odectéte jednotku na ,,.4* a sefid’te potenciometr ,,SERIZENI CASU* -
na pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 10,0 s. L4
2.4 SERIZENi TVD-RM3
Stisknéte tlacitko ,,ZOBRAZIT LIMITY* na TVD-RM3. 10
ZMERENA HODNOTA C1
Zm¢etena hodnota je uvedena jako ,,C1
SERIZENI LIMITU 1
Krokujte, odectéte jednotku na ,,L m1* a setid’te potenciometr ,,LIMIT 1* na =0
pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 %. L1
SERIZENI LIMITU 2

30

Krokujte, odectéte jednotku na ,,Lm 2 a sefid’te potenciometr ,,LIMIT 2 na
pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 %. L2
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2.5 SERIZENi POM-RM1
Stisknéte tlagitko ,,ZOBRAZIT LIMITY* na POM-RMI.

ZMERENA HODNOTA
Zm¢etena hodnota je uvedena jako ,,C1

SERIZENI LIMITU 1
Krokujte, odectéte jednotku na ,,LL1* a sefid’te potenciometr ,,LIMIT 1* na
pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 50.0 mm.

SERIZENI LIMITU 2
Krokujte, odectéte jednotku na ,,.2* a sefid’te potenciometr ,,LIMIT 2* na
pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 50.0 mm.

SERIZENI LIMITU 3
Krokujte, odectéte jednotku na ,,L.3* a sefid’te potenciometr ,,LIMIT 3* na
pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 50.0 mm.

2.6 SERIZENi HPM-RM1

25.26
Ci1

35.00
L1

28.00
L2

8.00
L3

Stisknéte tlacitko ,,ZOBRAZIT LIMITY* na HPM-RM1. Zobrazené hodnoty jsou vypocteny podle
tlakti v komorach A a B naprogramovanych v jednotce LDU (viz pfirucka pro programovani systému

EX, PRO-EX1).
ZMERENE HODNOTY
Zméfena hodnota pro kandl 1 je uvedena jako ,,C1* 55.6 15.2
Zm¢etena hodnota pro kanal 2 je uvedena jako ,,C2“ C1 c2
SERIZENI, LIMIT 1 TLAKU V KOMORE A
Krokujte, odectéte jednotku na ,,C1L1* a sefid’te potenciometr ,, KOMORA A, 35.0
LIMIT 1* na pozadovanou hodnotu. C1L1
Povoleny interval, 0 az 100 % jmenovitého tlaku v komote A.

SERIZENI, LIMIT 2 TLAKU V KOMORE A 30.0
Krokujte, odectéte jednotku na ,,C1L2* a sefid’te potenciometr ,, KOMORA A,

LIMIT 2% na pozadovanou hodnotu. Ci1L2
Povoleny interval, 0 az 100 % jmenovitého tlaku v komote A.

SERIZENI, LIMIT 1 TLAKU V KOMORE B

Krokujte, odectéte jednotku na ,,C2L.1* a sefid’te potenciometr ,, KOMORA B,

LIMIT 3* na pozadovanou hodnotu. 15.0
Povoleny interval, 0 az 100 % jmenovitého tlaku v komote B. cC2L1
SERIZENI, LIMIT 2 TLAKU V KOMORE B 5.0
Krokujte, odectéte jednotku na ,,C2L.2* a sefid’te potenciometr ,, KOMORA B, CcC2ZL2

LIMIT 4‘ na pozadovanou hodnotu.
Povoleny interval, 0 az 100 % jmenovitého tlaku v komote B.
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RMS CAL-EX1

2.7 SERIZENi OTM-RM1

Stisknéte tlacitko ,,ZOBRAZIT LIMITY* na OTM-RM1. Zobrazené hodnoty jsou vypocteny podle
piednastaveného teplotniho rozsahu, 100 nebo 200°C. Rozsah se nastavuje na desce OTM prepinaci
DIP.

ZMERENE HODNOTY

Zméfena hodnota pro kanal 1 je uvedena jako ,,C1¢ 55 65
Zm¢etena hodnota pro kanal 2 je uvedena jako ,,C2 C1 C2
SERIZENI KANALU 1, LIMIT 1

Krokujte, odectéte jednotku na ,,C1L1* a sefid’te potenciometr ,,KANAL 1, 65
LIMIT 1% na pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 % teplotniho

rozsahu. Ci1L1
SERIZENI KANALU 1, LIMIT 2 70
Krokujte, odectéte jednotku na ,,C1L2* a sefid’te potenciometr ,,KANAL 1,

LIMIT 2* na pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 % teplotniho Ci1L2
rozsahu. _—
SERIZENI KANALU 2, LIMIT 1

Krokujte, odectéte jednotku na ,,C2L1* a sefid’te potenciometr ,,KANAL 2, C2L1
LIMIT 1* na pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 % teplotniho

rozsahu. 80
SERIZENi KANALU 2, LIMIT 2 C2L2

Krokujte, ode¢téte jednotku na ,,C2L2* a sefid’te potenciometr ,,KANAL 2,
LIMIT 2* na pozadovanou hodnotu. Povoleny interval, 0 az 100 % teplotniho rozsahu.

2.8 SERIZENi SLOTU NA KARTU PRO EX1
Do tohoto slotu na kartu 1ze nainstalovat dalsi jednotku OTM nebo HPM.

2.9 SERIZENi SLOTU NA KARTU PRO EX2
Do tohoto slotu na kartu 1ze nainstalovat dalsi jednotku OTM nebo HPM.

2.10 SERIZENi SLOTU NA KARTU PRO EX3

Tento slot na kartu je vyhrazen pro budouci funkce. Z diivodu omezené §itky desky sem nelze
nainstalovat Zadnou jinou standardni jednotku RMS.

RMS-EX1 CAL CZ.docx 1. Unora 2006 / BL 9(9)



