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1. TECHNICKE UDAJE

Systémové napéti:
Provozni teplota:
Skladovaci teplota:
Vlhkost vzduchu:
Ochrana:

Montaz:

Digitalni vystupy:

Digitalni vstupy:

Sériovy vystup:

Analogové vystupy:

Analogové vstupy:

Propojovaci kabely:

Uzemneéni:
Shoda CE:

RMS-EX1 CZ.docx

+24 V=,£10 %, max. 2.0 A

0-55C

-40 az +70 °C

F podle normy DIN 40 040 (15 % az 95 % bez kondenzace)

IP00 (bez ochrany proti prachu nebo vod¢)

Montdz 4 ks Sroubit M6 na svislou mont4zni desku v ochranné skiini
Napéti: 24 V=

Typ: Aktivni vysoky (PNP) vystup ze systémového napéti +24 V
Izolace: 500 V, galvanicky izolovano od pfislusné jednotky
ZatiZeni: Max. 50 mA

Napéti: 24 V=

Typ: Aktivni vysoky s odporem na systémové napéti 0 V
Izolace: 500 V, galvanicky izolovano od pfislusné jednotky

Impedance: 5 kQ
Vypinaci napéti: 12+5V
RS-485 na zobrazovaci jednotku

Proud: 4-20 mA

Izolace: 500 V, galvanicky izolovéano
ZatiZeni: Max. 800 QQ

Proud: 4-20 mA

Izolace: 1200 V relativni vnitini jednotky

Impedance: Max. 200 Q

Odpojitelné Sroubovaci konektory, max. prufez kabelu 2,5 mm?2
Stinéni kabelt je pfipojeno pfimo k uzemnovacimu koliku
Regal je uzemnén uzemnovacim kabelem

V souladu s EN 50081-2:1993, EN 50082-2:1995, 89/336/EEC
ZkuSebni zprava: Enator TR976011
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RMS RMS-EX1
2. VNITRNi JEDNOTKY V REGALU
Funkce Dametric ¢. zboZi Metso ¢. VAL. SKC ¢é. zbozi
Regal RMS-EX1 VALO0123042  SKC 9068177
Ovlada¢ motoru CMD-RM2 VALO0173903  SKC 9101601
Rozhrani ovladani motoru CMI-RM1 VALO0122828  SKC 9068191
Sledovani vibraci VIM-RM1 VALO0123136  SKC 9068201
Sledovani vykonu motoru MPM-RMI VALO0122978  SKC 9068218
Detektor vib. bodu dotyku TVD-RM3 VALO0123117  SKC 9251496
Jednotka zobrazeni limita LDU-RMI1 VALO0122977  SKC 9068232
Sledovani polohy POM-RM1 VALO0123032  SKC 9068249
Sled. hydraulického tlaku HPM-RM1 VALO0122850  SKC 9068256
Volitelné sledovani teploty OTM-RM1 VAL0122982  SKC 9068263
Ptedni kryty TP-36
3. VNEJSIi JEDNOTKY
Funkce Dametric ¢. zbozi Metso ¢. VAL SKC ¢. zbozi
Kabel VIM K-VIMS25 VALO0122973  SKC 9691135
Vysila¢ VIM VIM-T2 VALO0116214  SKC 9691128
Kabel TVD K-TVDS25 VALO0122971  SKC 9305689
Vysila¢ TVD TVD-T2 (40 kHz) VAL0098485  SKC 9069798
nebo TVD-T2S (10 kHz) VALO111167  SKC 9175400
nebo TVD-T3 (30 kHz) VALOI11167  SKC 9175400
Sluchatka TVD IR-HS SKC 8448365
Kabel POM K-POT25 VALO0122963  SKC 9069815
Vysila¢ POM POT-50 VALO0103227  SKC 9069808
Obrazovka POI-50 VALO0123030  SKC 9068287
nebo PDU-RM3 VAL0122989  SKC 9194852

nebo Panel obsluhy

4. POPIS JEDNOTEK

RMS-EX1
Zdroj nap4jeni:

Vnitini konektory:

Vnéjsi konektory:

CMD-RM2

Funkce:

Zdroj napajent:
Vstup:

Vystup:

Kabel:

CMI-RM1
Funkce:

Digitalni vstupy:
Digitalni vystupy:

RMS-EX1 CZ.docx

Regal RMS-EX

24 V=+/- 10%, max. 2,0 A, z externi napajeci jednotky.
1x 32pdlovy a 6x 64podlovych konektori PCB typu C, pro

vnitini jednotky

4, 6, 8 a 12polové zakoncovaci bloky pro vnéjsi signaly

Ovladac¢ motoru

Proudovy ovladac polohy rotoru krokového motoru

24-32V=,45A

Ridici signaly z jednotky CMI-RM1

Ovladani proudl pro 2fazovy elektricky krokovy motor
K-CM25 nebo K-CM25K, 4*1,5 mm®, 25 m

Rozhrani ovladani motoru

Prevadi tidici signaly ze systému PLC na signaly frekvence a sméru do
jednotky CMD-RM1/CMD-RM2.

Desky u sebe, desky od sebe a vysoka rychlost

Alarm fizeni motoru

1. listopadu 2011/ BL

4(16)



RMS

RMS-EX1

VIM-RM1
Funkce:

Vysilag:

Digitalni vystupy:

Analogovy vystup 1:
Analogovy vystup 2:

Kabel:

MPM-RM1

nebo MPM-RM2
Funkce:

Digitalni vystupy:
Analogovy vstup:
Analogovy vystup:

TVD-RM3
Funkce:

Nastaveni zesileni:
Digitalni vstup:
Digitalni vystupy:
Vysilag:

Analogovy vystup 1:
Analogovy vystup 2:
Analogovy vystup 3:
Analogovy vystup 4:

Kabel:

LDU-RM1
Funkce:

Digitalni vstupy:
Digitalni vystupy:

Zobrazeni:

POM-RM1
Funkce:

Digitalni vystupy:
Vysilag:
Analogovy vystup:
Kabel:

Vnéjsi zobrazeni:

Sledovani vibraci

Vysila¢ méti vibrace Cistice

Rychlomér 1 az 6000 Hz

Limit 1, Limit 2

4-20mA

Rampa LED na piedni strané jednotky, 0 - 25 mm/s, 10 indikatortt LED
K-VIMS23, 2p6lovy konektor, 4polovy kabel + dvojité stinéni, 0,25 mm?, 25
m

Sledovani vykonu motoru

Sledovani vykonu motoru

Sleduje zatizeni hlavniho motoru podle proudového signalu
Limit 1, Limit 2, Limit 3 (Limit 3 pouze MPM-RM2)

4 -20 mA

4-20mA

Detektor vibraci bodu dotyku

Nabuzuje a méii signal z vysilace rychloméru

Vysila¢ méti vibrace bodu dotyku Cistice

Potenciometr na pfedni stran¢ jednotky pro nastaveni vyrobniho zesileni
Nizké zesileni

Limit 1, Limit 2

TVD-T2, TVD-T2S nebo TVD-T3

Proudovy signal 4 - 20 mA=

Zvukovy signal AC do sluchatek

Rezerva

Rampa LED na pfedni strané€ jednotky, 0 — 10 %, 10 indikéatort LED
K-TVDS25, 4pdlovy konektor, 4polovy kabel + stinéni, 0,25 mm?, 25 m

Jednotka zobrazeni limiti

Zobrazovaci jednotka pro sefizovani limitil a sledovani signali.

Dohled nad polohou rotoru z diivodu resetu chrani¢e podavani.
Elektronick¢ RMC.

Resetovani chranice podavani, resetovani alarmu chranice podavani, bod
dotyku RMC

Jednotka pripravena, kontakt chrani¢e podavani, alarm chranice podavani,
RMC pfipraveno, start. pol. RMC

4mistny displej LED: Groveii/limit

4mistny displej LED: kanal / limit / funkce

Sledovani polohy

Nabuzuje a méii vysila¢ polohy rotoru

Limit 1, Limit 2, Limit 3

POT-50

4 -20 mA

K-POT25, 7pblovy konektor, 7pélovy kabel + stinéni, 0,25 mm?, 25 m
POI-50, zobrazeni pouze hodnoty POM

nebo PDU-RM3, zobrazeni hodnoty POM, TVD, VIM a MPM
nebo Panel obsluhy

RMS-EX1 CZ.docx
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RMS RMS-EX1
HPM-RM1 Sledovani hydraulického tlaku
Funkce: Nabuzuje a méii vysilace hydraulického tlaku
Jednotka méfi stranu komory A i B
Vysilace: 2vodicovy vysilac tlaku 4 - 20 mA
Digitalni vystupy: A-Limit 1, A-Limit 2, B-Limit 1, B-Limit 2
Analogové vystupy: A:4-20mA, B:4-20 mA
OTM-RM1 Volitelné sledovani teploty
Funkce: Nabuzuje a méfi 2 vysilace pro méteni teploty
Jednotku 1ze nastavit (pomoci nastaveni DIP) na 0 - 100 °C nebo 0 - 200 °C
Vysilace: 3vodic¢ovy vysila¢ PT-100
Digitalni vystupy: KANT1: Limit 1, KAN1: Limit 2, KAN2: Limit 1, KAN2: Limit 2
Analogové vystupy: KANI1: 4 -20 mA, KAN2:4-20 mA
EX-1
Funkce: Rezervni slot na kartu pro nékterou z néasledujicich jednotek:
OTM-RM1 Volitelné sledovani teploty
HPM-RMI1 Sledovani hydraulického tlaku
POM-RMI Sledovani polohy
TVD-RM3 Detektor vibraci bodu dotyku
MPM-RM1/2  Sledovani vykonu motoru
VIM-RM1 Sledovani vibraci
HPM-RMI Sledovani dohledu nad bezpecnym nastavenim
EX-2
Funkce: Stejné jako EX-1.
EX-3
Funkce: Rezervni slot na kartu pro budouci pouziti. Pfedni panel s je omezen na 25
mm (5TE).
Konektory: 6poloveé + 8pdlové Sroubovaci konektory.

RMS-EX1 CZ.docx
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5. HLAVNI SERIZENI

Podrobné;jsi popis viz ptirucka pro kalibraci (CAL-EX).

Setizeni limiti alarmu se provadi na ptislusné jednotce.

Odecety limith a urovni alarmii se provadi na jednotce zobrazeni limitii, LDU-RM1.

Na hornim fadku je uvedena aktualni hodnota a na dolnim fadku ¢islo kandlu a limit.

Jednotky RMS se vybiraji stisknutim tlac¢itka ,,ZOBRAZIT LIMITY* na jednotce. Tlacitky na
zobrazovaci jednotce Ize vybirat rizné hodnoty/limity. Tlacitka ,,1* a ,,| *“ slouzi k provadéni vybéru.
Nameétené hodnoty/limity se zobrazuji v nasledujicim potadi.

KANAL 1 Naméfena uroveti, kanal 1 =) DISPLAY
LIMIT 1 Limit alarmu 1 (kanal 1) LDU—RM1
LIMIT 2 Limit alarmu 2 (kanal 1) Sooeee
LIMIT 3 Limit alarmu 3 (kanal 1) (je-li k dispozici)
KANAL 2 Naméfena troven, kanal 2 (je-li k dispozici) E H E H
LIMIT 1 Limit alarmu 1 (kanal 2) (je-li k dispozici)
LIMIT 2 Limit alarmu 2 (kanal 2)  (je-li k dispozici) E E E E
Automaticky vypnout funkci MU
Displej se automaticky vypne pfiblizn€ 2 minuty po posledni aktivaci
»ZOBRAZIT LIMITY*. )
Tuto funkci Ize zrusit stisknutim libovolného tladitka ,,—*. Rozsviti se -
desetinna c¢arka vpravo dole. HEADSET
Pti dalsi aktivaci nékterého z ,,ZOBRAZIT LIMITY* se znovu aktivuje funkce { -
vypnuti. ER

@ Dese [ZA

RMS-EX1 CZ.docx 1. listopadu 2011/ BL 7(16)
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6. SCHEMA ZAPOJENI

K11

CM+U
CM+U
CM-GND
CM-GND

K12

CM+W1A
CM-W1E
CM+W2A
CM-W2E
CM+W3A
CM-W3E
CM+W4A
CM-W4E
CM+W5A
CM-W5E
CM-GND
CM-GND
motoru

K21

Us+
Us+
Us-
Us-

K22

DI+CMTO
DI+CMAP
DI+CMHS
DI+CMHT

DO+CMAL

DO+CM

RMS-EX1 CZ.docx

RIZENi VYKONU MOTORU  Zdroj napajeni

1
2
3
4

OVLADAC MOTORU

- 2 O 00O N OB WDN -~

- O

:

+24 - 35 V=
+24 - 35 V=
oV (skfifn ovladani motoru)
oV (skfinn ovladani motoru)

Kladné, faze 1 K-CM25
Zaporne, faze 1 nebo
Kladné, faze 2 K-CM25K

Zaporné, faze 2

Zdroj napajeni elektrického krokového

bila
hnéda
zelena
Zluta

Pfipojte stinéni kabelu k uzemnovacimu koliku po regalem RMS

NAPAJENi RMS

B WODN -~

+24 V=
+24 V=
ov
ov

ROZHRANIi OVLADANiI MOTORU Digitalni vstupy a vystupy

o b WN -

Digitalni vstup, desky u sebe

Digitalni vstup, desky od sebe

Digitalni vstup, vysoka rychlost

Digitalni vstup, pfidrzovaci kroutici moment
Digitalni vystup, alarm krokového motoru
Digitalni vystup, rezerva

1. listopadu 2011/ BL
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PLC
PLC
PLC
PLC
PLC
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K31 VIM a MPM Analogové vstupy a vystupy

AO+VIM 1 @ | Analogovy vystup, 4 - 20 mA Instrum. systém

AO-VIM 2 @ | Analogovy vystup, 4 - 20 mA Instrum. systém

Al+MPM 3 ‘ Analogovy vstup, 4 - 20 mA Instrum. systém

Al-MPM 4 @ | Analogovy vstup, 4 - 20 mA Instrum. systém

AO+MPM 5 @ |Analogovy vystup, 4 - 20 mA Instrum. systém

AO-MPM 6 @ |Analogovy vystup, 4 - 20 mA Instrum. systém

K32 VIM a MPM Digitalni vystupy

DO+VIM1 1 @ | Digitalni vystup, VIM, Limit 1 PLC

DO+VIM2 2 @ | Digitalni vystup, VIM, Limit 2 PLC

DO+MPM1 3 @ | Digitalni vystup, MPM, Limit 1 PLC

DO+MPM2 4 @ | Digitalni vystup, MPM, Limit 2 PLC

K33 VIM Signaly vysilace

T+VIM 1 @] Vysilac, kladny K-VIMS25 : bila+hnéda

T-VIM 2 @/ Vysilac, zaporny zelena+zluta

TS-VIM 3 @ | Pripojte stinéni kabelu k uzemnovacimu koliku po regalem RMS.
4 @ | Vnitini stinéni nesmi byt propojeno a musi byt izolovano. Musi

byt oddéleno od vnéjsiho stinéni.

K41 TVD Vystup pro sluchatka, analogové vystupy, digitalni vystupy,
digitalni vstup

AO+TVDHS 1 @ | Vystup pro sluchatka Sluchatka

AO-TVDHS 2 @ | Vystup pro sluchatka Sluchatka

AO+TVD 3 @ |Analogovy vystup, 4 - 20 mA Instrum. systém

AO-TVD 4 @ | Analogovy vystup, 4 - 20 mA Instrum. systém

DO+TVD1 5 @ | Digitalni vystup, Limit 1 PLC

DO+TVD2 6 @ |Digitalni vystup, Limit 2 PLC

DI+LOGA 7 @ | Digitalni vstup, nizké zesileni PLC

DO+MPM3 8 @ | Digitalni vystup, Limit 3, MPM PLC

RMS-EX1 CZ.docx
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K42 TVD Signaly vysila€e, vstup synch., rezervni vystup
T+TVD 1 @] Vysilac, kladny K-TVDS25 : bila+hnéda
T-TVD 2 @/ Vysilac, zaporny zelena+Zluta
TS-TVD 3 @ | Pripojte stinéni kabelu k uzemrovacimu koliku po regalem RMS
T+TVDS 4 @ | Sync. vstup, kladny Nepouzito
T-TVDS 5 @ | Sync. vstup, zaporny Nepouzito
AO+TVDA 6 @ |Analogovy vystup, rezerva Nepouzito
AO-TVDA 7 @ | Analogovy vystup, rezerva Nepouzito
8 @

K43 LDU Digitalni vstupy a vystupy
DI+LDU1 1 @ | Digitalni vstup, (DI-TPMA) RMC bod dotyku PLC
DI+LDU2 2 @ | Digitalni vstup, LDU 2 Nepouzito
DO+LDU3 3 @ |Digitalni vystup, (DO+RMCRD) RMC pfipraveno PLC
DO+LDU4 4 @ | Digitalni vystup, (DO+RMCPSP) RMC start. pol. PLC
DO+LDURD |5 @@ | Digitalni vystup, LDU pfipraveno PLC
ID+SCI1 6 @ | Digitani vystup, rozhrani sér. kom. Nepouzito
ID+SCI2 7 @ | DigitaIni vystup, rozhrani sér. kom. Nepouzito
ID-SCI 8 @ | Digitalni vystup, rozhrani sér. kom. Nepouzito
K44 LDU Digitalni vstupy a vystupy
DI+FGRE 1 @ | Digitalni vstup, resetovani chranice podavani PLC
DO+FGCO 2 @ | Digitalni vystup, kontakt chrani¢e podavani PLC
DO+FGAL 3 @ | Digitalni vystup, alarm chrani¢e podavani PLC
ID+PDU1 4 @ | Sériovy vystup 4 (viz nize)
ID+PDU2 5 @ | Sériovy vstup 5
ID-PDU 6 @ |Spolecna série 6
U+PDU 7 @ | Zdroj napajeni, +24V 7
U-PDU 8 @ | Zdroj napajeni, 0V, 8

Zasuvka Kabel K-PDU3 Kabel k panelu obsluhy

4 bila bila

5 hnéda hnéda

6 zelena+tstinéni zelena

7 Zluta nepfipojeno

8 Seda nepfipojeno

RMS-EX1 CZ.docx 1. listopadu 2011/ BL 10(16)
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K51 POM Signaly vysilace
TI-POT 1 @ | Vysilac, kladny vstup K-POT25: bila
TI+POT 2 @ | Vysilac, zaporny vstup K-POT25: hnéda
TE-POT 3 @] Vysilag, spole¢ny vstup K-POT25: zelena
TE+POT 4 @ | Vysila¢ (nepouzito) K-POT25: Zluta
TR+POT 5 @|Vysilag, kladny, buzeni K-POT25: Seda
TM+POT 6 @ | Vysilag, zaporny, buzeni K-POT25: Cervena
TS-POT 7 @ (pro opacnou indikaci zamérite bily a hnédy vodic)
8 @ | Pripojte stinéni kabelu k uzemriovacimu koliku po regalem RMS
K52 POM Analogové vystupy, digitalni vystupy
AO+POM 1 @ | Analogovy vystup, POM, 4 - 20 mA Instrum. systém
AO-POM 2 @ |Analogovy vystup, POM, 4 - 20 mA Instrum. systém
DO+POM1 3 @ | Digitalni vystup, POM Limit 1 PLC
DO+POM2 4 @ | Digitélni vystup, POM Limit 2 PLC
DO+POM3 5 @ |Digitalni vystup, POM Limit 3 PLC
6 @
K53 HPM Signaly vysilace
T+HPMA 1 . Vysilac, komora A, kladny
T-HPMA 2 @/ Vysilac, komora A, zaporny
TS-HPMA 3 ‘ Pripojte stinéni kabelu k uzemnovacimu koliku po regalem RMS
T+HPMB 4 @ | Vysilac, komora B, kladny
T-HPMB 5 @] Vysila¢, komora B, zaporny
TS-HPMB 6 @ | Pripojte stinéni kabelu k uzemriovacimu koliku po regalem RMS
K54 HPM Analogové vystupy, digitalni vystupy
AO+HPA 1 @ | Analogovy vystup, HPM-A, 4 - 20 mA Instrum. systém
AO-HPA 2 @ |Analogovy vystup, HPM-A, 4 - 20 mA Instrum. systém
AO+HPB 3 @ |Analogovy vystup, HPM-B, 4 - 20 mA Instrum. systém
AO-HPB 4 @ | Analogovy vystup, HPM-B, 4 - 20 mA Instrum. systém
DO+HPA1 5 @ |Digitalni vystup, HPM-A Limit 1 PLC
DO+HPA2 6 @ |Digitalni vystup, HPM-A Limit 2 PLC
DO+HPB1 7 @ | Digitalni vystup, HPM-B Limit 1 PLC
DO+HPB2 8 @ | Digitalni vystup, HPM-B Limit 2 PLC
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K61

T+OTM11
T-OTM11
TS-OTM11
T+OTM12
T-OTM12
TS-OTM12

AO+OTM11
AO-OTM11

AO+OTM12
AO-OTM12

DO+0OTM11
DO+0TM12
DO+0TM13
DO+0OTM14

K62

K63

T+OTM21
T-OTM21
TS-OTM21
T+OTM22
T-OTM22
TS-OTM22

K64

AO+OTM21
AO-OTM21

AO+OTM22
AO-OTM22

DO+OTM21
DO+0OTM22
DO+0TM23
DO+0TM24
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OTM 1 Signaly vysilace

OTM 1 Analogové vystupy, digitalni vystupy

OTM 2Signaly vysilace

Vysila¢€ 2-1, kladny
Vysila€ 2-1, kompenzace
Vysilac 2-1, zaporny
Vysilac 2-2, kladny
Vysila€ 2-2, kompenzace
Vysila€ 2-2, zaporny

o OBk~ WN -
000000

OTM 2 Analogové vystupy, digitalni vystupy

Analogovy vystup 2-1, 4 - 20 mA
Analogovy vystup 2-1, 4 - 20 mA
Analogovy vystup 2-2, 4 - 20 mA
Analogovy vystup 2-2, 4 - 20 mA
Digitalni vystup, 2-1, Limit 1
Digitalni vystup, 2-1, Limit 2
Digitalni vystup, 2-2, Limit 1
Digitalni vystup, 2-2, Limit 2

0o ~NO OO WDN -
00000000
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Instrum.
Instrum.
Instrum.
Instrum.
PLC
PLC
PLC
PLC

1 @] Vysilac 1-1, kladny
2 @] Vysila¢ 1-1, kompenzace
3 @] Vysila¢ 1-1, zaporny
4 @] Vysila¢ 1-2, kladny
5 @] Vysilag 1-2, kompenzace
6 @ | Vysilag 1-2, zaporny

Pfipojte stinéni kabelu k uzemnovacimu koliku po regalem RMS
1 @ | Analogovy vystup 1-1, 4 - 20 mA Instrum. systém
2 @ | Analogovy vystup 1-1, 4 - 20 mA Instrum. systém
3 @ | Analogovy vystup 1-2, 4 - 20 mA Instrum. systém
4 @ | Analogovy vystup 1-2, 4 - 20 mA Instrum. systém
5 @ |Digitalni vystup, 1-1, Limit 1 PLC
6 @ | Digitalni vystup, 1-1, Limit 2 PLC
7 @ | Digitalni vystup, 1-2, Limit 1 PLC
8 @ | Digitalni vystup, 1-2, Limit 2 PLC

Pripojte stinéni kabelu k uzemnovacimu koliku po regalem RMS

systém
systém
systém
systém
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K71

EX-711
EX-712
EX-713
EX-714
EX-715
EX-716

K72

EX-721
EX-722
EX-723
EX-724
EX-725
EX-726
EX-727
EX-728

K73

EX-731
EX-732
EX-733
EX-734
EX-735
EX-736

K74

EX-741
EX-742
EX-743
EX-744
EX-745
EX-746
EX-747
EX-748
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EX

N
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EX

N
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Priklad s kartou SSM-RM1

Vysilac€ + K-AT10: bila
Vysila€ M, strana motoru K-AT10: hnéda
Vysila€ R, strana CistiCe K-AT10: zelena
Vysila€ - K-AT10: zluta

Priklad s kartou SSM-RM1

Digitalni vystup, nepouzito PLC
Digitalni vystup, otaCeni Safeset PLC
Digitalni vystup, pferuseni Safeset PLC
Digitalni vstup, resetovani Safeset PLC

Pfipojte stinéni kabelu k uzemnovacimu koliku po regalem RMS

Nepouzito

Nepouzito
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K75 EX3 Nepouzito

EX-751 1 @
EX-752 2 @
EX-753 3 @
EX-754 4 @
EX-755 5 @
EX-756 6 @
K76 EX3 Nepouzito
EX-761 1 @
EX-762 2 @
EX-763 3 @
EX-764 4 @
EX-765 5 @
EX-766 6 @
EX-767 7 @
EX-768 8 @
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7. OBRYSOVE SCHEMA
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8. SCHEMA ZAPOJENI

©) ©) O

K11 Kel ADHVIN -
AO+TVDHS L DI+LDUL Ll
o — ~ .
e v ADmv AD-TVDHS . DI+LDU2 KS1 KS3
oM+ . us+ . AL+MPM . ~ o o
ATHTVD . DOeLIU3 T1-POT THPMA TE
CM-GND us- AT-MPM AT-TVD . DO+L U4 TI+POT * T-HPMA x T
CM-GND - uUs- - AD+MPN _ _
. DO+TVIL x DO+LDURD TE-POT TS-HPMA TF
AD-MPN . . .
1o DeTvDe . DesCIL TE+POT T+HPMB TE
= K32  ileam . IDesCIo TR+POT . T-HPMB . 1
CM+WiA YELLDW DO+VIMI e DOMPM3 o - ID—scr © TM+POT * TS-HPMB o - TE
- Kee
CM-WIE WHITE DovIMe . Ts_pOT .
M w2A BLUE DI+CMTO - - K42 K44 ® K54
CM-waE RED DI+CMAP . - N T+TVD - DI+FGRE - AD+HPA - ar
CM+W3A AMBER  DI+CMHS . T-TVD . DO+FGCO Koe AD-HPA . AL
CM-W3E GREEN  DI+CMHT . K33 TS-TVD . DO+FGAL AD+POM s AD+HPB . AD
[
CM+w4a N GREY DO+CMAL THVIM T+TVDS ID-PDUL - AO-POM N AO-HPB A0
CM-W4E BLACK pO+CM o T-VIM T-TVDS N ID+PDU2 DO+POM1L - DO+HPAL N oC
CM+WSA BROWN TS=VIM ’ AD+TVDA . 1D-PDU DO+POM2 - pO+HPAR . DO
I
CM-WSE VIOLET AD-TVDA . U+PDU DO+PON3 . DO+HPBI . il
CM-GND SHIELD @ - U-PDU ® o - DO+HPB2 © - il
CM-GND o SHIELD QMSfEXI VALMET FIBERTECH AR

REFINER MONITHOR SYSTEM SUNDSVALL, SWEDEN
© © O

50 55 60 65 70 73 80 84

; K61 K63 K71 K73 K75
TE+OTMIL L TE+OTM21 = EX-711 = EX-731 L EX-751 =
T+OTML1 - T+OTM21 - EX-712 EX-732 - EX-752 N K 8ﬂ
TE-OTMI1 TE-OTM21 EX-713 ‘ EX-733 EX-753
TE+OTMI2 - TE+OTM22 - EX-714 EX-734 N EX-754 l. R
T+0OTMI2 - T+OTM22 - EX-715 EX-735 - EX-755 g
TE-OTM12 o TE-OTM22 o EX-716 o EX-736 o EX-756 o I
N
B K62 K64 K72 K74 K76 I
AO+OTMIL L AD+0TM21 = EX-721 = EX-741 L EX-761 = E
AOD-OTMIL AO-OTM21 EX-722 . EX-742 EX-762 . é
AO+0OTMI2 - AO+O0TM22 N EX-723 EX-743 N EX-763 N 26 .
AO-0TM12 - AO-OTM22 - EX-724 EX-744 - EX-764
DO+OTMIL Do+0TM21 EX-726 ‘ EX-745 EX-765 —U
DO+0OTM12 - DO+0TM22 N EX-726 EX-746 N EX-766
DO+0TMI3 DO+0TM23 EX-727 . EX-747 EX-767
DO+0TM14 @ - DO+0TM24 @ = EXx-728 @ EX-748 @ - EX-768 @ =
W/ D/A PRODUCTION AB
STOCKHOLM, SWEDEN 9193-4
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