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SISALTO
1. TEKNISET TIEDOT

2. YKSIKOT

3. SAATOPERIAATE
4. KYTKENTAOHJEET
S. AARIVIIVAPIIRROS

6. LITANTAPIIRUSTUS

1. TEKNISET TIEDOT

Jarjestelmdjannite:
Ympiristoldmpotila:
Varastointilampdtila:
[lmankosteus:
Suojausluokka:
Asennus:

Digitaali ulostulot:
Tyyppi:
Eristys:
Kuormitus:
Digitaali sisdédnmenot:
Tyyppi:
Eristys:
Ottoimpedanssi:
Siirtymaétaso:
Analogiset ulostulot:
Eristys:
Kuorma:
Analogiset sisddnmenot:
Eristys:
Ottoresistanssi:
Liitantdkaapelit:
Signaalit:
Suojaukset:
Maadoitus:
CE-hyviksynté:
Testausraportti:
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+24 Vdc, £10%, max 2.0 A

0-55°C

-40 - +70 °C

F, DIN 40 040 mukaan (15% - 95%, ei kondens.)
IPOO (ei suojattu polyéd eikd vettd vastan
Asennetaan 4:114 M6 ruuvilla tiivistdvan kotelon pystyasennuslevyéa
vasten.

Jannite, 24Vdc

PNP ulostulo +24V:n jirjestelmijinnitteestd
500V, galvaanisesti eristdva kultakin yksikoltd
Max 50mA

Jannite, 24Vdc

Vastus 0V:n jarjestelmdjinnitettd vastaan
500V, galvaanisesti eristdva kultakin yksikoltd
5kQ

12£5V

Virta, 4-20mA

500V, galvaanisesti eristettyji

Max 800 Q

Virta, 4-20mA

+ 200V kutakin yksikkod vastaan

Max 200 Q

Ruuviliitdntdalustat, kaapelin poikkipinta max 2.5 mm2

Liitetddn telineen alla olevaan maadoituskiskoon

Teline maadoitetaan maaliitinnilla (sekd asennuskulmien vilitykselld)
EN 50081-2:1993, EN 50082-2:1995, 89/336/ETY

Enator TR976011
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RMS RMS-EX1

2 YKSIKOT
2.1  TELINEEN SISAISET YKSIKOT

Toiminto D/A-tuotenro VAL/SKC- tuotenro

Rack RMS-EX1 VALO0123042 / SKC9068177

Control Motor Driver CMD-RM1 VAL0122825 / SKC9068184

Control Motor Interface CMI-RM1 VALO0122828 / SKC 9068191

Vibration Monitor VIM-RM1 VALO0123136 / SKC 9068201

Motor Power Monitor MPM-RMI1 VALO0122978 / SKC 9068218

Touch Point Vib. Detector TVD-RMI1 (aik. versio) VALO0100516 / SKC 9068225

TVD-RM3 (uusi versio) VAL0123117 / SKC 9251496

Limit Display Unit LDU-RM1 VALO0122977 / SKC9068232

Position Monitor POM-RMI1 VALO0123032 / SKC 9068249

Hydraulic Pressure Mon. HPM-RM1 VALO0122850 / SKC 9068256

Optional Temp Monitor OTM-RM1 VAL0122982 / SKC 9068263

Peitekilvet TP-36

2.2  YKSIKKOJEN KUVAUS

Toiminto D/A-tuotenro VAL/SKC- tuotenro

Kaapeli VIM K-VIM25A VALO0122974 / SKC 9538164
tai K-VIMS25 VALO0122973 / SKC 9691135

Anturi VIM VIM-T2 VALO0116214 / SKC 9691128

Kaapeli TVD K-TVDS25 VALO0122971 / SKC 9305689
tai K-TVDT25 SKC9036680

Anturi TVD TVD-T2 (40kHz) VAL0098485 / SKC 9069798
tai TVD-T2S (10kHz) VALO111167 / SKC 9175400

Kuuloke TVD IR-HS SK(C8448365

Kaapeli POM K-POT25 VAL0122963 / SKC 9069815

Anturi POM POT-50 VALO0103227 / SKC 9069808

Naytto POI-50 VAL0123030 / SKC 9068287
tai PDU-RM3 VAL0122989 / SKC 9194852

2.3 YKSIKKOJEN KUVAUS

RMS-EX1 Rack RMS-EX

Syéttojannite : 24 Vdc, maks. 3.0 A, ulkoiselta syottolaitteelta

Sisdiset liittimet: 32-napainen ja 64-napainen pcb-liitin tyyppid C

Ulkoiset liittimet: 4, 6, 8 ja 12-napaiset jacttavat ruuviliitintdalustat

CMA-RM1 Control Motor Adaptor

Toiminto: Askelmoottorijdnnitteen katkaisu

Sisddnmeno: 35 Vdc, 4.5A, ulkoiselta syottolaitteelta

Ulostulo: 35 Vdc, 4.5A, CMD-RM1:lle

CMD-RM1 Control Motor Driver

Toiminto: Kayttovirran tuottaminen sdhkdtoimiselle askelmoottorille

Syottdjannite: 35 Vdc, 4.5A, CMA-RM1:1td

Sisdanmeno: Pulssisignaalit CMI-RM1:1td

Ulostulo: Kayttovirran tuottaminen sdhkdtoimiselle askelmoottorille tyyppid
VRDM-5910

Kaapeli: 12*0.75 mm2, 30 m
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RMS RMS-EX1
CMI-RM1 Control Motor Interface
Toiminto: Ohjaussignaalien konvertoiminen PLC:Iti pulssisignaaleiksi

Digitaaliset sisddnmenot:

Digitaalinen ulostulo:

VIM-RM1
Toiminto:
Anturi:
Digitaaliset ulostulot:
Analoginen ulostulo:
Naytto:
Kaapeli:

tai

tai

MPM-RM1

tai MPM-RM2
Toiminto:

Digitaaliset ulostulot:
Analoginen sisddnmeno:
Analoginen ulostulo:

TVD-RM3
Toiminto:
Asetus:

Digitaalinen sisddnmeno:

Digitaalinen ulostulot:
Anturi:

Analoginen ulostulo 1:
Analoginen ulostulo 2:
Analoginen ulostulo 3:
Naytto:

Kaapeli:

tai

LDU-RM1
Toiminta:

Digitaaliset sisddnmenot:

Digitaaliset ulostulot:
Naytto:

POM-RM1
Toiminto:
Digitaaliset ulostulot:
Anturi:
Analoginen ulostulo:
Kaapeli:
Ulkoinen ndytto:

tai
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CMD-yksikkoa varten
Jauhinkiekot yhteen, jauhinkiekot erilleen, suuri nopeus ja Pitomomentti
Askelmoottorihdlytys

Vibration Monitor

Téarindn mittaus

Kiihtyvyysmittari 1 - 6000 Hz

Raja 1, Raja 2

4-20 mA

Nestekidendyttd, 0-25 mm/s, 10 valodiodia

K-VIM25,3-napainen kosketin, 4-joht. kaapeli+suojaus, 0.25 mm2, 25m
K-VIM25A,3-napainen kosketin, 4-joht. kaapeli+suojaus, 0.25 mm2, 25m
K-VIMS25,2-napainen kosketin, 4-joht. kaapeli+suojaus, 0.25 mm2, 25m

Motor Power Monitor

Motor Power Monitor

Piaamoottoritehon mittaaminen

Raja 1, Raja 2, Raja 3 (ainoastaan MPM-RM2)
4-20 mA

4-20 mA

Touchpoint Vibration Detector

Terdkosketus-vérdhtelyn mittaus

Etupaneelissa potentiometrit tuotantotason valitsemista varten

Pieni valvistus

Raja 1, Raja 2

TVD-T1, TVD-T2 tai TVD-T2S

4-20 mA

Audiosignaali kuulokkeisiin

Vara

Nestekidendytto, 0-100%, 10 valodiodia

K-TVDT25,4-napainen kosketin,4-joht. kaapeli +suojaus,0.25 mm2,25m
K-TVDS25,4-napainen kosketin,4-joht. kaapeli +suojaus,0.25 mm2,25m,

Limit Display Unit

Nayttoyksikko mittaussignaalien ja raja-arvojen ndyttdmista,
valvontaa ja FG-palautusta varten.

FG reset, FG larm reset

Yksikko valmis, FG kosketin, FG hélytys, RMC
4-numeroinen LED-ndyttd: mitattu arvo/hilytysraja
4-numeroinen LED-ndytto: kanava/raja/toiminto

Position Monitor

Roottorin asennon mittaus

Raja 1, Raja 2, Raja 3

POT-50

4-20 mA

K-POT25, 7-napainen kosketin, 7-joht. kaapeli +suojaus, 0.25 mm2, 25m
POI-50, vain POM-arvo

PDU-RM3: POM, TVD, VIM ja MPM-arvo

2001-11-01 / BL 4(15)



RMS RMS-EX1
HPM-RM1 Hydraulic Pressure Monitor

Toiminto: A- ja B-kammiopaineen mittaus

Anturi: 2 kpl 2-lankaista paineensiirrintd 4-20 mA.

Digitaaliset ulostulot:

Analogiset ulostulot:

OTM-RM1
Toiminto:
Anturi:

Digitaaliset ulostulot:

Analogiset ulostulot:

EX-1

A-Raja 1, A-Raja 2, B-Raja 1, B-Raja 2
A:4-20 mA, B: 4-20 mA

Optional Temp Monitor

Lampdotilan mittaus, 2 kanavaa

2 kpl 3-lankaista PT100-anturia

CHI1: Raja 1, Raja 2, CH2: Raja 1, Raja 2
CHI: 4-20 mA, CH2:4-20 mA

Toiminto  Varapaikka jollekin seuraavista yksikoista:
OTM-RM1 OptionalTemperature Monitor

HPM-RMI

Hydraulic Pressure Monitor

POM-RM1 Position Monitor
TVD-RM3 Touchpoint Vibration Detector
MPM-RM1/2Motor Power Monitor

Vibration Monitor

Varapaikka tulevaa kédyttéa varten. Etulevyn korkeus rajoitettu

25 mm (5TE).

VIM-RM1
EX-2
Toiminto Sama kuin EX-1.
EX-3
Toiminto
Liitin

RMS-EX1 Fl.docx

6-nap. + 8-nap. skruvplint.
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3. SAATOPERIAATE

Katso kalibroinnin selostuksesta (KAL-EX) tarkat tiedot.

Halytysrajojen sddto tapahtuu vastaavalta yksikolta.

Mittaussignaali ja hélytysraja luetaan Limit Display Unit-yksikoltd LDU-RMI1.
Ylarivilld ndkyy mittausarvo, alarivilla kanava ja rajanumero.

Yksikko valitaan yksikon "DISPLAY LIMITS" -vaihtokytkimella.

Eri arvot/rajat valitaan ndyttoyksikon painikkeilla. Valinnat vahvistetaan ”1”- ja
” | ’-ndppédimilld. Mittaustulokset/rajat ilmestyvit ndyttoon seuraavassa
jérjestyksessé.

KANAVA 1 Mittausarvo, kanava 1

LIMIT1 Rajal (kanava 1)
LIMIT 2  Raja2 (kanava 1)
LIMIT 3  Raja 3 (kanava 1) (jos toiminto on kiytettdvissd)

KANAVA 2 Mittaustulos, kanava 2
LIMIT1 Rajal (kanava 2)
LIMIT 2  Raja 2 (kanava 2)

(jos toiminto on kiytettdvissd)
(jos toiminto on kdytettdvissd)
(jos toiminto on kaytettdvissd)

Automaattinen sammutus

Nayttdé sammuu automaattisesti n. 2 minuuttia "DISPLAY LIMITS"-
vaihtokytkimen viime aktivoinnin jdlkeen.

Kytkeiksesi tdimén toiminnon pois pééltd, paina DCU-yksikon ”—”-
vaihtokytkintd. Téll6in alarivin oikeassa reunassa oleva desimaalipiste syttyy
osoittamaan ndyttotilaa.

@ LIMIT

DISPLAY

LDU—-RM1
9068232

HHHH
HHHH

MENU

*

Q)=>

@ HEADSET
TVD

!

ENTER

@ Detso A

Seuraava "DISPLAY LIMITS”-vaihtokytkimen painallus palauttaa automaattisen sammutuksen.
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RMS RMS-EX1
4. KYTKENTA K11, K12, K21, K22
4.1 CONTROL MOTOR POWER
K11
CM+U 1 @|+24-35Vdc
CM+U 2 @|+24-35Vdc
CM-GND 3 @|oVv (askelmootorialusta)
CM-GND 4 @OV (askelmootorialusta)
4.2 CONTROL MOTOR DRIVER
K12
CM+W1A 1 @ | Positiivinen, vaihe 1 Kaapeli: 1/ keltainen
CM-W1E 2 @ | Negatiivinen, vaihe 1 2 /[ valkoinen
CM+W2A 3 @ | Positiivinen, vaihe 2 3/ sininen
CM-W2E 4 @ | Negatiivinen, vaihe 2 4 |/ punainen
CM+W3A 5 @ | Positiivinen, vaihe 3 5/roosa
CM-W3E 6 @ | Negatiivinen, vaihe 3 6 / vihrea
CM+W4A 7 @ | Positiivinen, vaihe 4 7 [ harmaa
CM-W4E 8 @ | Negatiivinen, vaihe 4 8 / musta
CM+W5A o @ | Positiivinen, vaihe 5 9 / ruskea
CM-W5E 10 @ | Negatiivinen, vaihe 5 10/ lila
CM-GND 1@
CM-GND 12 . Kaapelisuoja liitetaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon
4.3 RMS SYOTTOJANNITE
K21
Us+ 1 @|+24Vdc
Us+ 2 @|+24Vdc
Us- 3 @|oVv
Us- 4 @|OV
44 CONTROL MOTOR INTERFACE Digitaaliset sisddnmenot ja ulostulot
K22
DI+CMTO 1 @ | Digitaalinen sisaanmeno, Kiekot yhteen PLC
DI+CMAP 2 @ | Digitaalinen sisadanmeno, Kiekot erilleen PLC
DI+CMHS 3 @ | Digitaalinen sisddnmeno, Suurnopeus PLC
DI+CMHT 4 @ |Digitaalinen sisaéénmeno PLC
DO+CMAL 5 @ | Digitaalinen ulostulo, Control motor alarm PLC
DO+CM 6 @ |Digitaalinen ulostulo, Ei kaytetty PLC

RMS-EX1 Fl.docx 2001-11-01/BL
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4. KYTKENTA
45 VIM ja MPM

K31, K32, K33, K41
Analogiset sisdéanmenot ja ulostulot

K31
AO+VIM 1 @ |Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-VIM 2 @ |Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
Al+MPM 3 @ | Analoginen sisdanmeno, 4-20 mA Laitejarjestelma
Al-MPM 4 @ | Analoginen sisadnmeno, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO+MPM 5 @ | Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-MPM 6 @ |Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma

46 VIMja MPM

K32
DO+VIM1 1 @ |Digitaalinen ulostulo, VIM, raja 1 PLC
DO+VIM2 2 @ | Digitaalinen ulostulo, VIM, raja 2 PLC
DO+MPM1 3 @ | Digitaalinen ulostulo, MPM, raja 1 PLC
DO+MPM2 4 @ | Digitaalinen ulostulo, MPM, raja 2 PLC
47 VIM Anturisignaalit
K33
T+VIM 1 @ |Anturi, positiivinen * : valkoinen+ruskea
T-VIM 2 @ | Anturi, negatiivinen * : vihred+keltainen
TS-VIM 3 @ | Kaapelisuoja liitetéén telineen alla olevaan maadoituskiskoon
4 @ * K-VIM25, K-VIM25A tai K-VIMS25
48 TVD Kuulokeulostulo, Analogiset ulostulot,
K41 Digitaaliset ulostulot, Digitaaliset sisaanmenot
AO+TVDHS |1 @@ |Analoginen ulostulo, Kuulokkeet Kuulokkeet
AO-TVDHS 2 @ |Analoginen ulostulo, Kuulokkeet Kuulokkeet
AO+TVD 3 @ |Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-TVD 4 @ | Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+TVD1 5 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 1 PLC
DO+TVD2 6 @ |Digitaalinen ulostulo, Raja 2 PLC
DI+LOGA 7 @ | Digitaalinen sisaanmeno, Alhainen vahvistus ~ PLC
DO+MPM3 8 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 3, MPM PLC

RMS-EX1 Fl.docx

Digitaaliset ulostulot
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4. KYTKENTA

49 TvVvD

T+TVD
T-TVD
TS-TVD
T+TVDS
T-TVDS
AO+TVDA
AO-TVDA

410 LDU

DI+LDU1
DI+LDU2
DO+LDU3
DO+LDU4
DO+LDURD
ID+SCI1
ID+SCI2
ID-SCI

411 LDU

DI+FGRE
DO+FGCO
DO+FGAL
ID+PDU1
ID+PDU2
ID-PDU
U+PDU
U-PDU

RMS-EX1 Fl.docx

K42

1 @
2 @
3 @
' @
5 @
c @
7 @
5 @
K43

1 @
2 @
3 @
' @
5 @
c @
7 @
s @
K44

1 @
2 @
3 @
' @
5 @
6 @
7 @
5 @

K42, K43, K44
Anturisignaalit, Synkronointisisaéanmeno

Anturi, positiivinen * : valkoinen+ruskea
Anturi, negatiivinen * - vihrea+keltainen
Kaapelisuoja liitetaéan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

Synk. sisaanmeno, positiivinen Ei kaytetty
Synk. sisaanmeno, negatiivinen Ei kaytetty
Analoginen ulostulo, vara Ei kaytetty
Analoginen ulostulo, vara Ei kaytetty

* K-TVDT25 tai K-TVDS25

Digitaaliset sisddnmenot ja ulostulot

Digitaalinen sisddnmeno, (DI-TPMA) RMC Touch Point PLC
Digitaalinen sisddnmeno, LDU 2 Ei kaytetty
Digitaalinen ulostulo, (DO+RMCRD) RMC Ready PLC
Digitaalinen ulostulo, (DO+RMCPSP) RMC Start Pos PLC

Digitaalinen ulostulo, LDU Valmis PLC

Digitaalinen ulostulo Ei kaytetty
Digitaalinen ulostulo Ei kaytetty
Digitaalinen ulostulo Ei kaytetty

Digitaaliset sisaanmenot ja ulostulot

Digitaalinen sisédnmeno, Syottdvahti Reset PLC
Digitaalinen ulostulo, Syo6ttévahti Kosketin PLC
Digitaalinen ulostulo, Syottovahti Halytys PLC

Sarjaulostulo ulostulo PDU-nayttoé K-PDU3:valkoinen
Sarjaulostulo siséanmeno, PDU-naytt6 K-PDU3:ruskea
Sarjaulostulo yhteinen, PDU-naytto
Syéttdjannite, +, PDU-naytto K-PDU3: keltainen
Syéttdjannite, -, PDU-naytto K-PDU3: harmaa

2001-11-01/BL

K-PDU3:vihred, suojaus
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RMS RMS-EX1
4. KYTKENTA K51, K52, K53, K54
4.12 POM Anturisignaalit
K51
TI-POT 1 @ |Anturi, input negatiivinen K-POT25: valkoinen
TI+POT 2 @ | Anturi, input positiivinen K-POT25: ruskea
TE-POT 3 @ | Anturi, excitering negatiivinen K-POT25: vihrea
TE+POT 4 @ | Anturi, excitering positiivinen K-POT25: keltainen
TR+POT 5 @ |Anturi, referens positiivinen K-POT25: harmaa
TM+POT 6 @ | Anturi, métning positiivinen K-POT25: roosa
TS-POT 7 @
8 @ | Kaapelisuoja liitetdén telineen alla olevaan maadoituskiskoon
4.13 POM Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot
K52
AO+POM 1 @ |Analoginen ulostulo, POM, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-POM 2 @ |Analoginen ulostulo, POM, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+POM1 3 @ | Digitaalinen ulostulo, POM Raja 1 PLC
DO+POM2 4 @ |Digitaalinen ulostulo, POM Raja 2 PLC
DO+POM3 5 @ | Digitaalinen ulostulo, POM Raja 3 PLC
6 @
4.14 HPM Anturisignaalit
K53
T+HPMA 1 @ |Anturi A-kammio, positiivinen
T-HPMA 2 @ | Anturi A-kammio, negatiivinen
TS-HPMA 3 @ | Kaapelisuoja liitetéén telineen alla olevaan maadoituskiskoon
T+HPMB 4 @ | Anturi B-kammio, positiivinen
T-HPMB 5 @ | Anturi B-kammio, negatiivinen
TS-HPMB 6 @ | Kaapelisuoja liitetdén telineen alla olevaan maadoituskiskoon
4.15 HPM Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot
K54
AO+HPA 1 @ |Analoginen ulostulo, HPM-A, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-HPA 2 @ |Analoginen ulostulo, HPM-A, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO+HPB 3 @ |Analoginen ulostulo, HPM-B, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-HPB 4 @ |Analoginen ulostulo, HPM-B, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+HPA1 5 @ |Digitaalinen ulostulo, HPM-A Raja 1 PLC
DO+HPA2 6 @ |Digitaalinen ulostulo, HPM-A Raja 2 PLC
DO+HPB1 7 @ | Digitaalinen ulostulo, HPM-B Raja 1 PLC
DO+HPB2 8 @ | Digitaalinen ulostulo, HPM-B Raja 2 PLC

RMS-EX1 Fl.docx
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4. KYTKENTA

416 OTM1

T+OTM11
T-OTM11
TS-OTM11
T+OTM12
T-OTM12
TS-OTM12

417 OTM1

AO+OTM11
AO-OTM11

AO+OTM12
AO-OTM12

DO+0TM11
DO+0TM12
DO+0OTM13
DO+OTM14

418 OTM 2

T+OTM21
T-OTM21
TS-OTM21
T+OTM22
T-OTM22
TS-OTM22

419 OTM2

AO+OTM21
AO-OTM21

AO+OTM22
AO-OTM22

DO+0TM21
DO+0TM22
DO+0TM23
DO+0TM24

RMS-EX1 Fl.docx

K61

o Ok~ WN P
000000

K62

0 N O O WDN P
00000000

K63

o Ol A WDN B
000000

K64

0O NO O WDN P

K61, K62, K63, K64
Anturisignaalit

Anturi 1-1, positiivinen
Anturi 1-1, kompensointi
Anturi 1-1, negatiivinen
Anturi 1-2, positiivinen
Anturi 1-2, kompensointi
Anturi 1-2, negatiivinen

Kaapelisuoja liitetaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

Analoginen ulostulo 1-1, 4-20 mA
Analoginen ulostulo 1-1, 4-20 mA
Analoginen ulostulo 1-2, 4-20 mA
Analoginen ulostulo 1-2, 4-20 mA
Digitaalinen ulostulo, 1-1, Raja 1
Digitaalinen ulostulo, 1-1, Raja 2
Digitaalinen ulostulo, 1-2, Raja 1
Digitaalinen ulostulo, 1-2, Raja 2

Anturisignaalit

Anturi 2-1, positiivinen
Anturi 2-1, kompensointi
Anturi 2-1, negatiivinen
Anturi 2-2, positiivinen
Anturi 2-2, kompensointi
Anturi 2-2, negatiivinen

Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
PLC
PLC
PLC
PLC

Kaapelisuoja liitetaéan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

Analoginen ulostulo 2-1, 4-20 mA
Analoginen ulostulo 2-1, 4-20 mA
Analoginen ulostulo 2-2, 4-20 mA
Analoginen ulostulo 2-2, 4-20 mA
Digitaalinen ulostulo, 2-1, Raja 1
Digitaalinen ulostulo, 2-1, Raja 2
Digitaalinen ulostulo, 2-2, Raja 1
Digitaalinen ulostulo, 2-2, Raja 2
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PLC

11(15)



RMS

RMS-EX1

4. KYTKENTA

420 EX1

EX-711
EX-712
EX-713
EX-714
EX-715
EX-716

421 EX1

EX-721
EX-722
EX-723
EX-724
EX-725
EX-726
EX-727
EX-728

422 EX2

EX-731
EX-732
EX-733
EX-734
EX-735
EX-736

423 EX2

EX-741
EX-742
EX-743
EX-744
EX-745
EX-746
EX-747
EX-748
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4. KYTKENTA K75, K76

424 EX3 Ei kaytetty
K75

EX-751 1 @

EX-752 2 @

EX-753 3 @

EX-754 4 @

EX-755 5 @

EX-756 6 @

425 EX3 Ei kaytetty
K76

EX-761 1 @

EX-762 2 @

EX-763 3 @

EX-764 4 @

EX-765 5 @

EX-766 6 @

EX-767 7 @

EX-768 8 @
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6. LITANTAPIIRUSTUS
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