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1 ENHETER

Unité
Description
N° de série 
Rév. mat.
Rév. log.
Raffineur
Valmet RGP-?
R?
RMS-EX1
RMS Rack
?
2.0

LDU-RM1
Display Control Unit RMS-SD
?
5.0
4.6

CMD-RM2
Control Motor Driver
?
6.2

CMI-RM1
Control Motor Interface
?
6.1
4.2

VIM-RM1 
Vibration Monitor
?
8.1

MPM-RM2
Motor Power Monitor
?
3.0
1.1

TVD-RM3
Touchpoint Monitor
?
7.1

POM-RM1
Position Monitor
?
9.0

HPM-RM1
Hydraulic Pressure Monitor
?
4.2

OTM-RM1 (1)
Oil Temperature Monitor
?
7.1

OTM-RM1 (2)
Oil Temperature Monitor
?
7.1

LDU-RM1  

2 PARAMÈTRES DE PROGRAMMATION DE L’UNITÉ LDU-RM1

Paramètre


de menu
Libelle
actuel
par défaut
max
pas
unité

F1rA
Paramètres de mesure

PoEr 
Puissance 
-
5.0
50
1/2/5
MW

FdPL 
Course Feed Guard
-
1.0
5.0
0.1
mm

FdSd 
Distance de sécurité Feed Guard
-
1.0
5.0
0.1
mm

Fdto 
Temporisation Feed Guard
-
10
30
1
s

PoSL 
Course POT
-
50.00
200
10
mm

HP_A 
Pression hydraulique, chambre A
-
50.0
150.0
0.5
ton

HP_b 
Pression hydraulique, chambre B
-
50.0
150.0
0.5
ton

FrbF 
Dist. FG avant recul
 
 
50.00
-
mm

FrAF
Dist. FG après recul
 
 
50.00
-
mm

FrdI 
Résultats FG POM
 
 
50.00
-
mm

ErCE
Fonction RMC 
-
0
1
1
(1=RMC)

dISP
Unité d’affichage externe
-
1
2
1


F2Pr
Production


PrPo 
Décalage, pos. production
-
2.00
20.00
0.10
mm

PrPS 
Réglage manuel, pos. production
-
0.00
50.00
0.10
mm

PrLP 
Puissance min., pos. production
-
50
100
1
%

PrLt 
Temps min., pos production
-
10
600
1        
minutes

PrP0 
Pos. prod. -0 (la plus récente)
-
0.00
50.00
0.01
mm

PrP1 
Pos. prod. -1
 
 
50.00
-
mm

…
…
…
…
…
…
…

PrP9 
Pos. prod -9 (la plus ancienne)
 
 
50.00
-
mm

Potr
Capteur pos. inversé
-
0
1
1


F3tP 
Point de toucher 

tPLE 
Niveau PT 
-
40
100
5
%

tPtI 
Temps PT 
-
0.5
5.0
0.5
s

tPFU
Type fonction PT 
-
1
2
1


tPP0 
Pos. TP 0 (la plus récente)
 

50.00
-
mm

tPP1 
Pos. TP -1 
 
 
50.00
-
mm

…
…
…
…
…
…
…

tPP9 
Pos. TP -9 (la plus ancienne)
 
 
50.00
-
mm

F4PL
Usure segment


PLrE
Réinitialisation, mesure
-
1
2
1


PLoF
Pos. départ, mesure
-
50.00
50.0
0.01
mm

PLdI 
Usure mesurée
Calculée par LDU

0.01
mm

Les menus F2Pr, F3tP et F4PL sont affichables seulement si ErCE = 1.

3 PARAMÈTRES CMD-RM2 

Réglage DIP 
HT
ST 
HT
ST
1. Entraînement 1

(
(
(
(
Courant d’entraînement 1

2. Entraînement 2

(
(
(
(
Courant d’entraînement 2

3.


(
(
(
(
Sans usage

4. Maintien

(
(
(
(
Courant de maintien

Pas de réglage sur cette unité.

4 PARAMÈTRES CMI-RM1 

Réglage DIP 
actuel
par défaut

Fonction

HT
ST
HT
ST

Filetage vis-guide  SW2/1
(
(
(
(
Filetage vis-guide  SW2/2
(
(
(
(
Carte CMD
SW2/3
(
(
(
(
Direction
SW2/4
(
(
(
(
Réglages des vitesses 
actuel
par défaut
plage d’ajustage
Grande vitesse (H_sp)
-

100 %
50 - 150

Petite vitesse (L_sp)
-

100 %
50 - 150

5 PARAMÈTRES VIM-RM1

Réglage des limites d’alarme 
actuel
par défaut
plage d’ajustage

Limite 1 (L 1)
-

10 mm/s
0 - 25

Limite 2 (L 2)
-

8 mm/s
0 - 25

6 PARAMÈTRES MPM-RM1 / MPM-RM2

La puissance nominale se configure dans l'unité LDU. Voir le Manuel de programmation, PRO-EX1. 

Réglage DIP sur MPM-RM2 
actuel
par défaut




HT
ST
HT
ST

Utiliser limite 3 (flottante) SW4/1
(
(
(
(
Régler sur HT si sans usage
Sans usage
SW4/2
(
(
(
(
Sans usage
SW4/3
(
(
(
(
Sans usage
SW4/4
(
(
(
(
Réglage des limites d’alarme 
actuel
par défaut 
plage d’ajustage

Bas
(L 1)
-

20 % de P
0 - 100 % de P

BasBas (L 2)
-

10 % de P
0 - 100 % de P

Flottante (L 3 LEVEL)
-

20 % de P
0 - 100 % de P

Flottante (L 3 TIME)
-

3.0 s

Limite 3 (Flottante) disponible


P est la puissance programmée uniquement pour MPM-RM2.


du moteur principal.

7 PARAMÈTRES TVD-RM3 

Réglage DIP 
actuel
par défaut

Atténuateurs pour type capteur
HT
ST
HT
ST



SW5/1
(
(
(
(




SW5/2
(
(
(
(




SW5/3
(
(
(
(




SW5/4
(
(
(
(


Atténuateurs emplacement capteur
HT
ST
HT
ST



SW3/1
(
(
(
(


SW3/2
(
(
(
(


SW3/3
(
(
(
(


SW3/4
(
(
(
(
Atténuateurs production
HT
ST
HT
ST



SW4/1
(
(
(
(


SW4/2
(
(
(
(


SW4/3
(
(
(
(


SW4/4
(
(
(
(
Volume casque

HT
ST
HT
ST



SW2/1
(
(
(
(


SW2/2
(
(
(
(
Reglage limites d’alarme 
actuel
par défaut
plage d’ajustage
Limite 1 (L 1)
-

75 %
0 - 100 %

Limite 2 (L 2)
-

50 % 
0 - 100 %

8 PARAMÈTRES POM-RM1

Réglage limites d’alarme 
actuel
par défaut
plage d’ajustage

Limite 1 (L 1)
-

39.00 mm 
0 - 50

Limite 2 (L 2)
-

30.00 mm
0 - 50

Limite 3 (L 3)
-

28.00 mm
0 - 50

9 PARAMÈTRES HPM-RM1

Réglage limites d’alarme 
actuel
par défaut
plage d’ajustage

Canal 1, Limite 1 (Chambre A)
-

40 % de A
0 - 100 % de A

Canal 1, Limite 2 (Chambre A)
-

20 % de A
0 - 100 % de A

Canal 2, Limite 1 (Chambre B)
-

40 % de B
0 - 100 % de B

Canal 2, Limite 2 (Chambre B)
-

20 % de B
0 - 100 % de B



A et B concernent les pressions nominales programmées des 


chambres A et B. 

10 PARAMÈTRES OTM-RM1 / 1 

Réglage DIP 
actuel
par défaut (100°C)



HT
ST
HT
ST



SW1/1
(
(
(
(


SW1/2
(
(
(
(


SW1/3
(
(
(
(


SW1/4
(
(
(
(
Tous les 4 doivent être en position HT ou ST : 100 (C - mettre tous sur HT, 200 (C - mettre tous sur ST.

Réglage limites d’alarme 
actuel
par défaut (100°C)
plage d'ajustage (100°C)
Canal 1, Limite 1 (C1L1)
-

60 °C 
0 - 100

Canal 1, Limite 2 (C1L2)
-

55 °C 
0 - 100

Canal 2, Limite 1 (C2L1)
-

60 °C 
0 - 100

Canal 2, Limite 2 (C2L2)
-

55 °C 
0 - 100

11 PARAMÈTRES OTM-RM1 / 2 

Réglage DIP 
actuel
par défaut (100°C)




HT
ST
HT
ST



SW1/1
(
(
(
(


SW1/2
(
(
(
(


SW1/3
(
(
(
(


SW1/4
(
(
(
(
Tous les 4 doivent être en position HT ou ST : 100 (C - mettre tous sur HT, 200 (C - mettre tous sur ST.

Réglage limites d’alarme 
actuel
par défaut (100°C)
plage d'ajustage (100°C)
Canal 1, Limite 1 (C1L1)
-

60 °C 
0 - 100

Canal 1, Limite 2 (C1L2)
-

55 °C 
0 - 100

Canal 2, Limite 1 (C2L1)
-

60 °C 
0 - 100

Canal 2, Limite 2 (C2L2)
-

55 °C 
0 - 100

12 PARAMÈTRES EX-1
(unité optionnelle)

Réglage DIP 
actuel
par défaut




HT
ST
HT
ST



SW /1
(
(
(
(


SW /2
(
(
(
(


SW /3
(
(
(
(


SW /4
(
(
(
(
Réglage limites d’alarme 
actuel
par défaut

Canal 1, Limite 1
-

Canal 1, Limite 2
-



Canal 2, Limite 1
-



Canal 2, Limite 2
-



13 PARAMÈTRES EX-2
(unité optionnelle)

Réglage DIP 
actuel
par défaut




HT
ST
HT
ST



SW /1
(
(
(
(


SW /2
(
(
(
(


SW /3
(
(
(
(


SW /4
(
(
(
(
Réglage limites d’alarme 
actuel
par défaut

Canal 1, Limite 1
-



Canal 1, Limite 2
-



Canal 2, Limite 1
-



Canal 2, Limite 2
-


14 Contact
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Développement, production et entretien :
Dametric AB
Jägerhorns Väg 19, 141 75 Kungens Kurva
Téléphone : +46-8-556 477 00
Télécopie : +46-8-556 477 29
Courriel : service@dametric.se
Site internet : www.dametric.se
RMS-EX1 PAR FR.doc
31.7.2014
2(7)

