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UNIDADES
Unidade
Descrição
N.º de série 
Rev. HW
Rev. SW
Refinador
Valmet RGP-?
R?
RMS-EX1
Bastidor RMS
?
2.0
LDU-RM1
Unidade de Comando de Visor RMS-SD
?
5.0
4.6
CMD-RM2
Controlador de Motor
?
6.2
CMI-RM1
Interface de Comando de Motor
?
6.1
4.2
VIM-RM1 
Monitor de Vibração
?
8.1
MPM-RM2
Monitor de Potência de Motor
?
3.0
1.1
TVD-RM3
Monitor de Ponto de Contacto
?
7.1
POM-RM1
Monitor de Posição
?
9.0
HPM-RM1
Monitor de Pressão Hidráulica
?
4.2
OTM-RM1 (1)
Monitor de Temperatura do Óleo
?
7.1
OTM-RM1 (2)
Monitor de Temperatura do Óleo
?
7.1
LDU-RM1
Menu

Parâmetro
Descrição
Real
Predefinição
Máx.
Incremento
Tipo
F1rA
Intervalo
PoEr 
Potência
-
5,0
50,0
0,1 - 5
MW
FdPL 
Comprimento do êmbolo FG
-
1,0
5,0
0,1
mm
FdSd 
Distância de segurança FG
-
1,0
5,0
0,1
mm
Fdto 
Tempo limite de FG
-
10
30
1
s
PoSL 
Comprimento do curso POT
-
50,00
200
10
mm
HP_A 
Pressão hidráulica A
-
50,0
150,0
0,5
t
HP_b 
Pressão hidráulica B
-
50,0
150,0
0,5
t
FrbF 
Dist. FG antes de reposição
-
-
50,00
-
mm
FrAF
Dist. FG após passo
-
-
50,00
-
mm
FrdI 
Resultado FG POM
-
-
50,00
-
mm
ErCE
Ativar RMC eletrónico
-
0
1
1
1 = RMC
dISP
Unidade de visor externa
-
1
2
1

--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
Este menu só é apresentado se o parâmetro "ErCE" estiver regulado acima de "1".
F2Pr
Produção

PrPo 
Deslocamento da Pos. de Prod.
 -
2,00
20,00
0,10
mm
PrPS 
Regular Manual Pos. de Prod.
 -
0,00
50,00
0,10
mm
PrLP 
Limite Pot. Prod.
 -
50
100
1
%
PrLt 
Tempo Limite mín. Prod.
 -
10
600
1
horas
PrP0 
Pos. Prod. - 0 (última)
 -
0,00
50,00
0,01
mm
PrP1 
Pos. Prod. - 1
 -

50,00
-
mm
…
…

…

…
…
PrP9 
Pos. Prod. - 9 (mais antiga)
 -

50,00
-
mm
Potr
Pos. Transd. Invertida
 -
0
1
1
(1 = Invertida)
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
Este menu só é apresentado se o parâmetro "ErCE" estiver regulado acima de "1".
F3tP 
Ponto de Contacto 
tPLE 
Nível TP 
-
40
100
5
%
tPtI 
Tempo TP 
-
0,5
5,0
0,5
s
tPFU
Função TP 
-
1
2
1
(2= Auto)
tPP0 
Pos TP - 0 (última)
 
 
50,00
-
mm
tPP1 
Pos TP - 1 
 
 
50,00
-
mm
…
…
…
…
…
…
tPP9 
Pos TP - 9 (mais antiga)
 
 
50,00
-
mm
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------
Este menu só é apresentado se o parâmetro "ErCE" estiver regulado acima de "1".
F4PL
Desgaste da placa

PLrE
Repor desgaste da placa
-
1
2
1
(1 = Normal)
PLoF
Deslocamento do desgaste 
da placa
-
50,00
50,00
0,01
mm
PLdI 
Valor de desgaste da placa
Calculado por LDU
0,01
mm
CMD-RM2
Regulações DIP
Real
Predefinição
Função
Interruptor DIP de 4 polos na frente
esquerda
direita
esquerda
direita 
1. Controlador 1

(
(
(
(
Corrente de controlo 1
2. Controlador 2

(
(
(
(
Corrente de controlo 2
3.


(
(
(
(
Não utilizado
4. Imobilização

(
(
(
(
Corrente de imobilização
CMI-RM1
Regulações DIP 
Real

Predefinição
Função

off
on

off
on
Passo da rosca
SW2/1
(
(

(
(
Passo da rosca
SW2/2
(
(

(
(
Cartão CMD
SW2/3
(
(

(
(
Direção
SW2/4
(
(

(
(
Ajustes de velocidade 
Real

Predefinição
Intervalo de ajuste
Alta velocidade (H_sp)
-


100 %

50 - 150
Baixa velocidade (L_sp)
-


100 %

50 - 150
VIM-RM1
Ajuste de limites 
Real

Predefinição 
Intervalo de ajuste
Limite 1 (L 1)
-


10 mm/s

0 - 25
Limite 2 (L 2)
-


8 mm/s

0 - 25
MPM-RM1 / MPM-RM2
A potência nominal do motor é configurada na unidade LDU. Consulte o MANUAL DE PROGRAMAÇÃO, PRO-EX1.
Regulações DIP MPM-RM2 
Real

Predefinição



off
on

off
on
Utilizar Limite 3 (Flutuante) SW4/1
(
(

(
(

Regular para off se não for utilizado
Não utilizado
SW4/2
(
(

(
(
Não utilizado
SW4/3
(
(

(
(
Não utilizado
SW4/4
(
(

(
(
Ajuste de limites 
Real

Predefinição 
Intervalo de ajuste
Baixo
(L 1)
-


20 % de P

0 - 100 % de P
Baixo-baixo (L 2)
-


10 % de P

0 - 100 % de P
Flutuante (NÍVEL L 3)
-


20 % de P

0 - 100 % de P
Flutuante (TEMPO L 3)
-


3,0 s
O limite 3 (Flutuante) só está disponível



P é a potência nominal do motor
para a unidade MPM-RM2.



programada na unidade LDU 
TVD-RM3
Regulações DIP 
Real

Predefinição
Regulação do tipo de transdutor
off
on

off
on


SW5/1
(
(

(
(



SW5/2
(
(

(
(



SW5/3
(
(

(
(



SW5/4
(
(

(
(

Atenuação de localização do transdutor
off
on

off
on


SW3/1
(
(

(
(


SW3/2
(
(

(
(


SW3/3
(
(

(
(


SW3/4
(
(

(
(
Atenuação do ganho baixo
off
on

off
on


SW4/1
(
(

(
(


SW4/2
(
(

(
(


SW4/3
(
(

(
(


SW4/4
(
(

(
(
Volume dos auscultadores
off
on

off
on


SW2/1
(
(

(
(


SW2/2
(
(

(
(
Ajuste de limites 
Real


Predefinição 
Intervalo de ajuste
Limite 1 (L 1)
-


75 %
0 - 100 %
Limite 2 (L 2)
-

50 % 
0 - 100 %
POM-RM1
Ajuste de limites 
Real
Predefinição 
Intervalo de ajuste
Limite 1 (L 1)
-

39,00 mm 

0 - 50
Limite 2 (L 2)
-

30,00 mm

0 - 50
Limite 3 (L 3)
-

28,00 mm

0 - 50
HPM-RM1
Ajuste de limites 
Real
Predefinição 
Intervalo de ajuste
Canal 1, Limite 1 (Câmara A)
-

40 % de A

0 - 100 % de A
Canal 1, Limite 2 (Câmara A)
-

20 % de A

0 - 100 % de A
Canal 2, Limite 1 (Câmara B)
-

40 % de B

0 - 100 % de B
Canal 2, Limite 2 (Câmara B)
-

20 % de B

0 - 100 % de B
As leituras são em percentagem da pressão nominal da câmara A e da câmara B programada na unidade LDU.
OTM-RM1 / 1
Regulações DIP 
Real
Predefinição (100 (C)



Off
on

off
on


SW2/1
(
(

(
(


SW2/2
(
(

(
(


SW2/3
(
(

(
(


SW2/4
(
(

(
(
Todos os 4 devem estar off ou on:  100 °C - definir todos para off,   200 °C - definir todos para on.
Ajuste de limites 
Real

Predefinição 
Intervalo de ajuste
(100 ºC)
 
(100 ºC)
Canal 1, Limite 1 (C1L1)
-


60 °C 

0 -100
Canal 1, Limite 2 (C1L2)
-


55 °C 

0 -100
Canal 2, Limite 1 (C2L1)
-


60 °C 

0 -100
Canal 2, Limite 2 (C2L2)
-


55 °C 

0 -100
OTM-RM1 / 2
Regulações DIP 
Real
Predefinição (100(C)



off
on

off
on


SW2/1
(
(

(
(


SW2/2
(
(

(
(


SW2/3
(
(

(
(


SW2/4
(
(

(
(
Todos os 4 devem estar off ou on:  100 °C - definir todos para off,   200 °C - definir todos para on.
Ajuste de limites 
Real

Predefinição
Intervalo de ajuste




(100 ºC)
 
(100 ºC)
Canal 1, Limite 1 (C1L1)
-


60 °C 

0 -100
Canal 1, Limite 2 (C1L2)
-


55 °C 

0 -100
Canal 2, Limite 1 (C2L1)
-


60 °C 

0 -100
Canal 2, Limite 2 (C2L2)
-


55 °C 

0 -100
EX-1
(unidade opcional)
Regulações DIP 
Real

Predefinição



off
on

off
on


SW /1
(
(

(
(


SW /2
(
(

(
(


SW /3
(
(

(
(


SW /4
(
(

(
(
Ajuste de limites 
Real

Predefinição
Canal 1, Limite 1
-


Canal 1, Limite 2
-


Canal 2, Limite 1
-


Canal 2, Limite 2
-


EX-2
(unidade opcional)
Regulações DIP 
Real

Predefinição



off
on

off
on


SW /1
(
(

(
(


SW /2
(
(

(
(


SW /3
(
(

(
(


SW /4
(
(

(
(
Ajuste de limites 
Real

Predefinição
Canal 1, Limite 1
-


Canal 1, Limite 2
-


Canal 2, Limite 1
-


Canal 2, Limite 2
-


EX-3
(unidade opcional)
Regulações DIP



Real


Predefinição



off
on

off
on


SW /1
(
(

(
(


SW /2
(
(

(
(


SW /3
(
(

(
(


SW /4
(
(

(
(
Ajuste de limites
Real

Predefinição
Canal 1, Limite 1
-


Canal 1, Limite 2
-


Canal 2, Limite 1
-


Canal 2, Limite 2
-


CONTACTO
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Vendas, desenvolvimento, produção e serviço:
Dametric AB
Jägerhorns Väg 19, 141 75 Kungens Kurva, Suécia
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