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1 БЛОКИ

Блок
Описание
Артикул 
Апп. версия
Версия ПО

Рафинер
Valmet RGP-?
R?

RMS-EX1
Стойка RMS
?
2.0

LDU-RM1
Блок управления и индикации RMS-SD
?
5.0
4.6

CMD-RM2
Управляющий электродвигатель
?
6.2

CMI-RM1
Блок сопряжения электродвигателя
?
6.1
4.2

VIM-RM1 
Датчик вибрации
?
8.1

MPM-RM2
Датчик мощности двигателя
?
3.0
1.1

TVD-RM3
Датчик контактных точек
?
7.1

POM-RM1
Датчик положения
?
9.0

HPM-RM1
Датчик гидравлического давления
?
4.2

OTM-RM1 (1)
Датчик температуры масла
?
7.1

OTM-RM1 (2)
Датчик температуры масла
?
7.1

2 ПРОГРАММНЫЕ ПАРАМЕТРЫ LDU

Меню


параметр
описание
действит
умолчание
макс
шаг


F1rA
Диапазон 

PoEr 
Мощность
-
5.0
50
1/2/5
МВт

FdPL 
FG длина поршня
-
1.0
5.0
0.1
мм

FdSd 
FG расстояние
-
1.0
5.0
0.1
мм

Fdto 
FG нерабочее время
-
10
30
1
с

PoSL 
Длина хода
-
50.00
200.00
10.00
мм

HP_A 
Гидравл. пресс. A
-
50
150
0.5
т

HP_b 
Гидравл. пресс. B
-
50
150
0.5
т

FrbF 
FG расстояние до повтор.

                     установки
не редактир.
50.00
-
мм

FrAF
FG расстояние после 

                    пошагового приращения
не редактир
0.00
-
мм

FrdI 
FG результат POM
не редактир
0.00
-
мм

ErCE
Электронный RMC разблокирован
-
0
1
1

dISP
Наружный дисплей
-
1
2
1

F2Pr
Производство


PrPo 
Смещение производственной 

                     позиции
-
2.00
20.00
0.10
мм

PrPS 
Установка произв.позиции

                     вручную
-
0
50.00
0.10
мм

PrLP 
Предел произв.мощности
-
50
100
1
%

PrLt 
Мин предел времени 

                     производства
-
10
600
1
мин

PrP0 
Производственная позиция 

                    0 (последняя)
-
0
50.00
0.01
мм

PrP1 
Производственная позиция

                    –1
не редактир

50.00
-
мм

…
…
…
…
…
…

PrP9 
Поз –9 (последняя)
не редактир

50.00
-
мм

Potr
Поз Датчик реверсирован
-
0
1
1

F3tP 
Toчка касания 

tPLE 
TP Уровень 
-
40
100
5
%

tPtI 
TP время 
-
0.5
5.0
0.5
s

tPFU
TP  Функция 
-
1
2
1

tPP0 
TP Поз 0 (последняя)


50.00
-
мм

tPP1 
TP Поз -1 


50.00
-
мм

…
…


…
…
…

tPP9 
TP Поз -9 (последняя)


50.00
-
мм

F4Pt
Износ гарнитуры


PtrE
Повт устан износ гарн
-
1
2
1

PtoF
Коррекция износа гарнит
-
50.0
50.0
0.01
мм

PtdI 
Степень износа гарнитуры
-Расчет с помощью LDU
                    0.01
мм

F2Pr, F3tP и F4Pt демонстрация меню если параметр ErCE = 1.

3 ПАРАМЕТРЫ CMD

Dip установки 
действит
по умолч.функция



4-полюсный микропереключатель
лев
прав 
лев
прав

PWM


(
(
(
(
PWM контроль

I*0.6


(
(
(
(
Редукция тока

CCW


(
(
(
(
Направление вращения

1/2


(
(
(
(
1/2 шаг угол 16 поз

 поворотный переключатель 

 на передней стороне
-

A

Фаза тока

Регулировки предела

На этом устройстве нет регулировок предела.

4 ПАРАМЕТРЫ CMI

Dip установки 
действит
по умолч.
Функция

выкл  вкл
выкл
вкл

Шаг резьбы
SW2/1
(
(
(
(
Шаг резьбы
SW2/2
(
(
(
(
Карта CMD
SW2/3
(
(
(
(
Направление
SW2/4
(
(
(
(
Установки скорости 
действит
по умолч.       

диапазоны 
 


                  

регулировки

Выс скор (H_sp)
-

100 %
                50 - 150

Низ скор (L_sp)
-

100 %
                50 - 150

5 ПАРАМЕТРЫ VIM

Dip установки

Нет dip установок на этом устройстве.

Ограничительные установки 

 

действит
по умолч.         

диапазон
 


     

регулировки  
Предел 1 (L 1)
-

10 мм/с

0 - 25

Предел 2 (L 2)
-

8 мм/с
0 - 25

6 ПАРАМЕТРЫ MPM

Номинальная мощность двигателя задается на устройстве LDU. См РУКОВОДСТВО ПО ПРОГРАММИРОВАНИЮ PRO-EX1.

Dip установки MPM-RM1.
Нет установок dip на этом устройстве. 

Dip установки MPM-RM2 
действ
по умолч.



выкл
вкл
выкл
вкл

Исп.предел 3 (Float) SW4/1
 
(
(
(
(     
Установка на  “выкл”
 




если не     используется 

Не исп
SW4/2
(
(
(
(
Не исп
SW4/3
(
(
(
(
Не исп
SW4/4
(
(
(
(
Установки предела 
действ
умолч 
диап регулир
Низкий L 1)
-

20 % от P
0 - 100 % от P

Низкий (L 2)
-

10 % oт P
0 - 100 % oт P

Плавающий (L 3 УРОВЕНЬ)
-

20 % oт P
0 - 100 % oт P

Плавающий (L 3 ВРЕМЯ)
-

3.0 с

Предел3 (плавающий) доступен


P –запрограммированная номинальная 

 



мощность двигателя устройства

только для устройства MPM-RM2.


LDU 

7 ПАРАМЕТРЫ TVD (TVD-RM3)

Dip уставки 
действ
по умолч.
Уставки типа датчика
выкл
вкл
выкл
вкл



SW5/1
(
(
(
(


SW5/2
(
(
(
(


SW5/3
(
(
(
(


SW5/4
(
(
(
(
Ослабл вследствие полож датч
выкл
вкл
выкл
вкл



SW3/1
(
(
(
(


SW3/2
(
(
(
(


SW3/3
(
(
(
(


SW3/4
(
(
(
(
Ослабл вследствие низ коэфф усилен
выкл
вкл
выкл
вкл



SW4/1
(
(
(
(


SW4/2
(
(
(
(


SW4/3
(
(
(
(


SW4/4
(
(
(
(
Объем наушников
выкл
вкл
выкл
вкл



SW2/1
(
(
(
(


SW2/2
(
(
(
(
Ограничит регулировки 

 
действ
по умолч. 

регулир 

диапазон
Предел 1 (L 1)
-

75 %

0 - 100 %

Предел 2 (L 2)
-

50 % 

0 - 100 %

8 ПАРАМЕТРЫ POM

Dip установки 


Нет dip установок на этом устройстве. 

Установки предела 
действ
по умолч. 
регулир диаазона
 



Предел 1 (L 1)
-

39.00 мм 
0 - 50

Предел 2 (L 2)
-

30.00 мм
0 - 50

Предел 3 (L 3)
-

28.00 мм
0 – 50

9 ПАРАМЕТРЫ HPM

Установки Dip

Нет установок dip на этом устройстве.

Установки предела
действ
по умолч.
регулир диап
 




К 1, Предел 1 (A-камера)
-

40 % от A
0 - 100 % от A

К 1, Предел 2 (A- камера)
-

20 % от A
0 - 100 % от A

К 2, Предел 1 (B- камера)
-

40 % от B
0 - 100 % от B

К2, Предел 2 (B- камера)
-

20 % от B
0 - 100 % от B

Показания в процентах от запрограммированного номинального давления камеры  A и камеры B на устройстве LDU.

10 ПАРАМЕТРЫ OTM-1

Установки Dip

 
действ
по умолч. (100(C)




выкл
вкл
выкл
вкл



SW2/1
(
(
(
(


SW2/2
(
(
(
(


SW2/3
(
(
(
(


SW2/4
(
(
(
(
Все 4 должны быть или выкл или вкл:  100 °C – установ все на выкл,   200 °C – установ все на вкл.

Установки предела 
действ      по умолч.                 регулир диапазона (100°C)
 

 (100°C)

Канал 1, Предел 1 (C1L1)
-
60 °C 
0 -100

Канал 1, Предел 2 (C1L2)
-
55 °C 
0 -100

Канал 2, Предел 1 (C2L1)
-
60 °C 
0 -100

Канал 2, Предел 2 (C2L2)
-
55 °C 
0 -100

11 ПАРАМЕТРЫ OTM-2

Dip установки 
действ
по умолч. (100(C)



выкл
вкл
выкл
вкл



SW2/1
(
(
(
(


SW2/2
(
(
(
(


SW2/3
(
(
(
(


SW2/4
(
(
(
(
Все 4 должны быть или выкл или вкл:  100 °C – установ все на выкл,   200 °C – установ все на вкл.

Установки предела 
действ   
 по умолч. (100°C)
регулир диап (100°C)
Канал 1, Предел 1 (C1L1)
-

60 °C 
0 -100

Канал 1, Предел 2 (C1L2)
-

55 °C 
0 -100

Канал 2, Предел 1 (C2L1)
-

60 °C 
0 -100

Канал 2, Преде 2 (C2L2)
-

55 °C 
0 –100

12 ПАРАМЕТРЫ EX-1
(Oпция)

Dip установки 
действ
по умолч.



выкл
вкл
выкл
вкл



SW /1
(
(
(
(


SW /2
(
(
(
(


SW /3
(
(
(
(


SW /4
(
(
(
(
Установки предела 
действ
по умолч.
Канал 1, Предел 1
-


Канал 1, Предел 2
-



Канал 2, Предел 1
-



Канал 2, Предел 2
-



13 ПАРАМЕТРЫ EX-2
(Oпция)

Dip установки 
действ
по умолч.


выкл
вкл
выкл
вкл



SW /1
(
(
(
(


SW /2
(
(
(
(


SW /3
(
(
(
(


SW /4
(
(
(
(
Установки предела
действ
по умолч.
Канал 1, Предел1
-



Канал 1, Предел 2
-



Канал 2, Предел 1
-



Канал 2, Предел 2
-



14 ПАРАМЕТРЫ EX-3
(Oпция)

Dip установки




действ
для предотвр. неиспр


                                                        выкл
вкл
выкл
вкл



SW /1
(
(
(
(


SW /2
(
(
(
(


SW /3
(
(
(
(


SW /4
(
(
(
(
Установки предела



действ
по умолч.
Канал 1, Предел 1
-



Канал 1, Предел 2
-



Канал 2, Предел 1
-



Канал 2, Предел 2
-



15 СВЯЗЬ С НАМИ
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