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RMS RMS-EX1
1 TEKNISKA DATA

Systemspédnning: +24 Vdc, £10%, max 2.0 A

Omgivningstemperatur: 0 - 55 °C

Lagringstemperatur: - 40 till +70 °C

Luftfuktighet: F enligt DIN 40 040 (15% till 95% ej kondenserande)

Skyddsklass: IPOO (inget skydd mot damm eller vatten)

Montage: Montage med 4 st M6 skruvar mot vertikal montageplat i tdtande kapsling
Digitala utgangar: Spénning:  24Vdc

Digitala ingangar:

Seriell utgang:
Analoga utgangar:

Analoga ingangar:

Anslutning kablage:

CE-godkinnande:

2 KONTAKT

Utveckling, produktion och underhéll:

Dametric AB

Typ: PNP utgéng fran +24V systemspanning
Isolation: 500V, galvaniskt isolerade fran respektive enhet
Belastning:  Max 50mA

Spénning: 24Vdc

Typ: Motstand mot OV systemspanning

Isolation: 500V, galvaniskt isolerade fran respektive enhet
Inimpedans: 5 kQ

Omslagsniva: 12£5V

RS-485 till displayenhet

Strom: 4-20mA

Isolation: 500V, galvaniskt isolerade

Last: Max 800 Q

Strom: 4-20mA

Isolation: +200V mot respektive enhet

Inresistans:  Max 200 Q

Signaler: Jackbara skruvplintar, max 2.5mm?2 kabelarea
Skdrmar: Ansluts till jordskena under rack

Jordning: Rack jordas genom jordanslutning (samt via
montagevinklar)

Enligt EN 50081-2:1993, EN 50082-2:1995, 89/336/EEC
Testrapport:  Enator TR976011

74

dametric

Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva

Telefon: 08-556 477 00

E-post: dametric@dametric.se Websida: www.dametric.se

Telefax: 08-556 477 29 Valmet >
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3 INTERNA ENHETER i RACKEN

Funktion D/A-artikelnummer
Rack RMS-EX1
Control Motor Driver CMD-RM2
Control Motor Interface CMI-RM1
Vibration Monitor VIM-RM1
Motor Power Monitor MPM-RM1
Touch Point Vib. Detector TVD-RM3
Limit Display Unit LDU-RMI
Position Monitor POM-RMI1
Hydraulic Pressure Mon. HPM-RM1
Optional Temp Monitor OTM-RM1
Téckplatar TP-36
4 EXTERNA ENHETER
Funktion D/A-artikelnummer
Kabel VIM K-VIMS25
Givare VIM VIM-T2
Kabel TVD K-TVDS25
Givare TVD TVD-T2 (40kHz)
eller TVD-T2S (10kHz)
eller  TVD-T3 (30kHz)
Horlur TVD IR-HS
Kabel POM K-POT25
Givare POM POT-50
Display POI-50
eller PDU-RM3
eller  Operatorspanel
5 BESKRIVNING AV ENHETER
RMS-EX1 Rack RMS-EX

Interna kontaktdon:
Externa kontaktdon:

CMD-RM2 Control Motor Driver

Funktion:
Matningsspanning:
Ingéng:

Utgéng:

Kabel:

CMI-RM1
Funktion:
Digitala ingangar:
Digitala utgang:

RMS-EX1 SE.docx

Control Motor Interface
Konvertering av styrsignaler fran PLC till pulssignaler for CMD-enhet
Malskivor ihop, malskivor isér, Hog-hastighet och Hallmoment

Stegmotorlarm

2014-07-31/BL

VAL / SKC- artikelnummer

VAL0123042 / SKC 9068177
VAL0173903 / SKC 9101601
VALO0122828 / SKC 9068191
VALO0123136 / SKC 9068201
VALO0122978 / SKC 9068218
VALO0123117 / SKC 9251496
VALO0122977 / SKC 9068232
VAL0123032 / SKC 9068249
VALO0122850 / SKC 9068256
VALQ0122982 / SKC 9068263

SKC- artikelnummer

VALO0122973 / SKC 9691135
VALO0116214 / SKC 9691128
VALO0122971 / SKC 9305689
VAL0098485 / SKC 9069798
VALO111167 / SKC 9175400

SK(C8448365

VAL0122963 / SKC 9069815
VALO0103227 / SKC 9069808
VAL0123030 / SKC 9068287
VALO0122989 / SKC 9194852

32-polig och 64-polig pcb-kontaktdon typ C
4, 6, 8 and 12-poliga jackbara skruvplintar

Generering av drivstrom till elektrisk stegmotor
24-32 Vdc, 4.5A
Pulssignaler fran CMI-RM1
Drivstrommar for 2-fas elektrisk stegmotor
K-CM25 eller K-CM25K, 4*1.5 mm’, 25 m

4(16)
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VIM-RM1
Funktion:

Givare:

Digitala utgangar:
Analog utgang:
Display:

Kabel:

MPM-RM1

eller MPM-RM2
Funktion:
Digitala utgangar:
Analog ingang:
Analog utgang:

TVD-RM3
Funktion:
Instillning:
Digital ingéng:
Digital utgangar:
Givare:

Analog utgang 1:
Analog utgang 2:
Analog utgang 3:
Display:

Kabel:

LDU-RM1
Function:

Digitala ingangar:
Digitala utgangar:
Display:

PDU-RM1
Function:

Digitala in/utgangar:

Display:
Kabel:

POM-RM1

Funktion:

Digital utgangar:

Givare:

Analog utgang:

Kabel:

Extern display:
eller
eller

RMS-EX1 SE.docx

Vibration Monitor

Mitning av vibration

VIM-T2

Gréns 1, Grans 2

4-20 mA

Ledstapel 1 fronten, 0-25 mm/s, 10 lysdioder

K-VIMS25, 2-polig kontakt, 4-ledad kabel+dubbelskirm, 0.25 mm? 25m

Motor Power Monitor

Motor Power Monitor

Mitning av huvudmotoreffekt

Griéns 1, Gréns 2, Gréns 3 (endast MPM-RM2)
4-20 mA

4-20 mA

Touchpoint Vibration Detector

Mitning av skrappunkts-vibration

Potentiometer i fronten for att vilja produktions-niva
Lag forstarkning

Grans 1, Gréans 2

TVD-T2, TVD-T2S eller TVD-T3

4-20 mA

Audio signal till headset

Reserv

Led stapel i fronten, 0-100%, 10 lysdioder
K-TVDS?25, 4-pol kontakt, 4-led kabel +skdrm, 0.25 mmz, 25m

Limit Display Unit

Display-enhet for visning av métsignaler och grinsvirden.
Overvakning av FG-aterstillning. Elektronisk RMC

FG reset, FG larm reset, Touch Point

Enhet klar, FG kontakt, FG larm, RMC Ready, RMC Start Pos
4-siffrig LED-display: matvirde/larmgréns

4-siffrig LED-display: kanal/gréns/funktion

Panel Display Unit

Slavdisplay for LDU-RM1

Seriellt granssnitt, RS-485

4-siffrig LED-display for POM (rotorposition)

2 rader & 16 tecken alfanumerisk LCD display for information
K-PDU3, 6-pol kontakt, 4-led kabel+skdrm, 0.25mm2, 3m

Position Monitor

Mitning av rotorposition

Grins 1, Grans 2, Gréns 3

POT-50

4-20 mA

K-POT25, 7-polig kontakt, 7-ledad kabel +skérm, 0.25 mm?, 25m
POI-50: Endast POM-virde

PDU-RM3: POM, TVD, VIM och MPM-virde

Operatorspanel

2014-07-31 / BL 5(16)



RMS RMS-EX1
HPM-RM1 Hydraulic Pressure Monitor
Funktion: Mitning av A- och B-kammartryck
Givare: 2 st 2-trads Trycktransmitter 4-20 mA.
Digitala utgangar: A-Grins 1, A-Grians 2,  B-Griéns 1, B-Griéns 2
Analoga utgangar: A: 4-20 mA, B: 4-20 mA
OTM-RM1 Optional Temp Monitor
Funktion: Exciterar och méter 2 givare for temperatur métning
Enheten kan instéllas for 0-100°C eller 0-200°C (med dip-omkopplare)
Funktion: Mitning av temperatur, 2 kanaler
Givare: 2 st 3-trad PT100-givare
Digitala utgangar: CHI: Gréns 1, Grans 2, CH2: Gréans 1, Gréns 2

Analoga utgangar:

EX-1

CHI1: 4-20 mA, CH2:4-20 mA

Funktion: =~ Reservplats for ndgon av foljande enheter:
OTM-RM1 OptionalTemperature Monitor
HPM-RM1 Hydraulic Pressure Monitor

POM-RMI

Position Monitor

TVD-RM3 Touchpoint Vibration Detector
MPM-RM1/2 Motor Power Monitor

VIM-RM1
HPM-RMI

EX-2
Funktion:

EX-3
Funktion:

Kontaktdon:

RMS-EX1 SE.docx

Vibration Monitor
Safeset supervision Monitor

Samma som EX-1.

Reservplats for framtida bruk. Frontplat med begransad bygghdojd
25 mm (5TE).
6-polig + 8-polig skruvplint.

2014-07-31 / BL 6(16)
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6 JUSTERINGSPRINCIP

Se kalibreringsmanual (KAL-EX) f6r en mer detaljerad beskrivning.

Justering av larmgrénser sker pd respektive enhet.

Utlasning av métsignal och larmgrians gors pa Limit Display Unit, LDU-RM1. Den 6vre raden
indikerar métvirde, den undre visar kanalens eller och larmgrénsens nummer.

Enhet viljs genom att rycka in knappen "DISPLAY LIMITS”. Métvirden och gransvérden viljs
genom tryckknapparna ”1” och ”|” i fronten. Métvirden och grénser visas i foljande ordning:

KANAL 1 Mitvirde, kanal 1

LIMIT 1 Grins I (kanal 1) e
LIMIT 2 Griéns 2 (kanal 1) U R
LIMIT 3 Grins 3 (kanal 1) (om funktionen finns) 9068232
KANAL 2 Mitvirde, kanal 2 (om funktionen finns)

LIMIT 1 Grins 1 (kanal 2) (om funktionen finns) E E E H
LIMIT 2 Griéns 2 (kanal 2) (om funktionen finns)

HHHH

Automatisk slickningsfunktion

Displayen sldcks automatiskt ca 2 minuter efter det att "DISPLAY LIMITS" MENU
aktiverats.
For att sparra denna funktion sa tryck in ”—” knappen. Decimalpunkten till 14
hoger i1 nedre raden tinds dd som indikering for detta.
Nasta tryckning av ’DISPLAY LIMITS”, kopplar in den automatiska ©- HEADSET
slickningen. V-

ENTER

@ Do A

RMS-EX1 SE.docx 2014-07-31/BL 7(16)



RMS RMS-EX1

7 INKOPPLING

K11, CONTROL MOTOR POWER Matningsspéanning

CM+U 1 @|+24-32Vdc
CM+U 2 @|+24-32Vdc
CM-GND 3 oV (stegmotor-chassi)
CM-GND 4 @|(oVv (stegmotor-chassi)

K12, CONTROL MOTOR DRIVER Motorlindningar, elektrisk stegmotor

CM+W1A
CM-W1E
CM+W2A
CM-W2E
CM+W3A
CM-W3E
CM+W4A
CM-W4E
CM+W5A
CM-W5E
CM-GND
CM-GND

-

Positiv, fas 1 K-CM25 vit
Negativ, fas 1 eller brun
Positiv, fas 2 K-CM25K  gron
Negativ, fas 2 gul

Kabelskarmen ansluts till jordskena under racken

O© 00 ~NO Ol & WODN

el
N B O
000

K21, RMS MATNINGSSPANNING Matningsspanning

Us+ 1 @|+24Vdc
Us+ 2 @|+24Vdc
Us- 3 @lov
Us- 4 @|ov

K22, CONTROL MOTOR INTERFACE Digitala ingangar och utgangar

DI+CMTO 1 @ | Digital ingang, Skivor ihop PLC
DI+CMAP 2 @ | Digital ingang, Skivor isér PLC
DI+CMHS 3 @ | Digital ingang, Hoghastighet PLC
DI+CMHT 4 @ | Digital ingang, Hallmoment PLC
DO+CMAL 5 @ |Digital utgang, Stegmotorlarm PLC
DO+CM 6 @ | Digital utgang, Reserv PLC

RMS-EX1 SE.docx 2014-07-31/BL 8(16)
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K31, VIM och MPM, Analoga ingangar och utgangar

AO+VIM
AO-VIM
Al+MPM
Al-MPM
AO+MPM
AO-MPM

D OB~ WDN B

Analog utgang, 4-20 mA
Analog utgang, 4-20 mA
Analog ingang, 4-20 mA
Analog ingang, 4-20 mA
Analog utgang, 4-20 mA
Analog utgang, 4-20 mA

K32, VIM och MPM, Digitala utgangar

DO+VIM1
DO+VIM2
DO+MPM1
DO+MPM2

A W DN P

K33, VIM, Givarsignaler

T+VIM
T-VIM
TS-VIM

A WDN

Digital utgang, VIM, grans 1
Digital utgang, VIM, grans 2
Digital utgdng, MPM, grans 1
Digital utgdng, MPM, grans 2

Givare, positiv
Givare, negativ

K-VIMS25

Instrum. system
Instrum. system
Instrum. system
Instrum. system
Instrum. system
Instrum. system

PLC
PLC
PLC
PLC

vit+brun
gron+gul

Se manual for K-VIMS25 hur dess skarmar skall anslutas

K41, TVD, Horlursutgang, Analoga utgangar,digitala utgangar, digitala ingangar

AO+TVDHS
AO-TVDHS
AO+TVD
AO-TVD
DO+TVD1
DO+TVD2
DI+LOGA
DO+MPM3

RMS-EX1 SE.docx

0O ~NO O WDN P

Horlur utgang

Horlur utgang

Analog utgang, 4-20 mA
Analog utgang, 4-20 mA
Digital utgang, Grans 1

Digital utgang, Grans 2

Digital ingang, Lag forstarkning
Digital utgang, Grans 3, MPM

2014-07-31/BL

Horlur

Horlur

Instrum. system
Instrum. system
PLC

PLC

PLC

PLC

9(16)



RMS RMS-EX1

K42, TVD, Givarsignaler, Synkroniseringsingang, extra utgang

T+TVD 1 @|Givare, positiv K-TVDS25 vit+brun
T-TVD 2 @ | Givare, negativ gron+gul
TS-TVD 3 @ | Se manual for K-TVDS25 hur dess skarmar skall anslutas
T+TVDS 4 @ |Synk. ingang, positiv Ej anvand
T-TVDS 5 @[ Synk. ingang, negativ Ej anvand
AO+TVDA 6 @ |Analog utgang, extra Ej anvand
AO-TVDA 7 @ | Analog utgang, extra Ej anvand
8 @

K43, LDU, Digitala ingangar och utgangar
DI+LDU1 1 @ | Digital ingang, (DI-TPMA) RMC Touch Point  PLC
DI+LDU2 2 @ |Digital ingang, LDU 2 Ej anvand
DO+LDU3 3 @ | Digital utgéng, (DO+RMCRD) RMC Ready PLC
DO+LDU4 4 @ | Digital utgang, (DO+RMCPSP) RMC Start Pos PLC
DO+LDURD (5 (@ | Digital utgdng, LDU Enhet klar PLC
ID+SCI1 6 @ |Digital utgang, Seriellt Kom. Interface Ej anvand
ID+SCI2 7 @ | Digital utgang, Seriellt Kom. Interface Ej anvand
ID-SCI 8 @ | Digital utgang, Seriellt Kom. Interface Ej anvand
K44, LDU, Digitala ingdngar och utgangar
DI+FGRE 1 @ | Digital ingang, Feed Guard Reset PLC
DO+FGCO 2 @ |Digital utgang, Feed Guard Kontakt PLC
DO+FGAL 3 @] Digital utgang, Feed Guard Larm PLC
ID+PDU1 4 @ | Seriell utgang 4 (se nedan)
ID+PDU2 5 @ | Seriell ingang 5
ID-PDU 6 @ | Seriell gemensam 6
U+PDU 7 @ | Matningsspanning, +24V 7
U-PDU 8 @ | Matningsspanning, OV 8

Plint K-PDU3 Operatérspanel

4 vit vit

5 brun brun

6 gron+skarm gron

7 gul ej ansluten

8 gra ej ansluten

RMS-EX1 SE.docx
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RMS RMS-EX1
K51, POM, Givarsignaler

TI-POT 1 @ | Givare, input negativ K-POT25: vit
TI+POT 2 @ | Givare, input positiv K-POT25: brun
TE-POT 3 @ | Givare, excitering negativ K-POT25: gron
TE+POT 4 @ | Givare, excitering positiv K-POT25: gul
TR+POT 5 @ | Givare, referens positiv K-POT25: gré
TM+POT 6 @ | Givare, matning positiv K-POT25: rosa
TS-POT 7 @ | (vaxia vit och brun for reverserad rotorpositionsvisning)

8 @ | Kabelskarmen ansluts till jordskena under racken
K52, POM, Analoga utgangar, Digitala utgangar
AO+POM 1 ‘ Analog utgang, POM, 4-20 mA Instrum. system
AO-POM 2 . Analog utgang, POM, 4-20 mA Instrum. system
DO+POM1 3 @ | Digital utgéang, POM Gréns 1 PLC
DO+POM2 4 @ |Digital utgang, POM Gréns 2 PLC
DO+POM3 5 @ |Digital utgdng, POM Gréns 3 PLC

6 @

K53, HPM, Givarsignaler

T+HPMA 1 @ | Givare A-kammare, positiv
T-HPMA 2 . Givare A-kammare, negativ
TS-HPMA 3 @ | Kabelskéarmen ansluts till jordskena under racken
T+HPMB 4 @ | Givare B-kammare, positiv
T-HPMB 5 @ |Givare B-kammare, negativ
TS-HPMB 6 @ | Kabelskarmen ansluts till jordskena under racken

K54, HPM, Analoga utgangar, Digitala utgangar

AO+HPA 1 @ |Analog utgang, HPM-A, 4-20 mA Instrum. system
AO-HPA 2 @ |Analog utgédng, HPM-A, 4-20 mA Instrum. system
AO+HPB 3 @ | Analog utgang, HPM-B, 4-20 mA Instrum. system
AO-HPB 4 @ |Analog utgdng, HPM-B, 4-20 mA Instrum. system
DO+HPA1 5 @ |Digital utgdng, HPM-A Grans 1 PLC
DO+HPA2 6 @ |Digital utgdng, HPM-A Grans 2 PLC
DO+HPB1 7 @ | Digital utgang, HPM-B Grans 1 PLC
DO+HPB2 8 @ |Digital utgdng, HPM-B Grans 2 PLC

RMS-EX1 SE.docx 2014-07-31/BL 11(16)
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K61, OTM 1, Givarsignaler

T+OTM11
T-OTM11
TS-OTM11
T+OTM12
T-OTM12
TS-OTM12

o 01l A WN P

Givare 1-1, positiv
Givare 1-1, kompensering
Givare 1-1, negativ
Givare 1-2, positiv
Givare 1-2, kompensering
Givare 1-2, negativ

Kabelskarmen ansluts till jordskena under racken

K62, OTM 1, Analoga utgangar, Digitala utgangar

AO+OTM11
AO-OTM11

AO+OTM12
AO-OTM12

DO+0OTM11
DO+0TM12
DO+0TM13
DO+0TM14

0O NO O WDN P

Analog utgang 1-1, 4-20 mA
Analog utgang 1-1, 4-20 mA
Analog utgang 1-2, 4-20 mA
Analog utgang 1-2, 4-20 mA
Digital utgang, 1-1, Grans 1
Digital utgang, 1-1, Grans 2
Digital utgang, 1-2, Grans 1
Digital utgang, 1-2, Grans 2

K63, OTM 2, Givarsignaler

T+OTM21
T-OTM21
TS-O0TM21
T+OTM22
T-OTM22
TS-O0TM22

D O~ WD

Givare 2-1, positiv

Givare 2-1, kompensering
Givare 2-1, negativ
Givare 2-2, positiv

Givare 2-2, kompensering
Givare 2-2, negativ

Instrum. system
Instrum. system
Instrum. system
Instrum. system
PLC
PLC
PLC
PLC

Kabelsk&armen ansluts till jordskena under racken

K64, OTM 2, Analoga utgangar, Digitala utgangar

AO+OTM21
AO-OTM21

AO+OTM22
AO-OTM22

DO+0TM21
DO+0TM22
DO+0TM23
DO+0TM24
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0 ~NO 0oL A WN P

Analog utgang 2-1, 4-20 mA
Analog utgang 2-1, 4-20 mA
Analog utgang 2-2, 4-20 mA
Analog utgang 2-2, 4-20 mA
Digital utgang, 2-1, Grans 1
Digital utgang, 2-1, Grans 2
Digital utgang, 2-2, Grans 1
Digital utgang, 2-2, Grans 2
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Instrum. system
Instrum. system
Instrum. system
Instrum. system
PLC
PLC
PLC
PLC
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RMS-EX1

Kortplats EX 1, K71 och K72, Exempel med SSM-RM1 enhet

EX-711
EX-712
EX-713
EX-714
EX-715
EX-716

o Ol A WDN P

EX-721
EX-722
EX-723
EX-724
EX-725
EX-726
EX-727
EX-728

0O N O O b WDN P

Givare + K-AT10:

Givare M, motorsida
Givare R, raffinorsida
Givare -

Digital utgang, ej anvand
Digital utgang, roterar
Digital utgang, utlost
Digital ingang, aterstallning

vit
brun
gron
gul

PLC
PLC
PLC
PLC

Kabelsk&armen ansluts till jordskena under racken

Kortplats EX 2, K73 och K74

EX-731
EX-732
EX-733
EX-734
EX-735
EX-736

EX-741
EX-742
EX-743
EX-744
EX-745
EX-746
EX-747
EX-748

RMS-EX1 SE.docx

O Ok~ WN P

0O N O O WDN P
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RMS RMS-EX1

Kortplats EX 3, K75 och K76

EX-751 1 @
EX-752 2 @
EX-753 3 @
EX-754 4 @
EX-755 5 @
EX-756 6 @
EX-761 1 @
EX-762 2 @
EX-763 3 @
EX-764 4 @
EX-765 5 @
EX-766 6 @
EX-767 7 @
EX-768 8 @
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- - AD+TVDHS - DI+LDUL -
e us AV AD-TVDHS DI+LDUR KS1 K53
CM+U s+ AT+MPM _ . - -
AD+TVD DO+LDU3 Ti-PoT THHPMA T
CHoCND vs ALHPM AD-TVD DO+LDU4 TiPaT ToHPNA T
CM-GND - us- - ADMPM _ _ -
. DO+TVDI DO+LDURD TE-POT TS-HPMA =
AD-MPM .
<12 - Descr TE+POT T+HPMB TE
- K32 pricam ID+sCI2 TR+POT T-HPMB T
CM+W1A YELLOW DO+VIML = DO+MEM3 @ - ID-scr - TM+POT TS-HPMB o TE
CM-WIE WHITE Kee DOV ING Ts-pOT
[
CMeweA BLUE DICMTO J— K42 K44 © Ko4
R - - -
CM-weE RED DI+CMAP - - TeTVD DI+FGRE AD+HPA A
CM+W3A AMBER DI+CMHS T-TVD DO+FGCO K5 8 AD-HPA AZ
CM-W3E GREEN  DI+CMHT K33 TS-TVD DO+FGAL AD+POM - AD+HPB a0
-
CMeW4A GREY DO+CMAL THVIM THTVDS 1D-PDUL AD-POM AD-HPB AD
CM-W4E BLACK  DO+CM ) TV T-TVDS ID+PDU2 DO+POMI DO+HPAL D
CM+WSA BROWN TS-VIM AD+TVDA 1D-PDU DO+POM2 DO+HPA2 oo
-
CM-wsE VIOLET AO-TVDA U+PDU DO+POM3 DO+HPB1 oluj
CM-GND SHIELD @ - U-PDU @ - o - DO+HPB2 ® il
CM-GND 0 SHIELD RMSfEX1 VALMET FIBERTECH AB
REFINER MONITOR SYSTEM SUNDSVALL, SWEDEN
50 55 60 65 70 75 80 84
TE+OTMIL = TE+OTM21 = EX-711 Ll EX-731 = EX-751 Ll
T+OTMIL T+O0TM21 EX-712 EX-732 EX-752 K Bﬂ
TE-OTMIL TE-OTM21 EX-713 EX-733 EX-753
TE+OTMIZ TE+OTMR2 EX-714 £x-734 EX-754 Lol
T+OTMI2 T+0TM22 EX-715 EX-735 E£X-755 "
TE-OTM12 o~ TE-OTM22 o EX-716 @ EX-736 o EX-756 o I
R
IR
Ké6e K64 K72 K74 K76 £
_ nre S5
AD+OTMIL - AO+OTMR! - £x-721 - EX-741 - Ex-761 - F
A
AD-OTMIL AO-OTMR1 Ex-722 EX-742 EX-762 c
E
AD+0OTM12 AO+OTM22 EX-723 EX-743 EX-763 26
A0-OTMI2 AD-OTM22 Ex-724 EX-744 EX-764
DO+O0TMIL Do+OTM21 EX-726 EX-745 EX-765
DO+0TM12 DO+0TM22 EX-726 EX-746 EX-766
DO+OTMI3 pO+OTMR3 E£x-727 EX-747 EX-767
DO+0TM14 @ DO+0TM24 @ EX-728 @ = EX-748 @ EX-768 @ =
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