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1 YLEISTA
RMS-RS1 on tarkoitettu korvaamaan DCA-02 TDC-anturin vahvistusyksikkona.
Yksikko siséltdd syottolaitteen 115 VAC:lle tai 230 VAC:lle, relekortin digitaaliulostulojen
galvaaniselle eristykselle seké yksikot seuraaville mittaustoiminnoille:
e Terdvilin ja jauhatusvyohykeldmpoétilan mittaus.
¢ Roottoriasennon mittaus.
e Kosketuspisteen oton mittaus.
Kullakin mittausyksikolld on galvaanisesti eristetty virtaulostulo 4-20mA.
Yksikossd on LED-néyt6t ndille mittaustoiminnoille, mikd antaa hyvén luettavuuden kentilla.

RMS-RSI on tdydennettivissd kahdella seuraavista mittaustoiminnoista:
e Liampdtilan mittaus.
e Hydraulipaineen mittaus.
e Moottoritehon mittaus.
e Térindn mittaus.

Anturien kalibrointiohjeet sekd halytysrajojen sdddon voi katsoa kalibrointikésikirjasta KAL-RS]1.

Parametrien ohjelmointiohjeet voi katsoa ohjelmointikésikirjasta PRO-RS1.

2 REVISIOT

27.8.2007 Péivitys DCM-RM1 versioon 1.60 joka sisdltdd suuremman terdvéalin mittausalueen.

2.11.2010 Hilytysraja DTM-3 on poistettu samassa yhteydessd kun viides terdvilimittauksen
(TDC) raja on lisétty (TDC-SP).
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3 TEKNISET TIEDOT

Syottdjannite:
Sulake:
Kayttolampdatila:
Varastointildmpdatila:
[Imankosteus:
Suojausluokka:
Asennus:

Releulostulot:
Digitaaliulostulot:

Digitaalisisddnmenot:

Analogiulostulot:
Analogisisddnmenot:
Liitantikaapelit:

Rajapinta:

CE-hyviksynta:

RMS-RS1 Fl.docx

115VAC / 230VAC, valittavissa, 47...63 Hz

Automaattivaroke, 2A

0-55°C

-40-+70 °C

DIN 40 040:n mukaan F (15% - 95% ei kondensoiva)

IPOO (ei suojattu polya eikd vettd vastaan)

Asennetaan neljalla M6-ruuvilla pystyyn asennuslevyyn tiivistavassi
kotelossa

I-napaiset releliitinnit, max jénnite: 230 VAC, max virta: 8 A

Jannite: 24Vdc, tyyppi: PNP ulostulo +24V jirjestelméjénnitteesta
eristys: 500V, galvaanisesti eristettyjd kustakin yksikosta

kuormitus: max 50mA

Jannite: 24Vdc, eristys: 500V, galvaanisesti eristettyjd kustakin yksikosta,
tuloimpedanssi: 5 kQ, siirtymétaso: 12 £5V

4-20mA, eristys: 500V, galvaanisesti eristettyjd, kuorma: max 800 Q
4-20mA, eristys: 200V kutakin yksikkod vastaan, tulovastus: max 200 Q

Signaalit: Ruuviliittimet, jotka voidaan liittdé pistokkeisiin, kaapeliala
max 2.5 mm?

Suojaukset:  Liitetdén rékin alla olevaan maadoituskiskoon

Maadoitus:  Rékki maadoitetaan maaliitdnnin avulla (sekd

asennuskulmien avulla)

RS-232 ohjelman piivitystd varten

CAN viestintddn RCS:n (Refiner Control System) kanssa

EN 50081-2:1993:n, EN 50082-2:1995:n, 89/336/EEC:n mukaan
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4 TOIMINNOT

4.1 VAKIOYKSIKOT

Seuraavat vakioyksikot on aina oltava.

411 RMS-RS1 Rack RMS-RS

Sisdiset liittimet: 32-nap. ja 64-nap. pcb-liitin tyyppid C

Ulkoiset liittimet: 4-, 6-, 8- ja 12-napaiset ruuviliittimet, jotka voidaan liittd4 pistokkeisiin

Interface 1:
Interface 2:

41.2 RPU-RM1
Toiminto:
Syottojannite:
Ulostulo:

4.1.3 RPU-RM2
Toiminto:
Syottojannite:
Ulostulo:

41.4 RRU-RM1
Toiminto:
Digitaalisisddnmenot:
Releulostulot:
Kortti 1 (vasen)
Kortti 2 (oikea)
4.1.5 DCM-RM1
Toiminto:

Naytto:

Digitaalisisddnmenot TDC:

Digitaaliulostulot TDC:
Digitaaliulostulot DTM:
Digitaaliulostulot DCM:

Analogiulostulo TDC:
Analogiulostulo DTM:
Ulkoinen anturi:
Ulkoiset kaapelit:

ja

ja
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RS-232 ohjelmiston péivitystd varten

CAN tulevaisuudessa tehtdvii laajennusta varten

RMS POWER UNIT (115 VAC:lle)

24VDC sydéttojénnitteen kehittdmiseen

115 VAC (93-132 VAC), 47...63 Hz

+24 VDC, max 5.0A

RMS POWER UNIT (230 VAC:lle)

24VDC sydéttojénnitteen kehittdmiseen

230 VAC (187-264 VAC), 47...63 Hz

+24 VDC, max 5.0A

RMS Relay Unit

Muuntaa 24 VDC digitaaliulostulot potentiaalittomiksi relesulkimiksi
8 kpl, 24Vdc

8 kpl, 1-napaiset relesulkimet, max jénnite: 230 VAC, max virta: 8 A
Kytkentdalustat K15 ja K16

Kytkentdalustat K13 ja K14

Disc Clearance Monitor

Terdvélin (TDC) ja jauhatusvyohykkeen 1dmpdétilan (DTM) mittaus
17mm 3-numeroinen LED-ndytté TDC:lle

13mm 3-numeroinen LED-ndytt6 DTM:lle

13mm 4-numeroinen ndytté POM:lle (roottoriasento)

Infondytto: taustavalaistu LCD-ndytto, joka ndyttdd 2 rivid 4 16
merkkid.

5 kpl 3mm valodiodia TDC:n hélytysrajoille

2 kpl 3mm valodiodia DTM:n hélytysrajoille

3 kpl 3mm valodiodia DCM:n hélytyksille

5 kpl, TDC-kalibroinnin ulkoisille vaihtokytkimille

6 kpl, TDC ++, TDC +, TDC SP, TDC -, TDC - -, TDC SA (sensor
alarm). Ndma ulostulot on rikin sisdlli liitetty relekorttiin RRU-RM1
2 kpl, DTM1, DTM2. Ndma ulostulot on rékin sisdlla liitetty
relekorttiin RRU-RM 1

1 kpl, DCM-MF (malfunction). Tdmai ulostulo on réikin sisélld liitetty
relekorttiin RRU-RM 1

4-20 mA

4-20 mA

TDC-anturi

K-TDC25 , 7-johtiminen kaapeli + kaksoissuojaus, 0.75 mm?, 25m
KB-02 kaapelinpéa

K-GTS , 7-nap. liitin, 7-johtiminen kaapeli + suojaus, 0.75 mm?, 3m
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4.1.6 POM-RM1
Toiminto:
Digitaaliulostulot:
Analogiulostulo:
Ulkoinen anturi:
Ulkoinen kaapeli:
4.1.7 TVD-RM1
Toiminto:

Digitaalisisddnmeno:

Digitaaliulostulot:
Analogiulostulo 1:
Analogiulostulo 2:
Analogiulostulo 3:
Naytto:

Ulkoinen anturi:
Ulkoinen kaapeli:

Position Monitor

Roottoriasennon mittaus

Raja 1, Raja 2, Raja 3

4-20 mA

POT-50

K-POT25, 7-nap. liitin, 7-johtiminen kaapeli +suojaus, 0.25 mm?, 25m
Touchpoint Vibration Detector

Kosketuspistetidrindn mittaus

Alhainen vahvistus

Raja 1, Raja 2

4-20 mA

Audiosignaali kuulokkeisiin

Vara

Led-pylvis etulevylld, 0-100%, 10 valodiodia

TVD-T1, TVD-T2 tai TVD-T2S

K-TVDS25, 4-nap. liitin, 4-johtiminen kaapeli +suojaus, 0.25 mm?,
25m, suojattu

4.2 VALINNAISYKSIKOT

Yksi tai kaksi seuraavista yksikoistd voidaan haluttaessa sijoittaa rikin oikeassa alareunassa oleviin
kahteen korttilokeroon. Yksikkojen digitaaliulostulot on eristettidva liittdmalld ne relemoduuleihin,
jotka asennetaan DIN-kiskolle. Analogiulostulot on galvaanisesti eristetty ja ne voidaan kytkea
suoraan valinnaiseen yksikkdon.

421 VIM-RM1
Toiminto:
Digitaaliulostulot:
Analogiulostulo:
Naytto:

Ulkoinen anturi:
Ulkoinen kaapeli:

4.2.2 MPM-RM2
Toiminto:
Digitaaliulostulot:
Analogiulostulo:
Analogiulostulo:
4.2.3 HPM-RM1
Toiminto:
Digitaaliulostulot:
Analogiulostulot:
Ulkoiset anturit:
424 OTM-RM1

Toiminta:

Toiminto:
Digitaaliulostulot:
Analogiulostulot:
Ulkoiset anturit:

RMS-RS1 Fl.docx

Vibration Monitor

Térinén mittaus

Raja 1, Raja 2

4-20 mA

Led-pylvis etulevylld, 0-25 mm/s, 10 valodiodia

VIM-T2, kiihtyvyysmittari 1 - 6000 Hz

K-VIMS25,2-nap. liitin, 4-johtiminen kaapeli+kaksoissuojaus,0.25
mm?,25m

Motor Power Monitor

Paidmoottoritehon mittaus

Raja 1, Raja 2, Raja 3

4-20 mA

4-20 mA

Hydraulic Pressure Monitor

A- ja B-kammiopaineen mittaus

A-Raja 1, A-Raja 2, B-Raja 1, B-Raja 2

A:4-20 mA, B: 4-20 mA

2 kpl 2-langan paineensiirrintd 4-20 mA.

Optional Temp Monitor

Virittdd ja mittaa 2 anturia lampo6tilan mittausta varten. Yksikko
voidaan asettaa lampdatila-alueille 0-100°C tai 0-200°C (dip-kytkimelld)
Lampdtilan mittaus, 2 kanavaa

CHI: Rajal,Raja2, CH2:Rajal,Raja2

CHI: 4-20 mA, CH2:4-20 mA

2 kpl 3-langan PT100-anturia

2014-06-24 / BL 7(17)
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5 RMS KESKUSYKSIKKO
DCM-RM 1-yksikosséd on terdvélin ja

Jauhatus-Vyﬁhykelﬁmpﬁtllan @ DISC CLEARANCE MOMITOR DCM=RM1 VALO130924 @

mittaustoiminnot, mutta se toimii myos DTM POM TDC

RMS-RS1-mittausjérjestelmén

keskusyksikkén. ® 8 B E ®
® :

Yksikossd on muiden RMS-yksikkdjen INFO +

@1*
o)

©
4
O

valvontatoiminto seki kytkimet ja ndyttd DCM-RM1
kalibrointia, parametrien asetusta sekd status OK
CLEA

hélytyksen késittelyd varten.

o
=
m
=
c

o
@)

DTM TDC DCM

. .. LIMITS LIMITS ALARM _
Kallbl'Olntl. O uuuuuu O”‘"" [ .seusoa ALARM ENTER
An.turie.n kali?rpiptfiohj eet voi katsoa. ® g;;un - g“r g :’:“:P° O ®
kalibrointi- késikirjasta (KAL-RS1), jossa ® { CY)
kaikki kalibroinnit on selostettu tarkasti. -
Siind on myds selostettu hélytysrajojen ®
asetus jarjestelmassa. = Dmetso

jar) e ZA, e

Ohjelmointi.

Parametrien ohjelmointiohjeet voi katsoa ohjelmointikésikirjasta (PRO-RS1), jossa annetaan tarkat
tiedot.

5.1 RMS RAJAPINTA

DCM-RM1 toimii jérjestelmédn muiden RMS-yksikkdjen POM=50.00 mm D
huoltondyttond, ja se aktivoituu, kun "DISPLAY LIMITS” painaetaan 1=25_.00 2=50.00>
alas joltakin RMS-yksikoltd. Naytostd nikee yksikon mittausarvon ja
hélytysraja-asetuksen.

Jos esim. DISPLAY LIMITS painetaan alas POM-RM1:1td saadaan

RMS ID error

e U=X_XX V
seuraava naytto:
Jos yksikkod ei tunnisteta RMS-rajapinnasta, saadaan seuraava naytto:
5.2 HALYTYKSEN KASITTELY sum Alarm

Jos jonkun RMS-yksikon signaalitaso on epanormaali, saadaan TVD, POM
yhteishélytys, joka tulee ndyttoon.
Hilytyksen yhteydessé syttyy valodiodi seké yhteishélytyksen releulostulo laskee. Kun vialliset
yksikot taas toimivat oikein, niin valodiodi sammuu ja rele aktivoituu uudestaan.
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6 KYTKENTA VAKIOYKSIKOT
K1 - K4 on tarkoitettu laajennusyksikoille, joina voi kdyttdd eri vaihtoehtoja. Ndiden kytkennén voi
katsoa tdmédn luvun lopusta.

6.1 K5, TVD, Kaapeli K-TVDS25 TVD-anturilta

T+TVD 1 @ | Anturi, positiivinen K-TVDS25 : valkea+ruskea
T-TVD 2 @ | Anturi, negatiivinen K-TVDS25 : vihred+keltainen
TS-TVD 3 @ | Kaapelin suojajohdin litetddn maadoituskiskoon (rékin alla)
GND 4 @ | Signaalimaa (ei kayteta)

6.2 K6, TVD, POM, Analogiulostulot, digitaalisisaanmenot ja -ulostulot

AO+POM 1 @ | Analogiulostulo POM,+, 4-20 mA POM

AO-POM 2 @ | Analogiulostulo POM, -, 4-20 mA POM

AO+TVD 3 . Analogiulostulo TVD,+, 4-20 mA TVD

AO-TVD 4 . Analogiulostulo TVD, -, 4-20 mA TVD

AO+TVDH 5 @ | Analogiulostulo TVD,+, kuulokkeet TVD-kuulokkeet
AO-TVDH 6 @ | Analogiulostulo TVD, -, kuulokkeet TVD-kuulokkeet
DI+LGA 7 @ | Digitaalisisaanmeno, TVD Alhainen vahvistus TVD

GND 8 @ | Signaalimaa (ei kayteta)

6.3 K7, CAN Sarjakytkentaportti

CAN-H 1 @|CAH-H

CAN-L 2 @ |CAN-L

CAN-R 3 @ | CAN-R, hyppyliitanta CAN-L:4an haluttaessa paatosvastus
GND 4 @ |Signaalimaa (ei kayteta)

6.4 K8, POM, Kaapeli K-POT25 roottoriasentoanturiin POT-50

TI-POT 1 @ | Anturi, sy6tto negatiivinen K-POT25: valkea
TI+POT 2 @ | Anturi, syottd positiivinen K-POT25: ruskea
TE-POT 3 @ | Anturi, viritys negatiivinen K-POT25: vihrea
TE+POT 4 @ |Anturi, viritys positiivinen K-POT25: keltainen

TR+POT 5 ‘ Anturi, viite positiivinen K-POT25: harmaa

TM+POT 6 . Anturi, mittaus positiivinen K-POT25: roosa

TS-POT 7 @ | Kaapelin suojajohdin litetddn maadoituskiskoon (rakin alla)

GND 8 @ | Signaalimaa (ei kayteta)
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6.5 K9, DCA, Digitaalisisaanmenot TDC-anturin kalibroinnille

DI+DCASC 1 @ | Digitaalisiséanmeno, DCA Karkea s&ato Kal. kytk.
DI+DCASS 2 @ |Digitaalisisadnmeno, DCA Vahvistussaato Kal. kytk.
DI+DCASZ 3 @ |Digitaalisisddnmeno, DCA Nollaus Kal. kytk.
DI+DCASE 4 @ |Digitaalisisaéanmeno, DCA Set/Kalibrointimenet. Kal. kytk.

US+ 5 @ |+24V Syéttojannite ulkoiselle kytkimelle Kal. kytk.

GND 6 @ | Signaalimaa ulkoiselle kytkimelle/logiikalle

6.6 K10, DCA, DTM, Analogiulostulot TDC:lle ja DTM-signaaleille

AO+DCA
AO-DCA
AO+DTM
AO-DTM

A~ WON -

Analogiulostulo TDC,+, 4-20 mA TDC
Analogiulostulo TDC, -, 4-20 mA TDC
Analogiulostulo DTM,+, 4-20 mA DTM
Analogiulostulo DTM, -, 4-20 mA DTM

6.7 K11, RS-232, Sarjakytkenta ohjelman paivitykselle
Varoitus. Al liitd datakaapelia tihén liitdntdéin tuotannon aikana, se saattaa palauttaa yksikon

alkutilaan.

6.8 K12, DCA, Kaapeli K-TDC25 kaapelinpaahan KB-02

TM+TDC
TM-TDC
TR+TDC
TR-TDC
TE+TDC
TE-TDC
TP+TDC
TS-TDC

RMS-RS1 Fl.docx
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TDC Anturi, mittaus positivinen  K-TDC25: valkea
TDC Anturi, mittaus negatiivinen K-TDC25: ruskea
TDC Anturi, viite positiivinen K-TDC25: vihrea
TDC Anturi, viite negatiivinen K-TDC25: keltainen
TDC Anturi, viritys positiivinen K-TDC25: harmaa
TDC Anturi, viritys negatiivinen  K-TDC25: roosa
TDC Anturi, pt-100 viritys K-TDC25: sininen
Sisainen kaapelin suojajohdin liitetdan tahan liitantaan
Ulkoinen kaapelin suojajohdin litetddn maadoituskiskoon

2014-06-24 / BL 10(17)
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6.9 K13, Releulost. Ulkoisen ohjausjarjestelman sulkevat releulostulot

DCA1+
DCA1-
DCA2+
DCA2-
DCA3+
DCA3-
DCA4+
DCA4-

0 NO Ok~ WD -

TDC, Halytysraja ++
TDC, Halytysraja ++
TDC, Halytysraja +
TDC, Halytysraja +
TDC, Halytysraja -
TDC, Halytysraja -
TDC, Halytysraja - -
TDC, Halytysraja - -

6.10 K14, Releulost. Ulkoisen ohjausjarjestelman sulkevat releulostulot

DTM1+
DTM1-
DTM2+
DTM2-
DTM3+
DTM3-
SEN+

SEN-

0O NOoO Ok WD -

DTM, Halytysraja 1

DTM, Halytysraja 1

DTM, Halytysraja 2

DTM, Halytysraja 2

TDC, Halytysraja SP

TDC, Halytysraja SP

TDC, Halytysraja Anturihalytys (Sensor Alarm)
TDC, Halytysraja Anturihalytys

6.11 K15, Releulost. Ulkoisen ohjausjarjestelman sulkevat releulostulot

MFU+
MFU-
SUM+
SUM-
POM1+
POM1-
POM2+
POM2-

RMS-RS1 Fl.docx

0o NOoO b WN -~

DCM Halytysraja Toimintavika (Malfunction)
DCM Halytysraja Toimintavika

DCM Halytysraja Yhteishalytys (Sum Alarm)
DCM Halytysraja Yhteishalytys

POM, Halytysraja 1

POM, Halytysraja 1

POM, Halytysraja 2

POM, Halytysraja 2
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6.12 K16, Releulost. Ulkoisen ohjausjarjestelman sulkevat releulostulot

POM3+ 1 @ |POM, Halytysraja 3

POMB3- 2 @ |POM, Halytysraja 3

TVD1+ 3 @|TVD, Halytysraja 1

TVD1- 4 @ |TVD, Halytysraja 1

TVD2+ 5 @ |TVD, Halytysraja 2

TVD2- 6 @ |TVD, Halytysraja 2

RS1+ 7 @ |RS1, Halytysraja 1 Valinnaisyksikko 1
RS1- 8 @ |RS1, Halytysraja 1

6.13 K17, Syéttsjannite (115-230VAC)

LIVE 1 @|VAHE  115tai 230 VAC HUOMAA. Tarkasta jannite
NEUTRAL 2 @ |NOLLA valittuun RPU-yksikkéon
GND 3 @ |SUOJAMAA

GND 4 @ | SUOJAMAA (K17/3 ja K17/4 ovat sisaisesti liitettyja)

RMS-RS1 Fl.docx 2014-06-24 / BL 12(17)
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7 KYTKENTA VALINNAISET YKSIKOT
Korttipaikat RS1 ja RS2 ovat identtisid kytkennén suhteen. Tama merkitsee sité, ettd RMS-kortti
voidaan sijoittaa valinnaiselle paikalle. Seuraavassa on esimerkkeja RMS-korttien kytkennésta.

7.1 K1/K3, Kytkenta VIM korttipaikkaan RS1 tai RS2

T1-RSx
T2-RSx
T3-RSx
T4-RSx
T5-RSx
T6-RSx

o b WOWN -

VIM-Anturi, positiivinen
VIM-Anturi, negatiivinen

Ei kayteta
Ei kayteta
Ei kayteta
Ei kayteta

K-VIMS25 : valkea+ruskea
K-VIMS25 : vihred+kelt.
Sis. kaapelin suojajohdin
eristetaan ja sita ei liiteta

Ulkoinen kaapelin suojajohdin liitetddn maadoituskiskoon

7.2 K2/K4, Kytkenta VIM korttipaikkaan RS1 tai RS2

AO1+RSx
AO1-RSx
AO2+RSx
AO2-RSx
DO+Rx1
DO+Rx2
DO+Rx3
DO+Rx4

0o ~NO OO WDN -~

Analogiulostulo VIM +, 4-20 mA
Analogiulostulo VIM -, 4-20 mA

Ei kayteta
Ei kayteta
Ei kayteta
Ei kayteta

Digitaaliulostulo VIM, Raja 1
Digitaaliulostulo VIM, Raja 2

7.3 K1/K3, Kytkentd MPM korttipaikkaan RS1 tai RS2

T1-RSx
T2-RSx
T3-RSx
T4-RSx
T5-RSx
T6-RSx

RMS-RS1 Fl.docx

o OB WODN -

Analogisisadanmeno MPM +, 4-20 mA
Analogisisdadnmeno MPM -, 4-20 mA

Ei kayteta
Ei kayteta
Ei kayteta
Ei kayteta
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7.4 K2/K4, Kytkentd MPM korttipaikkaan RS1 tai RS2

AO1+RSx
AO1-RSx
AO2+RSx
AO2-RSx
DO+Rx1
DO+Rx2
DO+Rx3
DO+Rx4

0O NOo O~ WD -

Analogiulostulo MPM +, 4-20 mA
Analogiulostulo MPM -, 4-20 mA
Ei kayteta

Ei kayteta

Ei kayteta

Digitaaliulostulo MPM, Raja 3
Digitaaliulostulo MPM, Raja 1
Digitaaliulostulo MPM, Raja 2

7.5 K1/K3, Kytkentd HPM korttipaikkaan RS1 tai RS2

T1-RSx
T2-RSx
T3-RSx
T4-RSx
T5-RSx
T6-RSx

o O b WODN -

Anturi A-kammio, positiivinen

Anturi A-kammio, negatiivinen

Kaapelin suojajohdin liitetdan maadoituskiskoon (rakin alla)
Anturi B-kammio, positiivinen

Anturi B-kammio, negatiivinen

Kaapelin suojajohdin litetdan maadoituskiskoon

7.6 K2/K4, Kytkentd HPM korttipaikkaan RS1 tai RS2

AO1+RSx
AO1-RSx
AO2+RSx
AO2-RSx
DO+Rx1
DO+Rx2
DO+Rx3
DO+Rx4

RMS-RS1 Fl.docx

0 ~NO O~ WDN -

Analogiulostulo, HPM-A +, 4-20 mA
Analogiulostulo, HPM-A -, 4-20 mA
Analogiulostulo, HPM-B +, 4-20 mA
Analogiulostulo, HPM-B -, 4-20 mA
Digitaaliulostulo, HPM-A Raja 1
Digitaaliulostulo, HPM-A Raja 2
Digitaaliulostulo, HPM-B Raja 1
Digitaaliulostulo, HPM-B Raja 2
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7.7 K1/K3, Kytkentd OTM korttipaikkaan RS1 tai RS2

T1-RSx
T2-RSx
T3-RSx
T4-RSx
T5-RSx
T6-RSx

oo bk WOWN -

PT-100 Anturi kanava 1, positiivinen

PT-100 Anturi kanava 1, kompensointi

PT-100 Anturi kanava 1, negatiivinen

PT-100 Anturi kanava 2, positiivinen

PT-100 Anturi kanava 2, kompensointi

PT-100 Anturi kanava 2, negatiivinen

Kaapelin suojajohtimet liitetdan maadoituskiskoon

7.8 K2/K4, Kytkentd OTM korttipaikkaan RS1 tai RS2

AO1+RSx
AO1-RSx
AO2+RSx
AO2-RSx
DO+Rx1
DO+Rx2
DO+Rx3
DO+Rx4

RMS-RS1 Fl.docx

0o ~NOoO OO WN -

Analogiulostulo kanava 1 +, 4-20 mA
Analogiulostulo kanava 1 -, 4-20 mA
Analogiulostulo kanava 2 +, 4-20 mA
Analogiulostulo kanava 2 -, 4-20 mA
Digitaaliulostulo, kanava 1, Raja 1
Digitaaliulostulo, kanava 1, Raja 2
Digitaaliulostulo, kanava 2, Raja 1
Digitaaliulostulo, kanava 2, Raja 2
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8 AARIVIIVAPIIRROS
(mm)

482

450

37

J4k

270
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9 LITANTAPIIRROS

REFINER MONITOR SYSTEM SUNDSVALL, SWEDEN
cOMM-2
CAN> K7
K1 K3 CAN-H -
T1-RS2 - T1-RS1 - KS CAN-L KS
Te-Rs2 Te-Rst T+TVD = CAN-R DI+DCASC -
T3-RsS2 T3-Rs! T-TVD GND N DI+DCASS com
T4-RS2 T4-Rs1 TS-TVD K3 DI+DCASZ
T5-RS2 TS-RS1 GND N DI+DCASE m
TI-POT -
T6-RS2 o T6-RS1 o us+ m
TI+POT oD ” -
Ke K4 K6 TE-POT
i
- AD1+R1 - AD+POM - TE+POT
ADL+R2 K10 o
ADL-R2 AD1-R1 AD-POM TR+POT
AD+DCA - r
ADR+R2 AD2+R1 AD+TVD TM+POT
AD-DCA T
AD2-R2 Ad2-R1 AD-TVD TS-POT
AD+DTM Gt
DO+R2l DO+RI1L AD+TVH GND ®
AD-DTM IS
DO+R22 DO+RI2 AD-TVH
DO+R23 DO+RI13 DI+LGA
DO0R24 o DO+R14 ® GND £
D/7A PRODUCTION
STOCKHOLM, SWEDEN
GND GND GND
K13 K15
DCAl+ = MFU+ =
DCAL- MFU-
DCAR+ SUM+
K 1 1 DCcA2- SUM-
DCA3+ POM1+
DCA3- POMI-
COMM-1 (RS-232> DCA4+ POMe+ H N
Kle DCA4- © — ° azar
TMTDC - K14 K16 Dangerous
DTM1+ = POM3+ =
TM-TDC
DTMI- POM3- Voltage
TR+TDC
DTM2+ TVDL+
TR-TDC K17
DTM2- TVDI-
TE+TDC LIVE -
DTM3+ TVDe+
TE-TDC NEUTRAL
DTM3- TVD2-
TP+TDC GND
SEN+ RS1+
GND @ GND -~
SEN- @ RSI- @
S1
Fuse
“ND GND GND
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