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1. KALIBRERING AV TDC-GIVAREN
11 ALLMANT

Grovkalibrering.
Da en ny TDC-givare har monterats s& méste denna forst grov-kalibreras. Detta gors snarast efter att
den monterats och da raffinéren dr 6ppen dvs inget magnetiskt material finns framfor givarspetsen.

Givaren maste sedan kalibreras innan raffindren tas i produktion. Detta styrs av raffindrlogiken vilket
forhindrar att produktion kan startas innan givaren kalibrerats en forsta gang.

Denna forsta kalibrering gors med en helt kall raffinr och normalt utan att anga har anviénts for att
virma raffindren.

Skrappunkt.

Skrappunkten méts med en vibrationsgivare och signalen anvinds for att detektera att malsegmenten
kontakterar med varandra under rotation. Eftersom bédde flata och koniska segment anvidnds, miste
extra uppmaérksamhet tas till skrappunkten under kalibreringen. Detta pa grund av att skrappunkten
med obelastad och belastad maskin skiljer sig at. Vid skrap dr det verkliga avstdndet framfor givaren
0.40 mm for en plan raffinér, och 0.60 mm for en Conflo-raffinér (enl. uppmétningar som tidigare
gjorts). Sa fort skrappunkten har detekterats s& méste operatoren backa isdr malskivorna for att
forhindra onddigt slitage. Enhetens displayenhet hjilper operatdren genom att visa rotorléget relativt
positionen for skrappunkten.

Nollkalibrering.

Nollkalibrering gors med en spalt av 0.50 respektive 0.70 mm i en obelastad raffindr vilket innebér
att operatdren har backat isdr skivorna 0.1mm fran skrapléget.

Da operatoren trycker in omkopplaren for ”Noll” s kalibreras elektroniken for att visa t.ex. ”0.50”
mm. Efter detta s bor skivorna koras isér snarast for att minimera risken att skivorna kontakterar
pga. att raffindren varms upp. Normalt sa backas skivorna 1.00 mm vilket &r avstdndet mellan noll-
och forstarkningsparametrarna.

Forstiarkningskalibrering.

Operatoren fortsétter att backa isér skivorna for att gora en forstarkningskalibrering.

Da operatoren trycker in omkopplaren for “Forstiarkning” sa kalibreras elektroniken for att visa t.ex.
”1.50” mm. Da detta har gjorts sa kan operatoren éterstilla funktionen "TDC ej kalibrerad” och
sedan ta raffindren i drift.

Omkalibrering.

Givaren skall sedan kalibreras om med ett intervall som 4r beroende pa malningsprocessen. Vid stort
segmentslitage (och givarslitage) skall omkalibreringen utforas oftare dn vid 1agt segmentslitage.
Omkalibreringen méste goras dels p.g.a. att ett slitage pd givaren medfor en mindre férdndring av
TDC-virdet men mest beroende pa att malsegmentens bommar pa rotorn dndrar form. Avrundade
bom-kanter medfor mindre magnetiskt stal framfor givaren vilket tolkas som en storre malspalt.
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KALIBRERING

Vid omkalibreringar s skall grovkalibrering inte anvindas da denna raderar féregdende kalibrering.
Det ér da béttre att utga fran foregdende kalibrering och pa sé sétt géra en mindre justering.

Givaren kalibreras med obelastad maskin och vid stabil temperatur. Detta innebédr normalt att den
forsta kalibreringen gors med en helt kall raffindr utan angtryck medan en om-kalibrering gérs med

en helt uppvarmd raffinér och med angtryck.
Kalibreringssitt.

Kalibreringen av TDC-givaren kan géras pa tva sitt:

I grundversionen anvénds tryckknapparna pd DCM-enheten och detta viljs genom att den digitala

ingdngen "DI-DCASE” ldggs konstant hog (byglas till +24VDC).

Som option kan yttre kalibreringsomkopplare anvidndas och d& anvinds alla fyra av de digitala
ingdngarna. En viljaromkopplare aktiverar nagon av ingangarna "DI-DCASC”
(coarse=grovkalibrering), "DI-DCASS” (span=forstikningskalibrering) eller "DI-DCASZ”
(zero=nollkalibrering) och en tryckomkopplare aktiverar "DI-DCASE” (set=aktivering).

I detta ldge méste alltid vdljaromkopplaren aktiveras fore tryckomkopplaren.

1.2 KALIBRERINGS-OMKOPPLARE

I grundversionen utfors kalibreringen med m.h.a. av tryckknappar pa
DCM-enheten enligt foljande.

Tryck "MENU” och stega med 1" och ”]” tills 6nskad kalibreringstyp
visas, ”TDC Cal Zero”, ”TDC Cal Span” eller "TDC Cal Coar.”.

Tryck ”ENTER?” for att utfora kalibreringen.
En friga om kalibreringen skall sparas visas och for att eliminera risken

for oftrivilliga kalibreringar sa &r "No” forvalt.

Tryck pad ”—” eller "« fOr att dndra till ”Yes” och tryck pa ”’ENTER”
for att spara kalibreringen.

Som tilligg kan yttre kalibreringsomkopplare anvdndas. Om denna
funktion &r vald s kan kalibrering ej ske genom tryckknapparna pa
DCM-enheten.

Vilj kalibreringsldge med vridomkopplaren och tryck ”SET” for att
utfora kalibreringen.

TDC Cal: Zero
Calibrated

Da kalibreringen sparas s visas ett
meddelande pd DCM-enheten
under ca 1 sekund.

Om kalibreringen ej accepteras sa

visas ett felmeddelande: TDC Cal: Zero

Calibrate Error!

For att kvittera detta meddelande sa
trycks ”ENTER” in eller om yttre kalibreringsomkopplare finns si
kvitteras felmeddelandet genom att vdxla lage pa vridomkopplaren.

Kalibreringen accepteras ej vid onormala signaler eller vid orimliga
forstarkningsnivéer (t.ex. om forstirkningskalibrering utfors vid samma
axiallage som nollkalibrering vilket skulle innebédra oéndlig
forstarkning).
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RMS-RS1 KALIBRERING

FORKONTROLL

e Kontrollera att TDC-givaren dr monterad i liv med segmentytan, och att den ar fastdragen enl.
bifogade anvisningar. Observera atdragningsmomentet for givaren. Om detta 6verskrids sa kan
segmentet pressas ut eller si kan givaren sticka ut i malzonen. Bégge fallen resulterar i en
felaktig visning av malspalten med sdmre korbarhet som foljd.

1.3 GROVKALIBRERING
e  Grovkalibrering méste goras da en ny TDC-givare kalibreras forsta gdngen.
Om givaren skall kalibreras om sd gé direkt till nollkalibrering.

e Vi]j grovkalibrering. Displayen visar forinstéllt TDC Cal: Coar.
grovkalibreringsviarde vilket dr 3.80 mm samt ”(Sensor?)” vilket 3.80mm (Sensor?)
skall pAminna om att endast gora denna kalibrering med en ny
givare.

e  Kor rotorn till det bakre dndléget, d.v.s. malspalt stérre 4n 8 mm.
e  Utfor grovkalibreringen och DCM-enheten kalibreras till forinstéllt kalibreringsvérde.

1.4 NOLLKALIBRERING

e Vilj nollkalibrering. Displayen visar {forinstéllt TDC cal:- Zero
nollkalibreringsvirde (normalt 0.50mm) samt instilld TVD gréns 0.50mm TVD=50%
for bestimning av skrappunktsldget.

e  Kor sakta ihop malskivorna under rotation tills dess att
skrappunkten detekteras och att TVD nivén 6verstiger instélld
TVD gréns. Displayen overgar da till att visa ett relativt axialldge
pa undre raden (—0.10mm) vilket innebér att skivorna dr 0.10mm
innanfor axialldget for nollkalibrering.

TDC Cal: Zero
0.50 rPOM=-0.10

e  Kor genast isér skivorna tills dess att relativ POM visar 0.00mm.
e  Utfor nollkalibrering och DCM-enheten kalibreras till forinstéllt kalibreringsvirde.
15 FORSTARKNINGSKALIBRERING

e Vil forstdrkningskalibrering. Displayen visar forinstallt TDC Cal: Span
kalibreringsvirde (normalt 1.50mm) samt axialldget relativt 1.50 rPOM=+1.00
skrappunktsliget.

e  Kor isdr skivorna tills dess att relativ POM visar +1.00.
e  Utfor forstirkningskalibrering och DCM-enheten kalibreras till forinstéllt kalibreringsvérde.

1.6 KALIBRERING AVSLUTAS (da yttre kalibreringsomkopplare finns)
e Vrid nyckelomkopplare for TDC-Kalibrering i lige "TDC KALIBRERAD".

e  Sitt nyckelomkopplare "BERORINGSPOS." i lige fran.
e Tryck in "SET" omkopplaren. Indikeringslampan "TDC EJ KALIBRERAD" slickes.
e  Vrid nyckelomkopplare for TDC-Kalibrering i lige "FRAN".
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RMS-RS1 KALIBRERING

2. KALIBRERING AV ROTORPOSITIONSGIVARE

Kalibrering av rotorpoitionsgivare gors vid installation samt vid utbyte av givare (POT-50) eller
matkort (POM-RM1). Givarens mekaniska slagldngd dr begransad till 50.0 mm vilket forenklar
kalibrering av givare mot aktuellt métkort.

S e
e Tag bort givaren fran hallaren pé rotorpaketet. o
e  Avlis rotorpositionsvirdet "’POM” pd DCM-enheten. SENSO??;T
e Tryck in och héll kvar métspetsen i sitt innersta liage SPAN
. o X . ZERO
e Justera potentiometer "ZERO" pd POM-RMI kortet tills vdardet 0.00 mm
erhalls. a
©) outPuT T
e Slipp ut métspetsen till sitt yttersta lage. @ rowst
e  Justera potentiometer "SPAN" pd POM-RM1 kortet tills vardet 50.00 mm @ourer T
erhalls. ADJUST
. ) . . © output L
e  Kor ihop med stillastdende malskivor till kontakt. @owst
e Montera givaren i hallaren och justera mekaniskt till 6nskad
.. . . . . ° . . . . . @ DISPLAY
rotorpositionsvisning vid stillastdende skivkontakt. Fixera givaren i detta lige. LIMITS
e  Givaren dr mekaniskt begrinsad till 50 mm slaglidngd, och det dr dérfor ett krav
att dess inre dndlige inte forceras under drift.
(E) = A

-

RMS-RS1 KAL SE.docx 2011-04-05/ BL 5(11)



RMS-RS1 KALIBRERING

3. KALIBRERING MALZONSTEMPERATUR

DCM-enheten kalibreras tillsammans med kopplingsbox, KB-02. Denna dr monterad i nérheten av
givaren, och innehaller precisionsmotstand samt omkopplare for enkel kalibrering. Motstdnden
kopplas in via omkopplarna, och ersétter dd PT-100 elementet inuti TDC-givaren.

Kalibreringen sker med tryckknappar i fronten pA DCM-RMI.

e DCM-RMI:
Tryck "MENU” och bldddra med ”—" tills "DTM Cal Zero” visas. Undre raden visar uppmétt
temperatur med befintliga kalibreringsvérden.

e Kopplingsbox, KB-02:
Lossa locket.
Sétt omkopplare SW1 i ldge "KALIBRERING".
Satt omkopplare SW2 i lage "0".

e DCM-RMI:
Tryck "ENTER” for att starta noll-kalibrering och "ENTER” igen Dtm Cal: Zero
for att spara. Tryck ”—” eller ”«" for att dndra till ”Yes” och Cal 0 °C
tryck ’ENTER” for att bekréfta.
Om "ENTER” trycks in i lige ’no” sé sparas ej kalibreringen Dtm Cal: Zero
. Save? Yes
e Kopplingsbox, KB-02:

Sétt omkopplare SW2 i lige "225".

e DCM-RMI:
Tryck ”|” for att vélja forstarknings-kalibrering. Tryck "ENTER” Dtm Cal: Span
for att starta kalibreringen och ’ENTER” igen for att spara. Tryck Cal 225 ©C
”—” eller ”«" for att dndra till ”Yes” och tryck "ENTER” for att
bekrifta.
Om "ENTER” trycks in i ldge no” s sparas ej kalibreringen.
Tryck "CLEAR” {0r att aterga till normalvisning.

e Kopplingsbox, KB-02:
Sétt omkopplare SW1 i ldge "NORM".
Satt omkopplare SW2 i lage "0".
Montera 4ter locket.

_
s

KB—02

I I

bjswz bjsww

0 225 NORM KALIBRERING

QO000000|2
0000000

O
O 00000 O0O0

o
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RMS-RS1 KALIBRERING

4. JUSTERING AV LARMGRANSER FOR DCM-ENHET
TDC-MATNING

Kalibreri k d tryckk 1 fronten p4 DCM-RM1.
e Kalibreringen sker med tryckknappar i fronten pa DCM Lim- TDC++

e Tryck "MENU” och sedan ”—" tills ’DCM Lim. TDC ++” visas. 1.20 mm

Undre raden visar uppmitt instdlld larmgréns.

., ., DCM Lim: TDC ++

* Tryck "ENTER”. Edit: 1.20 mm
”Edit:” tdnds for att markera att virdet kan justeras. Stega upp eller

ned med ”1” och ”|” till 6nskat virde inom intervallet O till 3.00 mm.

e Tryck JENTER” for att spara och en fraga om vérdet skall sparas DCM Lim:z TDC ++
visas. Save? No

Tryck JENTER” om vérdet ej skall sparas eller tryck forst 7« eller
”—” {Or att dndra till ”Yes” och dérefter ’JENTER” for att spara.
”Saving...” visas under ca 1 sekund.

DCM Lim: TDC ++
Save? Yes

e Tryck ”1” eller ”|” for att vilja aterstdende larmgranser,” TDC +”,” TDC SP”,” TDC -” och ”
TDC - -”.

DTM-MATNING (Malzonstemperatur)
e Samma forfarande som ovan.

DCM Lim: DTM1

e Stegamed ”1” eller ”|” mellan larmgrédns "DTM1” och ” DTM 2. 180 ©C

Instéillbart inom intervallet O till 250 °C.

5. JUSTERING AV LARMGRANSER FOR RMS-ENHETER

¢ Allmint.
Vilj RMS-enhet till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS” pa 6nskad enhet.
Displayen ir aktiverad ca. 10 min. efter det att ’DISPLAY LIMITS” omkopplaren tryckts in, och
slacks dérefter automatiskt. Funktionen avslutas &ven om "CLEAR” eller "MENU” trycks in.
Aktuellt mitviarde och enhetens larmgriansinstéllning visas. Dock kan endast 2 larmgranser visas
samtidigt s& om enheten har fler 4n 2 larmgranser sa finns 2 sidor:
”>” indikerar att larmgréns 3 och ev. 4 visas da ”—” trycks in,
”<” indikerar att larmgréns 1 och 2 visas dd "« trycks in.

Léangst upp till hoger visas ”D” eller "E”.

”E” innebar att enheten dr inkopplad (Enabled) for DCM-enhetens summalarmfunktion,
”D” innebdr att enheten ej paverkar summalarmet (Disabled).
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RMS-RS1 KALIBRERING

5.1 JUSTERING AV POM-RM1

e Vilj POM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY B roomon
LIMITS” pa POM-enheten. DCU-displayen visar uppmatt véirde, och instéllda MONITOR
vérden for granserna. poM R

e Mitvardet indikeras med "POM" POM=50.00 mm D SENSOR CAL.

- - SPAN

e Justering, grans 1. Avlés vérdet vid "1=" och 1=39.0 2=25.0 > © zv0
justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat vérde.

e Justering, grins 2. Avlds vérdet vid "2=" och justera potentiometer "LIMIT 2" @cvrur |-
till onskat véarde. st |

e Justering, grins 3. Tryck ”—” for att visa sidan 2. Avlds vérdet vid "3=" och o L
justera potentiometer "LIMIT 3" till 6nskat virde. © rower

® outrut i

e Larmgrénserna kan justeras inom intervallet 0 och 50.0 mm. ©mowst

(©f Juvic
@Dmefso TZA

5.2 JUSTERING AV TVD-RM1

e Vilj TVD-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa TVD-enheten. DCM-displayen visar uppmatt virde, och instéllda viarden for E) ToucH
grins 1 och gréns 2. -

S Vo= 0 % D e

e Mitvardet indikeras med "TVD 1=50 2=25

e Justering, grans 1. Avlis virdet vid "1=" och BT
justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat virde. ©rowst !

@©outPut
e Justering, grins 2. Avlds vérdet vid "2=" och justera potentiometer "LIMIT 2" till © sonsr e

onskat varde.

e Larmgrédnserna kan justeras inom intervallet 0 och 100 %.

000000000

® s

@ Drmetso [ZA
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5.3 JUSTERING AV VIM-RM1 (optionsenhet)

Vilj VIM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa VIM-enheten. DCM-displayen visar uppmaitt virde, och instéllda viarden for
grinserna.

Mitviardet indikeras med "VIM"

VIM= 2 mm/s D
1=10 2=8

Justering, grans 1. Avlés vérdet vid "1=" och
justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat vérde. Vardet kan ligga inom
intervallet 0 och 25 mm/s.

Justering, grans 2. Avlés vérdet vid "2=" och justera potentiometer "LIMIT 2"
till onskat varde.

Larmgrinserna kan justeras inom intervallet 0 och 25 mm/s.

@ VIBRATION
VIM—=RM1
9068201

@outrut

LIMIT

ADWUST
@®outruT

LIMIT

sowst

25 mm/s

20
15

10

5

1000000000

® s

@ Dmetso A

5.4 JUSTERING AV MPM-RM2 (optionsenhet)

RMS-RS1 KAL SE.docx

Vilj MPM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa MPM-enheten. DCM-displayen visa uppmatt virde, och justerade varden for
granserna.

Alla visade virden dr omriknade mot forprogrammerad nominell
huvudmotoreffekt. (se vidare i RS-systemets programmeringsmanual, PRO-RS1).

Maitvirdet indikeras med "MPM"

MPM= 5.5 MW D

Justering, grins 1. Avlés vérdet vid "1=" och 1=4_.0 2=2.0 >

justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat
vérde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100 % av nominell
huvudmotoreffekt.

Justering, grans 2. Avlés vérdet vid "2=" och justera potentiometer "LIMIT 2" till
onskat virde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100 % av nominell
huvudmotoreffekt.

Justering, grins 3, Niva. Tryck ”—” for att visa sidan 2. Avlds vérdet vid "3="
och justera potentiometer " LEVEL ADJUST" till 6nskat vérde. Vérdet kan ligga
inom intervallet 0 och maximal huvudmotoreffekt.

Justering, grins 4, Tid. Avlds vérdet vid "4=" och justera potentiometer "TIME
ADJUST" till 6nskat véirde. Vardet kan ligga inom intervallet 0 och 10.0 s.

2011-04-05/ BL

@ MOTOR

POWER

MPM—RM2
9374469

@ outrut e
@) ApwusT !
@ outrut

ADJUST

LIMIT
2

LEVEL

© apwust

©outrut U!‘T
TIME

ADJUST

® s’

@ Dmetso [ZA
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55 JUSTERING AV OTM-RML1 (optionsenhet)

Upp till 2 enheter kan anvdndas i RMS-systemet.

Vilj OTM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa OTM-enheten.

DCU-displayen visar uppmatt véirde, och instédllda viarden for granserna. Alla

visade virden dr omridknade mot forinstdlld nominell temperatur, 100 eller 200 °C.

Nominell temperatur for respektive OTM-kort stills in genom dip-omkopplare pa
kortet.

Mitvirde for kanal 1 indikeras med "OTM 1"
Matviarde for kanal 2 indikeras med "OTM 2"

OTM=55 =45°C D
1=55 2=65 >

Kanal 1, Larmgrins 1. Avlés virdet vid "1=" och justera potentiometer
"CHANNEL 1, LIMIT 1" till 6nskat virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0
och 100 % av nominell temperatur.

Kanal 1, Larmgrins 2. Avlés virdet vid "2=" och justera potentiometer
"CHANNEL 1, LIMIT 2" till 6nskat virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0
och 100 % av nominell temperatur.

Kanal 2, Larmgréns 1. Tryck ”—” for att visa sidan 2. Avlds vérdet vid "3=" och
justera potentiometer "CHANNEL 2, LIMIT 1" till 6nskat viarde. Virdet kan ligga
inom intervallet 0 och 100% av nominell temperatur.

@ OPTIONAL

TEMP

OTM—RM1
9068263

CHANNEL 1
@© outeut i
®) ApausT !
@©outrut
@) rouust

LIMIT

CHANNEL 2
® outrut

LIMIT

aDwST
©outrur

LIMIT

ADJUST

O] Jivi-al

@ Dmetso A

Kanal 2, Larmgrins 2. Avlés virdet vid "4=" och justera potentiometer "CHANNEL 2, LIMIT 2"
till onskat virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100 % av nominell temperatur.

5.6 JUSTERING AV HPM-RML1 (optionsenhet)

Vilj HPM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa HPM-enheten. DCM-displayen visar uppmitt virdes, och instillda varden for
grianserna. Alla visade viarden dr omriknade mot forprogrammerade nominella A
och B-kammartryck. Nominellt tryck for respektive kammare programmeras i
DCM-enheten. (se vidare i RS-systemets programmeringsmanual, PRO-RS1 ).

Matviarde for kanal 1 indikeras med "HPM 1"

- . o " " HPM=27 =37 ton D
Mitvérde for kanal 2 indikeras med "HPM 2 1=55 2=65 >

(@) HYDRAULIC

PRESSURE

HPM—RM1
9068256

A—CHAMBER
@outpPut

LIMIT

apwust !
@ outPut

LIMIT

apwst 2

Kanal A, grins 1. Avlas vérdet vid "1=" och
justera potentiometer "A-CHAMBER, LIMIT 1" till 6nskat viarde. Vérdet kan
ligga inom intervallet 0 och 100 % av nominellt A-kammartryck.

Kanal A, grins 2. Avlds vérdet vid "2=" och justera potentiometer "A-
CHAMBER, LIMIT 2" till 6nskat virde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och
100 % av nomiellt A-kammartryck.

Kanal B, grins 1. Avlas vérdet vid "3=" och justera potentiometer "B-
CHAMBER, LIMIT 3" till 6nskat virde. Vardet kan ligga inom intervallet O och
100 % av nomiellt B-kammartryck.

Kanal B, grins 2. Avlés virdet vid "4=" och justera potentiometer "B-

B—CHAMBER
@ outeut

LIMIT

apwsT !
@ outePut

LIMIT

apwust 2

® s

@ Dmetso V/A

CHAMBER, LIMIT 4" till 6nskat virde. Vardet kan ligga inom intervallet 0 och 100 % av

nomiellt B-kammartryck.
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RMS-RS1 KALIBRERING

6. KONTAKT

Utveckling, produktion och underhéll: o
- /A

Dametric AB dametric

Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva

Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 N

E-post: dametric(@dametric.se Websida: www.dametric.se Valmelt Y 4
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