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1 Yleista

. . . 1 o1 oo P (@ DISC CLEARANCE MOMNITOR DCM=RM1 VALO1304924 @
Ohjelmointi tapahtuu rakin DCM-yksikdssa, ja se
suoritetaan painikkeiden ja LCD-ndyton avulla. DTM POM ® TDC
: HEE:
Paina "MENU” kdynnistiéksesi valikko- ® . ®
kisittelyn, jolloin ensimmainen ryhmad ja sen INFO « 1 o
ensimmaéinen toiminto niytetdan.
Yksi ryhma siséltdd joukon yhteenkuuluvia ©00
: . . CLEAR *‘ MENLU
toimintoja. @ @
LMTS _LMTs _ AUARM )
Toiminnoilla tarkoitetaan parametrejé, Quurr Quu@®  @eovcon aon Y
. L e L0 Quir:  @uur @  @uawsoncron O
hidlytysrajoja tai kalibroinnin suorittamista. ® @ocunse Qi © @ ®
@ ®-co ‘ ®
Ryhmisté toiseen siirrytddn ndppdimilld ”«" ja @ HEADSET
”—” ja toiminnosta toiseen ndppdimilld 1”7 ja ”|” | © Dmetso v
seuraavassa taulukossa: (S a8
» o
TDC Cal: DCM Lim: Set: Units: DTM Cal:
”1” Zero TDC++ Motor speed DTM Zero
Span TDC+ TDC Range POM Span
”]” Coarse TDC SP TDC Filter TVD TDC zero result
TDC- TVD Cal.Lev. VIM TDC span result
TDC -- TDC Zero Par OTM-1 *TDC Cal. status
DTMI TDC Span Par OTM-2 *DXM Serial
DTM?2 POM Coarse IL MPM *DXM Input/output
MPM Power HPM *FeedGuard status
HPM A-Press DXM *FeedGuard dist.
HPM B-Press
Gap/POM rat.
CAN node no.
RMS System
*FG Timeout
*FG Pist.len.
*FG Safe dist.
*FG Pist.del.

Toiminto TDC Cal. ndytetiddn vain, jos ulkoista kalibrointikytkinté ei ole aktivoitu.

Ryhmissda DTM Cal *:11a merkityt parametrit ovat kiytettavissd vain, jos DXM-yksikko on aktivoitu.
Kun ”CLEAR” painetaan alas, toiminto keskeytyy ja ohjelma palaa normaalindyttoon.

Siirryttidessd seuraavaan tai edelliseen ryhméén (néppdimilld ”—” tai ”«=""), ndytetddn aina ryhmén
ensimmainen toiminto.
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Muokkaus.
Paina "ENTER” muokataksesi valittua toimintoa, jolloin teksti ’edit”
syttyy. Valitse arvo ndppdimilld ”1” ja ”|” (tai luettelosta).

Péatd painamalla ’ENTER”, jolloin sinulta kysytddn, haluatko tallentaa
muutoksen. Esiasetus on ”"No”, ja jos nyt painetaan uudestaan
“ENTER?”, niin arvoa ei tallenneta. Jos arvo halutaan tallentaa, on ensin
painettava alas "« tai ”—” (tekstiksi tulee tdlléin ”Yes”) ja vasta
sitten ’ENTER” (”saving...” ndkyy ndytolld 1 sekunnin ajan).

Jos "MENU” painetaan alas, niin muokkaus paittyy eikd mitdén arvoa
tallenneta. Jos "CLEAR” painetaan alas, niin yksikko palaa
normaalindyttoon. Yksikko palaa automaattisesti normaalindyttoon, jos
mitddn ndppdintd ei aktivoida noin 10 minuutin kuluessa.

Lue sarjanumero, ohjelmisto ja laitteisto revisiot.

Paina “ENTER” ndppdintd normaalissa ndyttotilassa. Nayttossa
esitetddn laitteen sarjanumero, ohjelmistoversio seké laitteiston
revisiontunnus.

2 Valikkoryhmat.

Kun "MENU?” painetaan alas, ndytetdén ensimmadisen ryhmén
ensimmdiinen toiminto, paina sitten ndppdintd ”—" tai <" siirtydksesi
eri ryhmien vélilla.

Kunkin ryhmén toiminto on yleistavasti:

TDC Cal: Zero
DCM Lim: TDC++
Set: Motor Speed
Units: DTM

TVD Cal: Zero

Alueiden ohjelmointi, ks. alempaa.

Group: Function
Edit value

Group: Function
Save? No

Group: Function
Save? Yes

Group: Function
Saving. ..

Rev . SW/HW
1.04/2.10

Serial
1001

TDC Cal: Zero
0.50 mm

Aktivoitujen yksikkdjen ohjelmointi, ks. alempaa.
DTM-mittauksen kalibrointi, ks. kdsikirja KAL-RSI.

TDC-anturin kalibrointi, ks. késikirja KAL-RS1 (kohta sis. kalibrointi).
DCM-yksikon hélytysrajojen sdito, ks. kéasikirja KAL-RST.

Taalld on myos tietoa esim. DXM-tilasta ja FeedGuard-valvonnasta.

3 Valikkoryhma TDC Cal

Kéytetdédn TDC-anturin kalibrointiin, kun ulkoista vaihtokytkinti ei kdytetd. Tatd valikkoryhmaa ei

ndytetd, kun kdytetdén ulkoista vaihtokytkinta.
TDC Cal Zero

Nollakalibrointi. TDC-arvo asetetaan esiasetettuun nollakalibroinnin parametriarvoon, joka

on tavallisesti 0.50 mm.
TDC Cal Span

Spankalibrointi. TDC-arvo asetetaan esiasetettuun spankalibroinnin parametriarvoon, joka

on tavallisesti 1.50 mm.
TDC Cal Coarse

Karkea kalibrointi, joka asettaa TDC-arvon kattoarvoon. Se voi olla 3.80 tai 4.50 mm sen

mukaan mikd alue TDC-mittaukselle on valittu.
Karkea kalibrointi tehddén aina, kun anturi on vaihdettu.
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4 Valikkoryhma Set

Siséltda seuraavat toiminnot Set:Motor Speed
XXXX rpm

Motor Speed
Parametri pddmoottorin nimelliselle kierrosnopeudelle. Sdétovili 480 - 3000 rpm, askel 1
rpm. Vakioarvo on 1500 rpm. Parametrid kdytetdan TDC-mittaukseen ja sitd voidaan
adrimmaisissd tapauksissa hienosdédtdd TDC-mittauksen heilahteluiden eliminoimiseksi.

TDC Range
Parametri TDC-mittauksen analogisen virtaulostulon (4-20mA) nimelliselle mittausalueelle.
Valitse arvo vililtd 2.00-3.00 mm. Valinta ei vaikuta yksikon ndyttoon, joka on aina 0.00-
3.00 mm. Vakioarvo on 2.00 mm.

TDC Filter
Parametri TDC-mittauksen suodatukselle. Valitse arvo vililtd 0.5-10 Hz, askel on 0.5 Hz.
Vakioarvo on 2 Hz.

TVD Cal.Lev.

Parametri kosketuspisteen mééarittdmiselle nollakalibroinnin yhteydessé. Valitse vililtd 5-
100 %. Vakioarvo on 50 %.

TDC Zero Par
Parametri TDC-arvon méérittdmiselle nollakalibroinnin yhteydessd. Valitse véliltd 0.20-1.00
mm, askel on 0.10 mm. Vakioarvo on 0.50 mm.

TDC Span Par
Parametri TDC-arvon miérittamiselle vahvistuskalibroinnin yhteydessd. Valitse véliltd 1.00-
2.00 mm, askel on 0.10 mm. Vakioarvo on 1.50 mm.

POM Coarse IL
Tadma parametri méérittelee pienimmaén roottorin position arvon teravélimittauksen (TDC)
karkean kalibroinnin (Coarse) aikana. Valitse arvo vililtd 0.00 - 50.00 mm. Arvon voi valita
0.10 mm askelin. Oletusarvo on 0.00 mm, joka tarkoittaa sitd, ettd toiminta ei ole kadytdssa.

MPM Power (valinnaisyksikolle MPM-RM?2)

Parametri pddmoottorin nimellisteholle. Saatovili 0.1-50 MW, askel on 0,1 MW. Vakioarvo
on 5 MW.

HPM-A Press (valinnaisyksikélle HPM-RM1)

Parametri A-kammion nimellispaineelle. Sdatovéli 10-150 ton, askel 0.5 tonnia. Vakiopaine
on 50 tonnia.

HPM-B Press (valinnaisyksikolle HPM-RM1)

Parametri B-kammion nimellispaineelle. Sdatovili 10-150 tonnia, askel on 0.5 tonnia.
Vakiopaine on 50 tonnia.

Gap/POM ratio
Parametri terdvélin ja POM:in véliselle suhteelle. Saitovali 0.01-1.00, askel on 0.01.
Vakioarvo on 1.00 (Flat zon = 1.00 ja CD-zon = 0.25)

CAN node no.

Noodi CAN-tietoliikenteelle. Asetetaan 0:ksi TDC-jérjestelméssi, jossa ei kiytetd
FeedGuard-valvontaa. Asetetaan 1:ksi, jos DCM-RMI1 tulee kommunikoida muiden
yksikoiden kanssa AGS-jérjestelméssé tai kaytettdessi DXM-moduulia.
CD-jauhimelle: DCM-yksikkd CD-vyohykkeelle — aseta noodi positioon 1, taso-
vyOhykkeelle — aseta noodi positioon 2.

RMS System
RMS-jidrjestelmin valinta. Valitse joko "TDC”, ”AGS-SD”, tai "AGS-CD”’.

FG Timeout *

Timeout-parametri FeedGuard-valvonnalle. Valitse intervallista 0-60s. Jos 0 valitaan, niin
FeedGuard-valvonta kytkeytyy pois paélt.
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FG Pist.len. *
Venttiilin iskunpituuden asetus FeedGuard-valvonnalle. Valitse vililtd 0.00 - 10.00 mm,
askel on 0.10mm.
FG Safe dist. *
Turvaetdisyys FeedGuard-valvonnalle. Valitse vililtd 0.00 - 10.00 mm, askel on 0.10mm.
FG Pist.del. *
Viive ennen kuin POM-arvo tallennetaan sen jdlkeen, kun FG-venttiili on lauennut. Valitse
arvo valiltd 0.1 - 3.0 s, askel on 0.1 s.
* Néitd voidaan kdyttdd vain, jos DXM-yksikkd on aktivoitu tilaan "ON_CAN”.

5 Valikkoryhmat Units Units: DTM

Aseta asianomainen yksikkd "ON”-tilaan aktivoidaksesi sen DCM:n XXX
yhteishdlytystoimintoon.

Vakioyksikéille DTM, POM ja TVD voidaan parametri asettaa "ON”- tai "OFF”-tilaan.

Valinnaisyksikéille arvo voidaan asettaa "OFF”-, ?ON-RS1”- tai ?"ON-RS2”-tilaan. Aseta "ON-RS1”-
tila, kun optiokortti sijoitetaan kahden mahdollisen korttipaikan vasemmalle puolelle ja "ON-RS2”-
tilaan, kun kortti sijoitetaan oikealle puolelle.

DTM Yhteishdlytyksen jauhatusvydhykeldmpdotilan mittauksen aktivointi/passivointi.
POM Yhteishélytyksen roottoriasentomittauksen aktivointi/passivointi.

TVD Yhteishdlytyksen kosketuspistemittauksen aktivointi/passivointi.

VIM Yhteishélytyksen tdrindmittauksen aktivointi/passivointi.

OTM-1 Yhteishdlytyksen 1. ldmpdotilamittauksen aktivointi/passivointi.
OTM-2 Yhteishélytyksen 2. lampdtilamittauksen aktivointi/passivointi

MPM Yhteishdlytyksen moottoritehomittauksen aktivointi/passivointi

HPM Yhteishélytyksen hydraulipainemittauksen aktivointi/passivointi.

6 Valikkoryhma DTM Cal DTM Cal: Zero

DTM Cal. Zero Kalibroi terdvilin lampdtilamittaus (DTM). 0 °C
Katso KAL-RS1 ohje.

DTM Cal. Span Kalibroi terdvilin lampdtilamittaus (DTM). Katso KAL-RS1 ohje.

TDC Cal. Result Zero  Nayttdd viimeisen terdvilimittauksen (TDC) nollapisteen kalibroinnin tulokset.
TDC Cal. Result Span  Néyttid viimeisen terdvalimittauksen (TDC) alueen kalibroinnin tulokset.
*TDC Cal. status Co=X, Sp=X, Ze=X. Kalibrointitila karkealle (Co), span- (Sp) ja
nollakalibroinnille (Ze). O=ei kalibroitu, 1=kalibroitu.
Karkeassa kalibroinnissa asetetaan ”Sp” ja ”Ze” tilaan 0.
Nollakalibroinnissa asetetaan ”Ze” tilaan 1.
Spankalibroinnissa asetetaan ”Sp” tilaan 1 ja ”Co” tilaan 0.
*DXM Serial XXXX  Sw=X.XX, Hw=X.XX. Néyttdd DXM-yksikon tiedot. Jos tietoliikenne DXM-
yksikkdon toimii, ndytetéédn teksti "No connection”.
*DXM Input/output In=X, Out=X. Nayttdd DXM-yksikon digitaalisten sisdéntulojen ja
ulosmenojen tilat.
Yksi numero ndyttdd 4 sisdéntulon tai ulosmenon heksadesimaaliarvon.
Esim. Out=5 merkitsee 1+4, ts. K3/1=1 (arvo 1) + K3/3 =1 (arvo 4).

*FeedGuard status Néyttdd FeedGuard-valvonnan tilan. Kun “Retraction”-teksti néytetéién,
ndytetddn myos timeout-ajan umpeenmenon “ldhtolaskenta”.
*FeedGuard dist. Nayttdd etiisyydet viimeisimmin FeedGuard-valvonnan yhteydessa.

* Ndmi ndytetddn vain, jos DXM-yksikko on aktivoitu tilaan "ON_CAN”. Jos tietoliikenne DXM-
yksikkoon ei toimi, ndytetddn teksti "No connection”.
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7 Revisiot

(Liisa — samma text som 1 DCM-RM1)

27.8.2007 Paivitys DCM-RM1 versioon 1.60 joka sisdltdd suuremman terdvélin mittausalueen.

10.2.2010 Paivitys AGS varten.

2.11.2010 Hilytysraja DTM-3 on poistettu samassa yhteydessd kun viides terdvilimittauksen
(TDC) raja on lisétty (TDC-SP).

24.6.2014 Otettu kayttoon FeedGuard-valvonta yhdessi DXM-DM1:n kanssa.
DCM-RM 1 :n ohjelmistoversio 1.70 tai my6hempi versio.

8.10.2014 Paivitetty DCM-RM:lle FeedGuard-valvonnan 1.73 versiolla ja 3-pistemittauksella.

8 Yhteystiedot

774

Myynti, kehitys, tuotanto and korjaus: d .
ametric

Dametric AB

Jagerhorns Vig 19, SE 141 75 Kungens Kurva, Ruotsi

Puhelin: +46-8 556 477 00 Faksi: +46-8 556 477 29 Valmet )

Sahkoposti: service@dametric.se Internet: www.dametric.se
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