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1 UNITÉS
Unité
Description
N° de série 
Rév. mat.
Rév. log.
Raffineur
Valmet RGP-?
R?
RMS-RS1
Rack RMS
?
3.1
DCM-RM1
Module d'écartement des disques
?
6.1
1.70
RPU-RM1/RM2
Unité d'alimentation RMS
?
1.0
RRU-RM1 (1)
Unité de relais RMS
?
2.0
RRU-RM1 (2)
Unité de relais RMS
?
2.0
POM-RM1
Superviseur de position
?
9.0
TVD-RM1/3
Superviseur Touchpoint
?
7.1
VIM-RM1 
Superviseur de vibrations
?
8.1
MPM-RM1/2
Superviseur de puissance moteur
?
3.0
1.1
HPM-RM1
Superviseur de pression hydraulique
?
4.2
OTM-RM1 (1)
Superviseur de température d'huile
?
7.1
OTM-RM1 (2)
Superviseur de température d'huile
?
7.1
DXM-DM1
Module d'extension numérique
? 
2.0
1.04
2 PARAMÈTRES DE PROGRAMMATION, UNITÉ DCM
Paramètres
actuel
standard
plage d’ajustage
Motor Speed (vitesse moteur)
-

1500
480-3000 tr/mn
TDC Range (plage)
-

2,00
2,00 / 3,00 mm
DCA Filter (filtre)
-

2
0,5 / 10 Hz
TVD Cal. Level (niveau)
-

50
10 / 100 %

TDC Zero Par (zéro)
-

0,50
0,10 / 1,50 mm
TDC Span Par (intervalle)
-

1,50
0,70 / 2,00 mm
TDC Coar. Par (grossier)
-

3,80
2,00 / 5,00 mm
POM Coarse Interlock
-
0.00
0.00 / 50.00 mm

MPM Power (puissance)
-

5,0
0,1 / 50,0 MW
HPM A-Press (pression chambre A)
-

50,0
10,0 / 150,0 ton

HPM B-Press (pression chambre B)
-

50,0
10,0 / 150,0 ton

Gap/POM ratio (coeff. entrefer/POM)
-

1,0
0,01-1,00 ratio

CAN node no.
-
0
0 / 2

RMS System
-
TDC
TDC/AGS-SD/…

*FG Timeout
-
10
0/60

*FG Pist. len.
-
1.00
0.00/9.00

*FG Safe dist.
-
1.00
0.00/9.00

* = peut être sélectionné si le DXM est réglé sur ”ON_CAN” sous ”Unités” ci-dessous.
DCM Limits (limites DCM)
actuel
standard
plage d’ajustage
TDC ++
-

1,20
0,20 / 3,00 mm
TDC +
-

1,10
0,20 / 3,00 mm
TDC SP
-
0.75
0.20 / 3.00 mm

TDC -
-

0,50
0,20 / 3,00 mm
TDC --
-

0,30
0,20 / 3,00 mm
DTM1 (haut)
-

200
0 / 250 °C
DTM2 (moyen)
-

150
0 / 250 °C
Units (unités)
actuel
standard
plage d’ajustage
DTM

-

ON
ON/OFF
POM

-

ON
ON/OFF
TVD

-

ON
ON1/ON2/OFF
VIM

-

OFF
ON1/ON2/OFF
OTM-1
-

OFF
ON1/ON2/OFF
OTM-2
-

OFF
ON1/ON2/OFF
MPM

-

OFF
ON1/ON2/OFF
HPM

-

OFF
ON1/ON2/OFF
DXM

-

OFF
OFF/ON_CAN

3 PARAMÈTRES POM

Réglage des limites d’alarme
actuel
standard 
plage d’ajustage
Limite 1 (L 1)
-

39,00 mm 
0 – 50 mm

Limite 2 (L 2)
-

30,00 mm
0 – 50 mm

Limite 3 (L 3)
-

28,00 mm
0 – 50 mm
4 PARAMÈTRES TVD (TVD-RM1)
Réglage des DIP
actuel
standard
Jeu amortisseur, emplacement capteurs
off
on
off
on


SW3/1
(
(
(
(


SW3/2
(
(
(
(


SW3/3
(
(
(
(


SW3/4
(
(
(
(
Jeu amortisseur, production
off
on
off
on


SW4/1
(
(
(
(


SW4/2
(
(
(
(


SW4/3
(
(
(
(


SW4/4
(
(
(
(
Volume de casque

off
on
off
on


SW2/1
(
(
(
(


SW2/2
(
(
(
(
Réglage des limites d’alarme
actuel

standard 
plage d’ajustage
Limite 1 (L 1)
-

75 %
0 - 100 %

Limite 2 (L 2)
-

50 % 
0 - 100 %

5 PARAMÈTRES VIM
(Unité d’option)

Réglage des commutateurs DIP
Pas de réglage des DIP sur cette unité.
Réglage des limites d’alarme
actuel
standard 
plage d’ajustage
Limite 1 (L 1)
-

10 mm/s
0 – 25 mm/s

Limite 2 (L 2)
-

8 mm/s
0 – 25 mm/s

6 PARAMÈTRES MPM
(Unité d’option)

Configuration de la puissance nominale du moteur dans l’unité LDU. Voir le manuel PRO-EX1.
Réglage des DIP sur MPM-RM1
Pas de réglage des DIP sur cette unité. 

Réglage des DIP sur MPM-RM2
actuel
standard



off
on
off
on
Limite utilisée 3 (flottante) SW4/1
(
(
(
(
Mettre sur ”OFF” si non 
Sans usage
SW4/2
(
(
(
(
utilisé.
Sans usage
SW4/3
(
(
(
(
Sans usage
SW4/4
(
(
(
(
Réglage des limites d’alarme
actuel
standard 
plage d’ajustage
Bas
(L 1)
-

5.0 MW
0.1 – 50 MW
Basbas (L 2)
-

1.0 MW
0.1 – 50 MW
Flottante (L 3 LEVEL)
-

3.0 MW
0.1 – 50 MW
Flottante (L 3 TIME)
-

3,0 s
Limite 3 (flottante) disponible


P est la puissance programmée du moteur 
uniquement pour MPM-RM2.


principal.
7 PARAMÈTRES HPM
(Unité d’option)
Réglage des commutateurs DIP
Pas de réglage des DIP sur cette unité.
Réglage des limites d’alarme
actuel
standard 
plage d’ajustage
Voie 1, Limite 1 (Chambre A)
-

3.0 ton
10 – 150 ton
Voie 1, Limite 2 (Chambre A)
-

5.0 ton
10 – 150 ton
Voie 2, Limite 1 (Chambre B)
-

50.0 ton
10 – 150 ton
Voie 2, Limite 2 (Chambre B)
-

60.0 ton
10 – 150 ton


A et B représentent les pressions nominales programmées des 

chambres A et B.

8 PARAMÈTRES OTM-1
(Unité d’option)

Réglage des DIP
actuel
standard (100 (C)



OFF
ON
OFF
ON


SW1/1
(
(
(
(


SW1/2
(
(
(
(


SW1/3
(
(
(
(


SW1/4
(
(
(
(
Tous les 4 doivent être en position OFF ou ON: 100 °C - mettre tous sur OFF, 200 °C - mettre tous sur ON.
Réglage des limites d’alarme
actuel
standard 
plage d’ajust. 



(100 °C)
(100 ºC)
Voie 1, Limite 1 (C1L1)
-

60 °C 
0 - 100 °C

Voie 1, Limite 2 (C1L2)
-

55 °C 
0 - 100 °C

Voie 2, Limite 1 (C2L1)
-

60 °C 
0 - 100 °C

Voie 2, Limite 2 (C2L2)
-

55 °C 
0 - 100 °C

9 PARAMÈTRES OTM-2
(Unité d’option)

Réglage des DIP
actuel
standard (100 (C)



OFF
ON
OFF
ON


SW1/1
(
(
(
(


SW1/2
(
(
(
(


SW1/3
(
(
(
(


SW1/4
(
(
(
(
Tous les 4 doivent être en position OFF ou ON: 100 °C - mettre tous sur OFF, 200 °C - mettre tous sur ON.
Réglage des limites d’alarme
actuel
standard 
plage d’ajust. 



(100 °C)
(100 ºC) 
Voie 1, Limite 1 (C1L1)
-

60 °C 
0 - 100 °C

Voie 1, Limite 2 (C1L2)
-

55 °C 
0 - 100 °C

Voie 2, Limite 1 (C2L1)
-

60 °C 
0 - 100 °C

Voie 2, Limite 2 (C2L2)
-

55 °C 
0 - 100 °C

10 CONTACTEZ-NOUS

Développement, production et entretien :
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Dametric AB

Jägerhorns väg 19, SE-141 75 Kungens Kurva, Suède

Téléphone : +46 (0)8-556 477 00
Télécopie : +46 (0)8-556 477 29

Courriel : service@dametric.se
Site Web : www.dametric.se
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