RMS-RS1 PROGRAMMERING

oA

dametric”

PROGRAMMERING
RMS-RS1

©  mw DTM poM @ TDC__
ol = [EEEEslEs .
230 VAC @ L[]
MAIN SUPPLY INPUT INFO - ’ N
(187-264 VAC)
DCM-RM1 O 0O 0O
Output: 24 VDC, 5 A status OK CLEAR ¥ MENU
t ower DTM TDC DCM
rt LIMITS LIMITS Al
Qur @U@ @seonammn ENTER
Quurz Qur @  @wurincron s
@mcuwrse @uir © @ )
®uroo @eliK" | ®@eliK”
‘ L\éiDSET
&
metso
i D A Dreso A Deia| | B D V/A el |

PROGRAMMERINGSMANUAL

FOR RMS-RS1

Valmet >

RMS-RS1 PRO SE.docx 2014-10-08 / BL



RMS-RS1 PROGRAMMERING
Innehall

Lo ALLMANT Lttt 2
B\ 1) a1 o) 1< SR USRS 3
3. Menugrupp TDC Cal......ccuuiiiiieeieeeee ettt e e s e e st e e e saeeesbeeessaeeesaeesnsaeeennes 3
4. MENYZIUPD SEL ..ttt ettt e ettt e sttt e sttt e s bt e e sabeeesabeeeabeeennbeesanbeesasteesnseeesaseeenas 4
R TRY, (S5 1) 75 015] o B U1 011 USSR 5
6. Menygrupp DTM Cal.......c.oooeiiiieieeeeeee ettt et e e e e st e e saae e sbeeesaeeensaeesnsaeennnes 5
T REVISIONET .. .iiiiuiiieeiiiieette ettt e ettt e e it e e ettt e e e tbeeeeabeeeeabee e abeeasseeensseesnsaeesssaeesssaeassaeesssesansseesnsseesnsseennses 6
B OMEAKE ..ttt et b et eh ettt et e bt enteebe et enten 6

1. ALLMANT

@ DISC CLEARANCE MONITOR DCM-RM1  VALO130924 @
. . . .. @ TDC
Programmering sker i DCM-enhet i racken och gérs DTM POM
med hjélp av knappar och en LCD-display. 2\ ‘ E 8 8 ?
Tryck pa "MENU?” for att starta menyhanteringen, och — <« t -
den forsta gruppen och dess forsta funktion visas. DCM-RM1 © o
En grupp innehaller ett antal funktioner som hor ihop. Satus O e b vaw
grupp p [0) (o)
Med funktioner avses parametrar, larmgréinser eller att 8LM - OLIM I";’;@ hm“’ FB
utfora en kalibrering. © @rcuns Quor & - @ ®
® = w @
Bladdra mellan grupperna med <" och ”—” och ® @ e
mellan funktionerna med ”1” och ”|” i foljande tabell: [ Dme'fso VA =
» »_»
TDC Cal: DCM Lim: Set: Units: DTM Cal:
”1”  Zero TDC++ Motor speed DTM Zero
Span TDC+ TDC Range POM Span
”|” Coarse TDC SP TDC Filter TVD TDC Cal. res. Zero
TDC- TVD Cal.Lev. VIM TDC Cal. res. Span
TDC-- TDC Zero Par OTM-1 *TDC Cal. status
DTM1 TDC Span Par OTM-2 *DXM Serial
DTM2 TDC Coar.Par MPM *DXM Input/output
MPM Power HPM *FeedGuard status
HPM A-Press DXM *FeedGuard dist.
HPM B-Press
Gap/POM rat.
CAN node no.
RMS System
*FG Timeout
*FG Pist.len.
*FG Safe dist.
*FG Pist.del.

Gruppen TDC Cal. visas endast om yttre kalibreringsomkopplare har valts bort.
I gruppen DTM kal sa dr de parametrar mirkta med * endast d&tkomliga om DXM-enheten &r

aktiverad.
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RMS-RS1 PROGRAMMERING

Da ”CLEAR” trycks in sd avbryts funktionen och programmet dtergér till normalvisning.
Vid stegning till nésta eller foregdende grupp (med ”—” eller ”«"") sa visas alltid gruppens forsta
funktion.

Redigering.

Tryck ”ENTER?” for att kunna redigera vald funktion vilket indikeras Grupp: Funktion
med att texten “edit” tdnds. Stega vérdet (eller vilj ett véirde frdn en Edit varde sort
lista) med 1" och ”|”.

Avsluta genom att trycka in ’ENTER” varvid en extra fraga kommer _ _

. s . a e et et Grupp: Funktion
om andringen skall sparas. Forvalet dr instéllt pa ”No” och om Save? No
“ENTER” trycks in igen sa sparas inte virdet. For att spara skall darfor i
7« eller ”—” forst tryckas in (texten éndras till ”Yes”) och sedan
”ENTER” (’saving...” visas i 1 sekund). Grupp: Funktion

Save? Yes
Om "MENU” trycks in s avslutas redigeringen och inget vérde sparas.
Om ”"CLEAR” trycks in sé atergar enheten till normalvisning. Grupp: Funktion
Enheten kommer automatiskt att aterga till normalvisning om ingen Saving. ..
knapp aktiveras inom ca 10 min.
Kontrollera serienummer och revisioner. Serial Rev.SW/HW
Tryck in “ENTER” i ldge normalvisning sa visas serienummer och aktuella 1001 1.04/2.10
revisioner pa displayen.
2. Menygrupper. TDC Cal: Zero
Da ”"MENU” trycks in visas forsta gruppens forsta funktion, tryck 0.50 mm
sedan ”—” eller ”«—" fOr att stega mellan grupperna.
Resp. grupps funktion &r generellt:
TDC Cal: xxx Kalibrering av TDC-givaren, se manual KAL-RS1 (vid internkalibr.).
DCM Lim: xxx Justering av DCM-enhetens larmgréinser, se manual KAL-RSI.
Set: xxx Programmering av omraden, se nedan
Units: xxx Programmering av aktiverade enheter, se nedan.
DTM Cal: xxx Kalibrering av DTM-métning, se manual KAL-RSI.
Har finns dven information om t.ex. DXM-status och dvervakning av
FeedGuard.

3. Menugrupp TDC Cal
Anvénds for kalibrering av TDC-givaren da inte yttre omkopplare anvinds. D4 yttre omkopplare
anvinds sd visas inte denna menygrupp
TDC Cal Zero
Nollkalibrering. TDC vérdet sitts till den forinstéllda parametern for nollkalibrering,
normalt 0.50 mm.
TDC Cal Span
Spannkalibrering. TDC vérdet sitts till den forinstéllda parametern for spannkalibrering,
normalt 1.50 mm.
TDC Cal Coarse
Grovkalibrering vilket sitter TDC-virdet till ett takvérde. Detta kan vara 3.80 eller 4.50
mm beroende pa vilket omrdde som valts for TDC-métningen.
En grovkalibrering gors alltid da givaren har bytts ut.
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RMS-RS1 PROGRAMMERING

4. Menygrupp Set

Gruppen innehéller foljande funktioner: Set:Motor Speed
Motor Speed XXXX rpm
Parameter for nominellt huvudmotorvarvtal. Stega mellan

480 till 3000 rpm i steg om 1 rpm. Standardvirde dr 1500 rpm. Parametern anvands for
TDC-métning och kan 1 extremfall finjusteras for att eliminera svingningar 1 TDC-
métningen.

TDC Range
Parameter for nominellt métomrade for TDC-métningens analoga stromutgang
(4-20mA). Vilj mellan 2.00 och 3.00 mm. Visningen pé enhetens display paverkas inte
och ér alltid 0.00-3.00 mm. Standardviarde &r 2.00 mm.

TDC Filter
Parameter for filtrering av TDC-mitning. Vélj mellan 0.5 och 10 Hz i steg om 0.5 Hz.
Standardvérde ér 2 Hz.

TVD Cal.Lev.
Parameter for definition av skrappunkt vid nollkalibrering. Vilj mellan 5 och 100 %.
Standardvirde ér 50 %.

TDC Zero Par
Parameter for definition av TDC-viérde vid nollkalibrering. Vilj mellan 0.20 och 1.00
mm 1 steg om 0.10 mm. Standardvirde ar 0.50 mm.

TDC Span Par
Parameter for definition av TDC-vérde vid forstarkningskalibrering. Vélj mellan 1.00 och
2.00 mm i steg om 0.10 mm. Standardvérde ar 1.50 mm.

TDC Coarse Par
Parameter for definition av TDC-vérde vid tak-kalibrering. Vilj mellan 2.50 och 4.50
mm 1 steg om 0.10 mm. Standardvirde éar 3.80 mm.

POM Coarse IL
Parametern bestimmmer minsta rotorpositionslage for att kunna gora en grov-
kalibrering. Vilj ett 1dge mellan 0.00 och 50.00 mm i steg om 0.10 mm. Standard &r 0.00
mm vilket innebar att funktionen &r urkopplad.

MPM Power (for optionsenhet MPM-RM?2)
Parameter for nominell huvudmotoreffekt. Stega mellan 0.1 till 50 MW i steg om 0,1
MW. Standardvérde dr 5 MW.

HPM-A Press (for optionsenhet HPM-RM1)
Parameter for nominellt A-kammartryck. Stega mellan 10 och 150 ton i steg om 0.5 ton.
Standard 4r 50 ton.

HPM-B Press (for optionsenhet HPM-RM1)
Parameter for nominellt B-kammartryck. Stega mellan 10 och 150 ton i steg om 0.5 ton.
Standard 4r 50 ton.

Gap/POM ratio
Parameter for faktor mellan malspalt gapet och POM. Stega mellan 0.01 och 1.00 i steg
om 0.01. Standard &r 1.00 (Flat zon = 1.00 och CD-zon = 0.25)

CAN node no.
Nod for CAN-kommunikation. Sitts till 0 for ett TDC-system utan
FeedGuardovervakning. Sitt till 1 om DCM-RM1 skall kommunicera med andra enheter
dvs i ett AGS-system eller om DXM-modul anvinds.

RMS System
Val av RMS-system. Vilj mellan "TDC”, ”AGS-SD”, eller "AGS-CD”.

FG Timeout *
Parameter for timeout for FeedGuard 6vervakning. Vilj i intervallet 0-60s. Om 0 viljs sé
kopplas dvervakning av FeedGuard ur.
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FG Pist.len. *
Instillning av slagldngd ventil f6r FeedGuard 6vervakning. Intervall 0.00 - 10.00 mm 1
steg om 0.10mm.

FG Safe dist. *
Sakerhetsdistans for FeedGuard 6vervakning. Stega mellan 0.00 och 10.00 mm i steg om
0.10mm.

FG Pist.del. *
Fordrojning innan ett POM-virde sparas efter att FG-ventilen har 16st. Stega mellan 0.1
och 3.0 sistegom 0.1 s.

* Dessa kan endast nds om DXM-enhet ér aktiverad 1 ldge "ON_CAN”.

Units: DTM
5. Menygrupp Units XXX
Satt respektive enhet 1 ON” for att aktivera enheten till DCM’s
summalarmfunktion.

For standardenheterna, DTM, POM och TVD kan parametern séttas till ’"ON” eller "OFF”.

For optionsenehterna kan vérdet sittas till "OFF”, ”ON-RS1” eller "ON-RS2”. Sitt till "ON-RS1” dé
optionskortet placeras till vinster av de tvd mojliga kortplatserna och till ’7ON-RS2” dé det placeras
till hdger. DXM-modulen kan sittas till "OFF” eller "ZON_CAN”. Denna ger inte summalarm vid fel.

DTM Aktivering/Avaktivering av malzonstemperaturmitning for summalarm.
POM Aktivering/Avaktivering av rotorpositionsmétning for summalarm.
TVD Aktivering/Avaktivering av skrappunktsméatning for summalarm.

VIM Aktivering/Avaktivering av vibrationsmétning for summalarm.

OTM-1  Aktivering/Avaktivering av 1:a temperaturmétning for summalarm.
OTM-2  Aktivering/Avaktivering av 2:a temperaturmétning for summalarm

MPM Aktivering/Avaktivering av motoreffektmitning for summalarm
HPM Aktivering/Avaktivering av hydraultrycksmitning fér summalarm.
DXM Aktivering/Avaktivering av Digital Expansion Module. Denna anvinds for att expandera

antal ut- och ingéngar t.ex. vid dvervakning av FeedGuard.

6. Menygrupp DTM Cal DTM Cal: Zero
Gruppen innehéller foljande funktioner: 0 °C
DTM Cal: Zero Kalibrering av temperaturmétning, DTM,
vid 0 °C. Se manual KAL-RSI.
DTM Cal: Span Kalibrering av temperaturmétning, DTM, vid 225 °C. Se manual KAL-RS1.

TDC Cal. result Zero Avldsning av nollkalibreringsvérdet for TDC.

TDC Cal. result Span Avlédsning av spannkalibreringsvérdet for TDC.

*TDC Cal. status Co=X, Sp=X, Ze=X. Kalibreringsstatus for grov (Co), span (Sp) och
nollkalibreringar (Ze). O=inte kalibrerad, 1=kalibrerad.
Vid grovkalibrering sa sétts ”’Sp” och ”Ze” till 0.
Vid nollkalibrering sa sitts ”Ze” till 1.
Vid spannkalibrering sé sitt ”Sp” till 1 och ”Co” till 0.

*DXM Serial XXXX Sw=X.XX, Hw=X.XX. Visar info om DXM-enhet. Om kommunikation till
DXM fungeras sa visas ”No connection”.

*DXM Input/output  In=X, Out=X. Visar status pé digitala in- och utgdngar till DXM enhet.
En siffra visar hexadecimalt virde pa 4 in eller utgéngar.
T.ex. Out=5 innebar 1+4 dvs K3/1=1 (vdrde 1) + K3/3 =1 (vérde 4).

*FeedGuard status Visar status for FeedGuard 6vervakningen. D& ”Retraction” visas s visas
dven nedrdkningen av timeout-tiden.
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*FeedGuard dist. Visar distanser for den senaste FeedGuard-dvervakningen.

* Dessa visas endast om DXM-enhet ér aktiverad till ’ON_CAN”. Om kommunikation till DXM inte
fungerar s visas ”No connection”.

7. Revisioner
2007-08-27  Uppdaterad for DCM-RMI1 version 1.60 med hégre matomréade.
2010-02-10  Uppdaterad for AGS.
2010-11-02  En femte TDC-grans (TDC-SP) har ersatt den tredje DTM-grédnsen.
2014-06-24. Infort overvakning av FeedGuard tillsammans med DXM-DMI.
DCM-RMI1 med programvara 1.70 eller senare.
2014-10-08  Uppdaterad for DCM-RM1 med 1.73 och 3-punktsmétning av FG-6vervakning.

8. Kontakt

Utveckling, produktion och underhall: o
Dametric AB dam etric
Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva

Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 N
E-post: service@dametric.se Websida: www.dametric.se VaImEt Y 4
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