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1. KALIBRERING AV TDC-GIVAREN

1.1 ALLMANT

Denna beskrivning dr gjord for métsystemet RMS-RS2 som anvinds tillsammans med en Panel-PC.
Systemet é&r installerat pa raffindrer typ RGP-65DD och vi rekommenderar att den inbyggda hjélpen
pa Panel-PC’n studeras innan en kalibrering gors om inte operatoren dr vl insatt i
kalibreringsproceduren. Inbyggd forregling sékrar att kalibreringen gors i ritt ordning och allt detta
visas pa Panel-PC’n.

Grovkalibrering.
Da en ny TDC-givare har monterats sd méste denna forst grov-kalibreras. Detta gors snarast efter att
den monterats och da raffinéren ar 6ppen dvs inget magnetiskt material finns framfor givarspetsen.

Givaren maste sedan kalibreras innan raffindren tas i produktion. Detta styrs av raffindrlogiken vilket
forhindrar att produktion kan startas innan givaren kalibrerats en forsta gang.

Denna forsta kalibrering gors med en helt kall raffindr och normalt utan att &nga har anvints for att
varma raffindren.

Skrappunkt.
Operatoren lyssnar och bestimmer nir skrappunkten nétts. En vibrationsgivare i rotorelektroniken
miter vibrationer men dé dessa isoleras av mellanaxeln sa dr signalen oséker.

Skrappunkten tas dé raffinren ér obelastad vilket gor att vid nollkalibrering s& méste en offset
inforas. Normalt dr denna offset 0.40 mm men kan 6kas 1 de fall raffindrens uppriktning inte ar
optimal.
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Nollkalibrering.
Sa fort skrappunkten har detekterats sd godkdnner operatéren denna genom att trycka in
’Skrap=Noll-kal.”. En nollkalibrering gors d& automatiskt av RMS-systemet.

Dérefter backas skivorna omgéende isdr malskivorna till en position for forstarkningskalibrering.
Panel-PC’n hjélper operatdren genom att visa rotorlaget relativt positionen for skrap/noll-punkten.

Forstarkningskalibrering.

Da positionen for forstarkningskalibrering natts (normalt 1.00 mm rel. POM) s&

trycker operatdren in ”Calibrate Span”. Systemet visar nu kalibrerad spalt, t.ex. ”1.40” mm. Da detta
har gjorts sd kan operatoren aterstélla funktionen "TDC ej kalibrerad” och sedan ta raffindren i drift.

2.  BESKRIVNING VISAD PA Panel-PC
Foljande text finns pa Panel-PC’n som hjdlp for operatoren vid kalibrering.

2.1. Kalibreringssekvens

Hjalp for kalibrering av TDC-givare pa raffinor RGP-
65DD.

Som referens for en TDC-kalibrering anvands
rotorpositionsmatningen, POM. Det ar saledes viktigt att
denna ar riktigt kalibrerad.

1. Grovkalibrering
2. Skrappunkt - Nollkalibrering

3. Forstarkningskalibrering
4. Avslutning
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2.2. Grovkalibrering

Grovkalibrering innebar att givaren kalibreras till ett
takvarde da inget magnetiskt material finns framfor
givaren.

Tak-vardet ar bestamt till 3.80 mm och kan sagas vara
givarens oandlighetsvarde.

1.KOr isar skivorna till minst 8 mm malspailt.

2.Logga in med Servicekontots l6senord.

3.Valj Menu -> TDC Service -> Grovkalibrering.

4.Folj anvisningarna och svara pa kontrollfragorna.

5. Grovkalibreringen kan vara férreglad av
rotorpositionen. Om detta ar aktiverat uppmanas
anvandaren att backa rotorn ytterligare.
Parametern for forreglingen finns under Menu ->
Service -> RMS-
Rack/DCM/Instéallningar/Anvandarparametrar.
Parametern heter "POM-varde forregling
grovkalibrering".
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2.3. Skrappunkt — Nollkalibrering

Na en skrappunktsposition for att nollkalibrera givaren. Pa
ett RGP-65DD-system bestdmmer operatdren
skrappunkten genom att lyssna pa vibrationsljud fran
raffinoren.

. Grovkalibrering maste vara utférd innan givaren
kalibreras. Om detta inte ar gjort forreglas vidare
kalibrering.

1.Kor skivorna sakta ihop mot skrappunkten och
kontakt mellan malskivorna.

2.Da skrappunkten natts, tryck Skrap=Noll-kal. for att
noll-kalibrera.
Om TVD-matning av skrappunkt ar aktiverad och
tillforlitlig s kan denna automatiskt géra en noll-
kalibrering.

3.PPC indikerar att skrappunkt har skett. Dessutom
utférs en nollkalibrering.
| informationsrutan bekraftas kalibreringen med: Zero
Calibrated at rotorpos=xx.

4.Backa omgaende isar skivorna nagra tiondelar fran
skrappunktslaget.

5. Fortsatt darefter med en Forstarkningskalibrering.
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2.4. Forstarkningskalibrering

Forstarknings-kalibrering sker normalt vid 1.00 mm storre
spalt &n noll-kalibrering enligt rotorpositionsvardet.

1. Forst ska en nollkalibrering utforas.

2.Kor isar skivorna tills Relativ POM. visar 1.00mm

3.Nar man ar i ratt lage med skivorna - tryck pa
Calibrate Span.

4.1 informationsrutan bekraftas kalibreringen med: Span
Calibrated at rotorpos=xx. Calibration Completed.

5.TDC-givaren ar nu kalibrerad och kalibreringsfénstret

kan avsiutas.

2.5. Avslutning

Hjalp for kalibrering av TDC-givare for RGP-65DD.

1. Avsluta kalibreringen genom att klicka pa Finish och
darefter Close
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RMS-RS2 KALIBRERING
3. KALIBRERING AV ROTORPOSITIONSGIVARE

Kalibrering av rotorpoitionsgivare gors vid installation samt vid utbyte av givare (POT-50) eller
matkort (POM-RM1). Givarens mekaniska slagldngd dr begransad till 50.0 mm vilket forenklar
kalibrering av givare mot aktuellt métkort.

S e
e Tag bort givaren fran hallaren pé rotorpaketet. o
e  Avlis rotorpositionsvirdet "’POM” pd DCM-enheten. SENSO??;T
e Tryck in och héll kvar métspetsen i sitt innersta liage SPAN
. o X . ZERO
e Justera potentiometer "ZERO" pd POM-RMI kortet tills vdardet 0.00 mm
erhalls. a
©) outPuT T
e Slipp ut métspetsen till sitt yttersta lage. apwst
e  Justera potentiometer "SPAN" pd POM-RM1 kortet tills vardet 50.00 mm @ourer T
erhalls. ADJUST
. ) . . © output L
e  Kor ihop med stillastdende malskivor till kontakt. @owst

e Montera givaren i hillaren och justera mekaniskt till 6nskad .
rotorpositionsvisning vid stillastdende skivkontakt. Fixera givaren i detta ldge. @@

e  Givaren dr mekaniskt begrinsad till 50 mm slaglidngd, och det dr dérfor ett krav
att dess inre dndlige inte forceras under drift.

(E) = A

-
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4. JUSTERING AV LARMGRANSER FOR DCM-ENHET
TDC-MATNING

Kalibreri k d tryckk 1 fronten p4 DCM-RM1.
e Kalibreringen sker med tryckknappar i fronten pa DCM Lim- TDC++

e Tryck "MENU” och sedan ”—" tills ’DCM Lim. TDC ++” visas. 1.20 mm

Undre raden visar uppmitt instdlld larmgréns.

., ., DCM Lim: TDC ++

* Tryck "ENTER”. Edit: 1.20 mm
”Edit:” tdnds for att markera att virdet kan justeras. Stega upp eller

ned med ”1” och ”|” till 6nskat virde inom intervallet O till 3.00 mm.

e Tryck JENTER” for att spara och en fraga om vérdet skall sparas DCM Lim:z TDC ++
visas. Save? No

Tryck JENTER” om vérdet ej skall sparas eller tryck forst 7« eller
”—” {Or att dndra till ”Yes” och dérefter ’JENTER” for att spara.
”Saving...” visas under ca 1 sekund.

DCM Lim: TDC ++
Save? Yes

e Tryck ”1” eller ”|” for att vilja aterstdende larmgranser,” TDC +”,” TDC SP”,” TDC -” och ”
TDC - -”.

DTM-MATNING (Malzonstemperatur)
e Samma forfarande som ovan.

DCM Lim: DTM1

e Stegamed ”1” eller ”|” mellan larmgrédns "DTM1” och ” DTM 2. 180 ©C

Instéillbart inom intervallet O till 250 °C.

. JUSTERING AV LARMGRANSER FOR RMS-ENHETER

e Allmint.
Vilj RMS-enhet till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS” pa 6nskad enhet.
Displayen dr aktiverad ca. 10 min. efter det att "DISPLAY LIMITS” omkopplaren tryckts in, och
slacks darefter automatiskt. Funktionen avslutas d&ven om "CLEAR” eller "MENU” trycks in.
Aktuellt matvéirde och enhetens larmgrénsinstillning visas. Dock kan endast 2 larmgrénser visas
samtidigt s& om enheten har fler &n 2 larmgrénser sa finns 2 sidor:
> indikerar att larmgréns 3 och ev. 4 visas d& ”—” trycks in,
”<” indikerar att larmgréns 1 och 2 visas da ”«” trycks in.

Langst upp till hoger visas ”D” eller ”E”.

”E” innebdr att enheten dr inkopplad (Enabled) for DCM-enhetens summalarmfunktion,
”D” innebér att enheten ej paverkar summalarmet (Disabled).
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5.1. Justering larmgranser POM-RM1

e Vilj POM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY S WONITOR
LIMITS” pa POM-enheten. DCU-displayen visar uppmatt véirde, och instéllda POM—RMf
vérden for granserna. s oie%cg iig

e Mitvirdet indikeras med "POM" POM=50.00 mm D © span

e Justering, grans 1. Avlés vérdet vid "1=" och 1739.0 2=25.0 > O
justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat vérde. N

®©outPut LT

e Justering, grins 2. Avlds vérdet vid "2=" och justera potentiometer "LIMIT 2" ®mwst |
till onskat vérde. outeLT

e Justering, grins 3. Tryck ”—” for att visa sidan 2. Avlds vérdet vid "3=" och CEE
justera potentiometer "LIMIT 3" till 6nskat virde. @ e

. . . ®) Apaust .

e Larmgréinserna kan justeras inom intervallet 0 och 50.0 mm.

oS
@Dmefso A
: E
5.2. Justering larmgranser TVD-RM1 8 FonT

TVD—RM1
e Vilj TVD-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS” 9068225
pa TVD-enheten. DCM-displayen visar uppmétt virde, och instéllda varden for

grans 1 och gréns 2. @ovror
IR Uy TVD= 0 % D ©rowst

e Mitvirdet indikeras med "TVD 1=50 2=05 @
e Justering, grins 1. Avlds vérdet vid "1=" och ©mwst *

justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat vérde.

e Justering, grans 2. Avlés vérdet vid "2=" och justera potentiometer "LIMIT 2" till
onskat vérde.

100000000z

e [armgréanserna kan justeras inom intervallet 0 och 100 %.
@3

@ irs

E) oA
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5.3. Justering larmgranser VIM-RM1 (optionsenhet)

Vilj VIM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa VIM-enheten. DCM-displayen visar uppmaitt virde, och instéllda viarden for
grinserna.

Mitviardet indikeras med "VIM"

VIM= 2 mm/s D
1=10 2=8

Justering, grans 1. Avlés vérdet vid "1=" och
justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat vérde. Vardet kan ligga inom
intervallet 0 och 25 mm/s.

Justering, grans 2. Avlés vérdet vid "2=" och justera potentiometer "LIMIT 2"
till onskat varde.

Larmgrinserna kan justeras inom intervallet 0 och 25 mm/s.

5.4. Justering larmgranser MPM-RM2 (optionsenhet)

RMS-RS2 KAL SE.docx

Vilj MPM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa MPM-enheten. DCM-displayen visa uppmatt virde, och justerade véirden for
grianserna.

Alla visade viarden dr omrdknade mot forprogrammerad nominell
huvudmotoreffekt. (se vidare i RS-systemets programmeringsmanual, PRO-RS1).

Mitvirdet indikeras med "MPM"

MPM= 5.5 MW D

Justering, grins 1. Avlds vérdet vid "1=" och 1=4_0 2=2.0 >

justera potentiometer "LIMIT 1" till 6nskat
virde. Vérdet kan ligga inom intervallet 0 och 100 % av nominell
huvudmotoreffekt.

Justering, grins 2. Avlés virdet vid "2=" och justera potentiometer "LIMIT 2" till
onskat virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100 % av nominell
huvudmotoreffekt.

—_n

Justering, grans 3, Niva. Tryck ”—” fOr att visa sidan 2. Avlds vardet vid "3
och justera potentiometer " LEVEL ADJUST" till 6nskat vdrde. Vérdet kan ligga
inom intervallet 0 och maximal huvudmotoreffekt.

Justering, grins 4, Tid. Avlés virdet vid "4=" och justera potentiometer "TIME
ADJUST" till 6nskat véirde. Vardet kan ligga inom intervallet 0 och 10.0 s.

2014-01-17 /BL
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5.5. Justering larmgranser OTM-RM1 (optionsenhet)

Upp till 2 enheter kan anvdndas i RMS-systemet.

Vilj OTM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa OTM-enheten.

DCU-displayen visar uppmatt véirde, och instédllda viarden for granserna. Alla

visade virden dr omridknade mot forinstdlld nominell temperatur, 100 eller 200 °C.

Nominell temperatur for respektive OTM-kort stills in genom dip-omkopplare pa
kortet.

Mitvirde for kanal 1 indikeras med "OTM 1"
Matviarde for kanal 2 indikeras med "OTM 2"

OTM=55 =45°C D
1=55 2=65 >

Kanal 1, Larmgrins 1. Avlés virdet vid "1=" och justera potentiometer
"CHANNEL 1, LIMIT 1" till 6nskat virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0
och 100 % av nominell temperatur.

Kanal 1, Larmgrins 2. Avlés virdet vid "2=" och justera potentiometer
"CHANNEL 1, LIMIT 2" till 6nskat virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0
och 100 % av nominell temperatur.

Kanal 2, Larmgréns 1. Tryck ”—” for att visa sidan 2. Avlds vérdet vid "3=" och
justera potentiometer "CHANNEL 2, LIMIT 1" till 6nskat viarde. Virdet kan ligga
inom intervallet 0 och 100% av nominell temperatur.

@ OPTIONAL

TEMP

OTM—RM1
9068263

CHANNEL 1
@© outeut i
®) ApausT !
@©outrut
@) rouust

LIMIT

CHANNEL 2
® outrut

LIMIT

aDwST
@©outPut
LIMIT

ADJUST

O] Jivi-al

@ Dmetso A

Kanal 2, Larmgrins 2. Avlés virdet vid "4=" och justera potentiometer "CHANNEL 2, LIMIT 2"
till onskat virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100 % av nominell temperatur.

5.6. Justering larmgranser HPM-RM1 (optionsenhet)
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Vilj HPM-enheten till DCM-displayen genom att trycka in "DISPLAY LIMITS”
pa HPM-enheten. DCM-displayen visar uppmatt vardes, och instdllda virden for
granserna. Alla visade virden dr omrdknade mot férprogrammerade nominella A
och B-kammartryck. Nominellt tryck for respektive kammare programmeras i
DCM-enheten. (se vidare i RS-systemets programmeringsmanual, PRO-RS1 ).

Maitvirde for kanal 1 indikeras med "HPM 1"
Mitvirde for kanal 2 indikeras med "HPM 2"

HPM=27 =37 ton D
1=55 2=65 >

(@) HYDRAULIC

PRESSURE

HPM—RM1

9068256

A—CHAMBER
@ outeut
LIMIT
apwust !

@ outPut
LMIT

aowsT 2

Kanal A, grins 1. Avlds vérdet vid "1=" och
justera potentiometer "A-CHAMBER, LIMIT 1" till 6nskat varde. Vérdet kan
ligga inom intervallet 0 och 100 % av nominellt A-kammartryck.

Kanal A, grins 2. Avlids vérdet vid "2=" och justera potentiometer "A-
CHAMBER, LIMIT 2" till 6nskat viarde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och
100 % av nomiellt A-kammartryck.

Kanal B, grins 1. Avlds virdet vid "3=" och justera potentiometer "B-
CHAMBER, LIMIT 3" till 6nskat viarde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och
100 % av nomiellt B-kammartryck.

Kanal B, grins 2. Avlds virdet vid "4=" och justera potentiometer "B-

B—CHAMBER
@©outeut

LIMIT

apwusT
@ outrut
LMIT

ausT 2

DISPLAY
LIMITS

@ Dmetso V/A

CHAMBER, LIMIT 4" till 6nskat virde. Virdet kan ligga inom intervallet 0 och 100 % av

nomiellt B-kammartryck.
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6. KONTAKT

Utveckling, produktion och underhéll: o
- /A

Dametric AB dametric

Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva

Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 N

E-post: dametric(@dametric.se Websida: www.dametric.se Valmelt Y 4
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