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RMS

RMS-SD1

SISALTO

1. TEKNISET TIEDOT
2. YKSIKOT
SAATOPERIAATE

KYTKENTAOHJEET

W

S. AARIVIIVAPIIRROS

1. TEKNISET TIEDOT

Jérjestelmajannite:
Ymparistélampdatila:
Varastointilampétila:
IImankosteus:
Suojausluokka:
Asennus:

Digitaali ulostulot:

Digitaali sisddnmenot:

Analogiset ulostulot:

Analogiset sisddnmenot:

Liitantakaapelit:

Maadoitus:
CE-hyvaksynta:

RMS-SD1 Fl.docx

+24 Vdc, + 10%, max 3.0 A

0-55°C

-40 - +70°C

F, DIN 40 040 mukaan (15% - 95%, ei kondens.)

IPQO (ei suojattu polya eiké vettd vastaan)

Asennetaan 4:11a M6 ruuvilla tiivistadvan kotelon pystyasennuslevya
vasten.

Jannite: 24Vdc

Tyyppi PNP ulostulo +24V:n jarjestelméjénnitteesta
Eristys: 500V, galvaanisesti eristava kultakin yksikolta
Kuormitus: Max 50mA

Jannite: 24Vdc

Tyyppi: Vastus OV:n jérjestelmdjannitetta vastaan
Eristys: 500V, galvaanisesti eristava kultakin yksikolta

Ottoimpedanssi: 5 kQ
Siirtymataso:12 +5 V

Virta: 4-20mA

Eristys: 500V, galvaanisesti eristettyja

Kuorma:  Max 800 Q

Virta: 4-20mA

Eristys: + 200V kutakin yksikkoa vastaan

Ottoresistanssi: Max 200 Q

Signaalit:  Ruuviliitdntaalustat, kaapelin poikkipinta max 2.5 mm2

Suojaukset: Liitetdaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

Teline maadoitetaan maaliitannalla (sek& asennuskulmien vélityksell&)
EN 50081-2:1993, EN 50082-2:1995, 89/336/ETY

Testausraportti: Enator TR976011
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RMS

RMS-SD1

2.1 YKSIKOT

Toiminto

Rack

Display and Control Unit
Disc Clearance Amplifier
Disc Temp Monitor
Control Motor Driver
Control Motor Interface
Control Motor Adaptor
Vibration Monitor
Motor Power Monitor

tai

Touch Point Vib. Detector

Position Monitor
Hydraulic Pressure Mon.
Optional Temp Monitor
Safeset Monitor
Peitekilvet

D/A- tuotenro

VAL- tuotenro

SKC- tuotenro

RMS-SD1 0123043 9103166
DCU-RM1 0100517 9103180
DCA-RM1 0122833 9103173
DTM-RM1 0122841 9103197
CMD-RM1 0122825 9068184
CMI-RM1 0122828 9068191
CMA-RM1 0122826 9315772
VIM-RM1 0123136 9068201
MPM-RM1 0122987 9068218
MPM-RM2 0122979 9374469
TVD-RM1 0100516 9068225
POM-RM1 0123032 9068249
HPM-RM1 0122850 9068256
OTM-RM1 0122982 9068263
SSM-RM1 0123053 9208968
TP-36

2.2  YKSIKKOJEN KUVAUS

RMS-SD1
Syottéjannite :
Sisaiset liittimet:
Ulkoiset liittimet:

DCU-RM1
Toiminto:
Sisaanmeno:
Ulostulo:

DCA-RM1
Toiminto:
Sisadnmeno:
Digitaaliset sisédnmenot:
Digitaalinen ulostulo:
Analoginen ulostulo:
Kaapeli:

tai

ja

ja

tai

RMS-SD1 Fl.docx

Rack RMS-SD

24 Vdc, maks. 3.0 A, ulkoiselta syottolaitteelta
32-napainen ja 64-napainen pcb-liitin tyyppia C
4, 6, 8 ja 12-napaiset jaettavat ruuviliitantaalustat

Display and Control Unit

Néaytto siséisille yksikoille, Terdvalinyksen saadin
Katso erillisesta kasikirjasta

Katso erillisesta ké&sikirjasta

Disc Clearance Amplifier

Terévalin mittaaminen

TDC-anturi

DCA-kalibrointi

Raja + +, Raja +, Raja-, Raja - -

4-20 mA

K-F2T, 7-johtimen kaapeli+suojaus,0.75 mm2,25m

K-TDC25, 7-johtimen kaapeli+suojaus,0.75 mm2,25m

KB-02, kaapelinpaéte.

K-GT, 7-napainen kosketin,7-johtimen kaapeli+suojaus,0.75 mm2,3m
K-GTS, 7-napainen kosketin,7-johtimen kaapeli+suojaus,0.75 mm2,3m

2001-09-02 / BL
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RMS

RMS-SD1

2.2 YKSIKKOJEN KUVAUS

DTM-RM1 Disc Temperature Monitor

Toiminto: Jauhatusvydhykkeen lampdtilan mittaaminen
Sisaantulo: TDC-anturi

Digitaalinen ulostulo: Raja 1, Raja 2, Raja 3

Analoginen ulostulo: 4-20 mA

CMA-RM1
Toiminto:
Sisaanmeno:
Ulostulo:

CMD-RM1
Toiminto:
Syéttojannite:
Sisaanmeno:
Ulostulo:

Kaapeli:

CMI-RM1
Toiminto:

Digitaaliset sissdnmenot:

Digitaalinen ulostulo:

VIM-RM1
Toiminto:
Anturi:
Digitaaliset ulostulot:
Analoginen ulostulo:
Naytto:
Kaapeli:

tai

tai

MPM-RM1

tai MPM-RM2
Toiminto:

Digitaaliset ulostulot:
Analoginen sisdédénmeno:
Analoginen ulostulo:

RMS-SD1 Fl.docx

Control Motor Adaptor
Askelmoottorijannitteen katkaisu

35 Vdc, 4.5A, ulkoiselta syoéttolaitteelta
35 Vdc, 4.5A, CMD-RM1:lle

Control Motor Driver

Kéyttovirran tuottaminen sahkotoimiselle askelmoottorille

35 Vdc, 4.5A, CMA-RM1:1ta

Pulssisignaalit CMI-RM1.:1t4

Kéyttovirran tuottaminen sahkotoimiselle askelmoottorille tyyppié
VRDM-5910

12*0.75 mm2, 30 m

Control Motor Interface

Ohjaussignaalien konvertoiminen PLC:Ita pulssisignaaleiksi CMD-
yksikkoa varten

Jauhinkiekot yhteen, jauhinkiekot erilleen, suuri nopeus ja
Pitomomentti

Askelmoottorihalytys

Vibration Monitor

Tarin&dn mittaus

Kiihtyvyysmittari 1 - 6000 Hz

Raja 1, Raja 2

4-20 mA

Nestekidenayttd, 0-25 mm/s, 10 valodiodia

K-VIM25, 3-napainen kosketin, 4-joht. kaapeli+suojaus, 0.25 mm2, 25m
K-VIM25A, 3-napainen kosketin, 4-joht. kaapeli+suojaus, 0.25 mmz2,25m
K-VIMS25, 2-napainen kosketin, 4-joht. kaapeli+suojaus, 0.25 mm2,25m

Motor Power Monitor

Motor Power Monitor

Paamoottoritehon mittaaminen

Raja 1, Raja 2, Raja 3 (ainoastaan MPM-RM2)
4-20 mA

4-20 mA

2001-09-02 / BL 4(18)



RMS

RMS-SD1

2.2  YKSIKKOJEN KUVAUS

TVD-RM1
Toiminto:

Digitaalinen sisdédnmeno:
Digitaalinen ulostulot:

Anturi:

Analoginen ulostulo 1:
Analoginen ulostulo 2:
Analoginen ulostulo 3:

Naytto:
Kaapeli:
tai

POM-RM1
Toiminto:
Digitaaliset ulostulot:
Anturi:

Analoginen ulostulo:
Kaapeli:

HPM-RM1
Toiminto:

Anturi:

Digitaaliset ulostulot:
Analogiset ulostulot:

OTM-RM1
Toiminto:

Anturi:

Digitaaliset ulostulot:
Analogiset ulostulot:

SSM-RM1
Toiminto:

Anturi:

Digitaaliset ulostulot:

Digitaaliset sisadnmenot:

Kaapeli:
ja

RMS-SD1 Fl.docx

Touchpoint Vibration Detector

Terékosketus-vérahtelyn mittaus

Alhainen vahvistus

Raja 1, Raja 2

TVD-T1, TVD-T2 tai TVD-T2S

4-20 mA

Audiosignaali kuulokkeisiin

Vara

Nestekidenayttd, 0-100%, 10 valodiodia

K-TVDT25, 4-napainen kosketin,4-joht. kaapeli+suojaus,0.25 mm2,25m
K-TVDS25, 4-napainen kosketin,4-joht. kaapeli+suojaus,0.25 mm2,25m

Position Monitor

Roottorin asennon mittaus

Raja 1, Raja 2, Raja 3

POT-50

4-20 mA

K-POT25, 7-napainen kosketin, 7-joht. kaapeli +suojaus, 0.25 mm2, 25m

Hydraulic Pressure Monitor

A- ja B-kammiopaineen mittaus

2 kpl 2-lankaista paineensiirrintd 4-20 mA.
A-Raja 1, A-Raja 2, B-Raja 1, B-Raja 2
A:4-20 mA, B: 4-20 mA

Optional Temp Monitor

Lampdatilan mittaus, 2 kanavaa

2 kpl 3-lankaista PT100-anturia

CHL1: Raja 1, Raja 2, CH2: Raja 1, Raja 2
CH1: 4-20 mA, CH2:4-20 mA

Safeset Monitor

Safeset-liitdnnan valvonta

2 kpl induktiivista anturia, 1G-30

Pydrii, Lauennut

Reset

K-AT10, 6-napainen kosketin, 4-joht. kaapeli +suojaus, 0.25 mm2, 25m
KB-01, kaapelinp&éte.

2001-09-02 / BL 5(18)



RMS RMS-SD1

3. SAATOPERIAATE

Katso kalibroinnin selostuksesta (KAL-SD) tarkat tiedot.

e Halytysrajojen s&éto tapahtuu vastaavalta yksikolta.

e Mittausarvo ja halytysrajat luetaan nayttoyksikoltd, DCU-RM1.

e  DCU-yksikko tunnistaa, mikd RMS-yksikoista on aktivoitu ja ndyttad oikean suuruuden valitulle
yksikolle.

e Yksikko valitaan yksikon "DISPLAY LIMITS" -vaihtokytkimelld.

DCA 2.23 MENU  Siirry NORMAALIIN NAYTTOON
DTM 168 (Naytté sammuu automaattisesti n. 2 min. kuluttua.)
POM _ 39.46 T Ei toimintoa
HPMA 22.5 - Kytkee automaattisen sammutuksen pois paalta
_ ) S Ei toimintoa
Liml 30.0 o
Lim2 25.0 ENT Ei toimintoa
HPMB 40.5
Liml 45.0
Lim2 42.5
*

Automaattinen sammutus

Naytté sammuu automaattisesti n. 2 minuuttia "DISPLAY LIMITS"-vaihtokytkimen viime
aktivoinnin jalkeen.

Kytkeédksesi tdimén toiminnon pois paalt4, paina DCU-yksikon "—"-vaihtokytkinta.

Néaytdn oikeaan alanurkkaan syttyy téhti, "*".

Seuraava DISPLAY LIMITS-vaihtokytkimen painallus palauttaa automaattisen sammutuksen.

RMS-SD1 Fl.docx 2001-09-02 / BL 6(18)



RMS

RMS-SD1

4. KYTKENTAOHJEET
RMS-SYOTTOJANNITE

K1, K2, K3
Syottojannite

K1

Us+ 1 @|+24Vdc

Us+ 2 @|+24Vdc

Us- 3 @|ov

Us- 4 @|OV

CONTROL MOTOR POWER

K2

CM+U 1 @]|+35Vdc

CM+U 2 @|+35Vdc
CM-GND 3 @

CM-GND 4 @

CONTROL MOTOR DRIVER

K3

CM+W1A 1 @ | Positiivinen, fas 1
CM-W1E 2 @ | Negatiivinen, fas 1
CM+W2A 3 @ | Positiivinen, fas 2
CM-W2E 4 @ | Negatiivinen, fas 2
CM+W3A 5 @ | Positiivinen, fas 3
CM-W3E 6 @ | Negatiivinen, fas 3
CM+W4A 7 @ | Positiivinen, fas 4
CM-W4E 8 @ | Negatiivinen, fas 4
CM+WH5A 9 @ | Positiivinen, fas 5
CM-W5E 10 @ | Negatiivinen, fas 5
CM-GND 1@

CM-GND 2@

RMS-SD1 Fl.docx

Syottojannite

oV (askelmoottorialusta)
oV (askelmoottorialusta)

Kaapeli:

Moottorikdamitykset, sdhkotoiminen
askelmoottori

1/ keltainen
2 / valkoinen
3/ sininen

4 |/ punainen
5/ roosa

6 / vihrea

7 | harmaa
8 / musta
9/ ruskea
10/ liila

Kaapelisuoja liitetdan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

2001-09-02 / BL
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RMS RMS-SD1

4. KYTKENTAOHJEET K4, K5A, K5B
CONTROL MOTOR INTERFACE Digitaaliset sisddnmenot ja ulostulot

K4
DI+CMTO 1 @ | Digitaalinen sisédanmeno, Kiekot yhteen PLC
DI+CMAP 2 @ | Digitaalinen sisaanmeno, Kiekot erilleen PLC
DI+CMHS 3 @ | Digitaalinen sisddnmeno, Suuri nopeus PLC
DI+CMHT 4 @ | Digitaalinen siséénmeno, Pitomomentti PLC
DO+CMAL 5 @ |Digitaalinen ulostulo, Askelmoottorihalytys PLC
DO+CM 6 @ | Digitaalinen ulostulo, Vara PLC
OPTIONAL TEMP MONITOR 1 Anturisignaalit

K5A
T+OTM11 1 @ |Anturi kanava 11, Positiivinen
T-OTM11 @ | Anturi kanava 11, Kompensointi
TS-OTM11 3 @ |Anturi kanava 11, Negatiivinen
T+OTM12 4 @ |Anturi kanava 12, Positiivinen
T-OTM12 5 @ |Anturi kanava 12, Kompensointi
TS-OTM12 6 @ |Anturi kanava 12, Negatiivinen

Kaapelisuoja liitetaéan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

OPTIONAL TEMP MONITOR 1 Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

K5B
AO+OTM11 1 @ |Analoginen ulostulo, 11, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-OTM11 2 @ |Analoginen ulostulo, 11, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO+OTM12 3 @ |Analoginen ulostulo, 12, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-OTM12 4 @ | Analoginen ulostulo, 12, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+OTM11 (5 (@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 11, Raja 1 PLC
DO+OTM12 (6 @@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 11, Raja 2 PLC
DO+OTM13 (7 @@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 12, Raja 1 PLC
DO+OTM14 (8 @ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 12, Raja 2 PLC

RMS-SD1 Fl.docx 2001-09-02 / BL 8(18)



RMS

RMS-SD1

4. KYTKENTAOHJEET
MOTOR POWER MONITOR

Al+MPM
Al-MPM
AO+MPM
AO-MPM
DO+MPM1
DO+MPM2

OPTIONAL TEMP MONITOR 2

T+OTM21
T-OTM21
TS-OTM21
T+OTM22
T-OTM22
TS-OTM22

OPTIONAL TEMP MONITOR 2

AO+OTM21
AO-OTM21

AO+OTM22
AO-OTM22

DO+0TM21
DO+0TM22
DO+0TM23
DO+0TM24

RMS-SD1 Fl.docx

K6

1

o Ok~ WN
000000

K7A

O Ol B~ WDN
000000

K7B

0O N O O WDN P
00000000

K6, K7A, K7B

Digitaaliset ulostulot

Analoginen siséanmeno, 4-20 mA
Analoginen siséanmeno, 4-20 mA
Analoginen ulostulo, 4-20 mA
Analoginen ulostulo, 4-20 mA
Digitaalinen ulostulo, Raja 1
Digitaalinen ulostulo, Raja 2

Anturisignaalit

Anturi kanava 21, Positiivinen
Anturi kanava 21, Kompensointi
Anturi kanava 21, Negatiivinen
Anturi kanava 22, Positiivinen
Anturi kanava 22, Kompensointi
Anturi kanava 22, Negatiivinen

Analogiset sisddnmenot ja ulostulot,

Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
PLC
PLC

Kaapelisuoia liitetdan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

Analoginen ulostulo, 21, 4-20 mA
Analoginen ulostulo, 21, 4-20 mA
Analoginen ulostulo, 22, 4-20 mA
Analoginen ulostulo, 22, 4-20 mA
Digitaalinen ulostulo, Kanava 21, Raja 1
Digitaalinen ulostulo, Kanava 21, Raja 2
Digitaalinen ulostulo, Kanava 22, Raja 1
Digitaalinen ulostulo, Kanava 22, Raja 2

2001-09-02 / BL

Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
Laitejarjestelma
PLC
PLC
PLC
PLC

9(18)



RMS RMS-SD1

4. KYTKENTAOHJEET K8, K9, K10
HYDRAULINEN PAINE Anturisignaalit

K8
T+HPMA 1 . Anturi A- kammio, positiivinen
T-HPMA 2 . Anturi A- kammio, negatiivinen
TS-HPMA 3 @ | Kaapelisuoja liitetdén telineen alla olevaan maadoituskiskoon
T+HPMB 4 @ | Anturi B- kammio, positiivinen
T-HPMB 5 @ | Anturi B- kammio, negatiivinen
TS-HPMB 6 @ | Kaapelisuoja liitetdén telineen alla olevaan maadoituskiskoon
HYDRAULINEN PAINE Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

K9
AO+HPA 1 @ |Analoginen ulostulo, A, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-HPA 2 @ |Analoginen ulostulo, A, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO+HPB 3 @ |Analoginen ulostulo, B, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-HPB 4 @ | Analoginen ulostulo, B, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+HPAL 5 @ |Digitaalinen ulostulo, A, Raja 1 PLC
DO+HPA2 6 @ |Digitaalinen ulostulo, A, Raja 2 PLC
DO+HPB1 7 @ | Digitaalinen ulostulo, B, Raja 1 PLC
DO+HPB2 8 @ | Digitaalinen ulostulo, B, Raja 2 PLC
VIBRATION MONITOR Anturisignaalit, Analogiset ulostulot,

K10 Digitaaliset ulostulot
T+VIM 1 @ |Anturi, positiivinen * . valkoinen + ruskea
T-VIM 2 @ | Anturi, negatiivinen * . vihred + keltainen
TS-VIM 3 @ |Kaapelisuoja liitetédén telineen alla olevaan maadoituskiskoon
DO+MPM3 4 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 3 MPM PLC
AO+VIM 5 . Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO-VIM 6 . Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelméa
DO+VIM1 7 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 1 PLC
DO+VIM2 8 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 2 PLC

* K-VIM25, K-VIM25A tai K-VIMS25

RMS-SD1 Fl.docx 2001-09-02 / BL 10(18)



RMS RMS-SD1
4. KYTKENTAOHJEET K11, K12, K13
POSITION MONITOR Anturisignaalit, Analogiset ulostulot,

K11 Digitaaliset ulostulot
TI-POT1 1 @ |Anturi, sisaédnmeno negatiivinen K-POT25:  valkoinen
TI+POT1 2 @ |Anturi, sisadanmeno positiivinen ~ K-POT25:  ruskea
TE-POT1 3 @ | Anturi, heratys negatiivinen K-POT25: vihrea
TE+POT1 4 @ | Anturi, herétys positiivinen K-POT25: keltainen
TR+POT1 5 @ | Anturi, vertailu positiivinen K-POT25: harmaa
TM+POT1 6 @ | Anturi, mittaus positiivinen K-POT25: roosa
TS-POT1 7 @ | Kaapelisuoja liitetaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon
AO+POM1 8 @ | Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-POM1 9 @ | Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+POM1 10 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 1 PLC
DO+POM2 11 @ Digitaalinen ulostulo, Raja 2 PLC
DO+POM3 12 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 3 PLC
DISC TEMP MONITOR Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

K12
AO+DTM 1 @ |Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-DTM 2 @ |Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+DTM1 3 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 1 PLC
DO+DTM2 4 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 2 PLC
DO+DTMS3 5 @ |Digitaalinen ulostulo, Raja 3 PLC

6 @
TOUCH POINT MONITOR Anturisignaalit, Analogiset ulostulot,

K13 Digitaaliset ulostulot ja sisddnmenoar
T+TVD 1 @ | Anturi, positiivinen * : valkoinen + ruskea
T-TVD 2 @ | Anturi, negatiivinen * . vihred + keltainen
TS-TVD 3 @ | Kaapelisuoja liitetédén telineen alla olevaan maadoituskiskoon
AO+TVDH 4 @ | Analoginen ulostulo, kuulokkeet Kuulokeliitin
AO-TVDH 5 @ |Analoginen ulostulo, kuulokkeet Kuulokeliitin
AO+TVDA 6 @ | Analoginen ulostulo, vara
AO-TVDA 7 @ | Analoginen ulostulo, vara
AO+TVD 8 @ | Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO-TVD 9 @ | Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+TVD1 10 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja 1 PLC
DO+TVD2 11 @ Digitaalinen ulostulo, Raja 2 PLC
DI+LOGA 12 . Digitaalinen sisddnmeno, Alhainen vahvistus PLC

* K-TVDT25 tai K-TVDS25
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RMS RMS-SD1
4. KYTKENTAOHJEET K14, K15, K18
DISC CLEARANCE AMPLIFIER Anturisignaalit

K14
TM+TDC 1 @ | Anturi, mittaus positiivinen * :valkoinen
TM-TDC 2 @ | Anturi, mittaus negatiivinen *: ruskea
TR+TDC 3 @ | Anturi, vertailu positiivinen *: vihred
TR-TDC 4 @ | Anturi, vertailu negatiivinen * . keltainen
TE+TDC 5 @ |Anturi, heratys positiivinen * . harmaa
TE-TDC 6 @ | Anturi, heratys negatiivinen * . roosa
TP+TDC 7 @ | Anturi, PT-100 heratys * 1 sininen
TS-TDC 8 @ | Kaapelisuoja litetdén telineen alla olevaan maadoituskiskoon

DISC CLEARANCE AMPLIFIER

*: K-F2T tai K-TDC25

Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

K15
AO+DCA 1 @ |Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-DCA 2 @ |Analoginen ulostulo, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+DCA1 3 @ |Digitaalinen ulostulo, Raja 1 (+ +) PLC
DO+DCA2 4 @ |Digitaalinen ulostulo, Raja2 (+) PLC
DO+DCA3 5 @ |Digitaalinen ulostulo, Raja3 (-) PLC
DO+DCA4 6 @ | Digitaalinen ulostulo, Raja4 (--) PLC
DO+DCAMA (7 @ | Digitaalinen ulostulo, Vikatoiminto PLC
DO+DCASA |8 . Digitaalinen ulostulo, Tunnistinhalytys PLC
DISC CLEARANCE AMPLIFIER Digitala sisddanmenoar

K18
DI+DCASC 1 @ | Digitaalinen sisaanmeno, DCA Karkea asetus PLC
DI+DCASS 2 @ |Digitaalinen sisddanmeno, DCA Vahvistusasetus PLC
DI+DCASZ 3 @ |Digitaalinen sisddnmeno, DCA Nollaus PLC
DI+DCASE 4 @ | Digitaalinen sisadnmeno, DCA Asetus PLC
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RMS RMS-SD1

4. KYTKENTAOHJEET K16, K17, K19
DISPLAY AND CONTROL UNIT Analogiset sisaanmenot ja ulostulot,

K16 Digitaaliset sisddnmenot ja ulostulot
AlI+DCRSV 1 @ | Analoginen siséanmeno, tavoitearvo, 4-20 mA  Laitejarjestelma
Al-DCRSV 2 @ |Analoginen sisadanmeno, tavoitearvo, 4-20 mA  Laitejarjestelma
AO+DCRSV |3 @ |Analoginen ulostulo, tavoitearvo, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-DCRSV 4 @ | Analoginen ulostulo, tavoitearvo, 4-20 mA Laitejarjestelma
DI+DCRON (5 @@ |Digitaalinen sisaéanmeno, PLC:n saadin PLC
DI+DCRIN 6 @ | Digitaalinen sisdédnmeno, Lisaa tavoitearvoa PLC
DI+DCRDE 7 @ | Digitaalinen sisaanmeno, Vahenna tavoitearvoa PLC
DI+DCRST 8 @ | Digitaalinen sisddanmeno, Aseta tavoitearvo (DCA) PLC
DI+DCRAS 9 @ | Digitaalinen sisaanmeno, Ulkoinen tavoitearvo PLC
DO+DCRAL |10 @ | Digitaalinen ulostulo, Saatimen halytys PLC
DO+DCURD |11 @ Digitaalinen ulostulo, Valmis PLC
DO+DCUAL |12 . Digitaalinen ulostulo, Yhteishalytys PLC
DISPLAY AND CONTROL UNIT Digitaaliset sisddnmenot ja ulostulot

K17
DI+TPAU 1 @ | Digitaalinen sisadanmeno, Autom. terdkosketuspiste PLC
DI+TPMA 2 @ | Digitaalinen sisadnmeno, Man. terakosketuspiste
DO+TPAL |3 @ PLC
DO+TPCO 4 @ Digitaalinen ulostulo, terdkosketuspistehalytys PLC
DI+FGRE 5 @ Digitaalinen ulostulo, terdkosketuspisteen otto valmis PLC
DO+FEGCO 6 @ Digitaalinen sisadnmeno, Syottovahti reset PLC
DO+FGAL 7 @ Digitaalinen ulostulo, Syottovahti kosketin PLC
ID+PDU1 s @ Digitaalinen ulostulo, Sy6ttovahti halytys PLC
ID+PDU2 o @ | Sarjaulostulo ulostulo, PDU-display K-PDU3: valkoinen
ID-PDU 10 @ | Sarjaulostulo sisaanmeno, PDU-display K-PDU3: ruskea
U+PDU 11 @ | Yhteinen, PDU-display K-PDUS: vihrea+skarm
U-PDU 12 @ | Syéttéjannite, PDU-display K-PDU3: keltainen
DISPLAY AND CONTROL UNIT Digitaaliset sisddnmenot ja ulostulot

K19
D+SYNC 1 @ | Digitaalinen sisaanmeno/ ulostulo, Roottorin tahd
DI+DCU2 2 @ S
DI+DCU3 3 @ Digitaalinen sisadnmeno, Alhainen A-kammiopaine PLC
DI+DCU4 4 @ Digitaalinen sisaanmeno, Ei kaytetty PLC
DI+DCU5 5 @ Digitaalinen sisaanmeno, Ei kaytetty PLC
DI+DCU6 6 @ Digitaalinen sisaanmeno, Ei kaytetty PLC
DO+DCU7 7 @ Digitaalinen sisaanmeno, Ei kaytetty PLC
DO+DCUS s @ Digitaalinen ulostulo, Ei kaytetty PLC
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4. KYTKENTAOHJEET K20, K21
SAFESET MONITOR

T1-SS
T2-SS
T3-SS
T4-SS
DO+SSSZ
DO+SSRO
DO+SSTR
DI+SSRE

Ei kaytetty

T1-SS2
T2-SS2
T3-SS2
T4-SS2
DO+SSSZ2
DO+SSRO2
DO+SSTR2
DI+SSRE2

RMS-SD1 Fl.docx

K20
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K21
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00000000

RMS-SD1
Anturisignaalit, Digitaaliset sisddnmenot ja
ulostulot
Anturi + K-AT10: valkoinen
Anturi M, moottoripuoli K-AT10: ruskea
Anturi R, jauhinpuoli K-AT10: vihrea
Anturi - K-AT10: keltainen
Digitaalinen ulostulo, ei kaytetty PLC
Digitaalinen ulostulo, pyorii PLC
Digitaalinen ulostulo, lauennut PLC
Digitaalinen sisaéanmeno, palautus PLC

Kaapelisuoja liitetaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon
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RMS RMS-SD1

4. KYTKENTAOHJEET K22, K23, K24
VARAPAIKKA Anturisignaalit
K22
T1-SD 1 @|Anturil
T2-SD 2 @|Anturi2
T3-SD 3 @/|Anturi3
T4-SD 4 @)|Anturi4
T5-SD 5 @|Anturib
T6-SD 6 @|Anturi6
VARAPAIKKA Analogiset ja Digitaaliset ulostulot
K23
AO+SD1 1 @ |Analoginen ulostulo 1
AO-SD1 2 @ |Analoginen ulostulo 1
AO+SD2 3 @ |Analoginen ulostulo 2
AO-SD2 4 @ | Analoginen ulostulo 2
DO+SD1 5 @ | Digitaalinen ulostulo
DO+SD2 6 @ | Digitaalinen ulostulo
DO+SD3 7 @ | Digitaalinen ulostulo
DO+SD4 8 @ | Digitaalinen ulostulo
El KAYTETTY
K24
T+VIM2 1 @
T-VIM2 2 @
TS-VIM2 3 @
AO+VIM2 4 @
AO-VIM2 5 @
DO+VIM21 (6 @
DO+VIM22 |7 @
8 @
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RMS RMS-SD1

4. KYTKENTAOHJEET K31, K32, K41, K42
OPTIONAL TEMP MONITOR 3 Anturisignaalit

K31
T+OTM31 1 @ |Anturi kanava 31, positiivinen
T-OTM31 2 @ |Anturi kanava 31, kompensointi
TS-OTM31 3 @ | Anturi kanava 31, negatiivinen
T+OTM32 4 @ | Anturi kanava 32, positiivinen
T-OTM32 5 @ | Anturi kanava 32, kompensointi
TS-OTM32 6 @ | Anturi kanava 32, negatiivinen

Kaapelisuoja liitetaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

OPTIONAL TEMP MONITOR 3 Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

K32
AO+OTM31 1 . Analoginen ulostulo, 31, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO-OTM31 2 . Analoginen ulostulo, 31, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO+OTM32 |3 @ |Analoginen ulostulo, 32, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-OTM32 4 @ | Analoginen ulostulo, 32, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+OTM31 (5 (@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 31, Raja 1 PLC
DO+OTM32 (6 (@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 31, Raja 2 PLC
DO+OTM33 |7 @@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 32, Raja 1 PLC
DO+0OTM34 (8 @ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 32, Raja 2 PLC
OPTIONAL TEMP MONITOR 4 Anturisignaalit

K41
T+OTM41 1 . Anturi kanava 41, positiivinen
T-OTM41 2 . Anturi kanava 41, kompensointi
TS-OTM41 3 @ | Anturi kanava 41, negatiivinen
T+0OTM42 4 @ | Anturi kanava 42, positiivinen
T-OTM42 5 @ | Anturi kanava 42, kompensointi
TS-0TM42 6 @ | Anturi kanava 42, negatiivinen

Kaapelisuoja liitetaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

OPTIONAL TEMP MONITOR 4 Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

K42
AO+OTM41 1 @ |Analoginen ulostulo, 41, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-OTM41 2 @ | Analoginen ulostulo, 41, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO+OTM42 |3 @ |Analoginen ulostulo, 42, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-OTM42 4 @ |Analoginen ulostulo, 42, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+OTM41 (5 @@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 41, Raja 1 PLC
DO+OTM42 |6 @@ |Digitaalinen ulostulo, Kanava 41, Raja 2 PLC
DO+OTM43 (7 @ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 42, Raja 1 PLC
DO+OTM44 (8 @ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 42, Raja 2 PLC

RMS-SD1 Fl.docx 2001-09-02 / BL 16(18)



RMS RMS-SD1

4. KYTKENTAOHJEET K51, K52, K61, K62
OPTIONAL TEMP MONITOR 5 Anturisignaalit

K51
T+OTM51 1 @ |Anturi kanava 51, positiivinen
T-OTM51 2 @ |Anturi kanava 51, kompensointi
TS-OTM51 3 @ | Anturi kanava 51, negatiivinen
T+OTM52 4 @ | Anturi kanava 52, positiivinen
T-OTM52 5 @ | Anturi kanava 52, kompensointi
TS-OTM52 6 @ | Anturi kanava 52, negatiivinen

Kaapelisuoja liitetaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

OPTIONAL TEMP MONITOR 5 Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot.

K52
AO+OTM51 1 . Analoginen ulostulo, 51, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO-OTM51 2 . Analoginen ulostulo, 51, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO+OTM52 |3 @ | Analoginen ulostulo, 52, 4-20 mA Laitejarjestelma
AO-OTM52 4 @ | Analoginen ulostulo, 52, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+OTM51 (5 (@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 51, Raja 1 PLC
DO+OTM52 (6 (@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 51, Raja 2 PLC
DO+OTM53 (7 @ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 52, Raja 1 PLC
DO+OTM54 (8 @ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 52, Raja 2 PLC
OPTIONAL TEMP MONITOR 6 Anturisignaalit

K61
T+OTM61 1 @ |Anturi kanava 61, positiivinen
T-OTM61 2 @ |Anturi kanava 61, kompensointi
TS-OTM61 3 @ |Anturi kanava 61, negatiivinen
T+OTM62 4 @ | Anturi kanava 62, positiivinen
T-OTM62 5 @ | Anturi kanava 62, kompensointi
TS-OTM62 6 @ | Anturi kanava 62, negatiivinen

Kaapelisuoja liitetaan telineen alla olevaan maadoituskiskoon

OPTIONAL TEMP MONITOR 6 Analogiset ulostulot, Digitaaliset ulostulot

K62
AO+OTM61 1 ‘ Analoginen ulostulo, 61, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO-OTM61 2 . Analoginen ulostulo, 61, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO+OTM62 3 . Analoginen ulostulo, 62, 4-20 mA Laitejarjestelméa
AO-OTM62 4 @ | Analoginen ulostulo, 62, 4-20 mA Laitejarjestelma
DO+OTM61 (5 (@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 61, Raja 1 PLC
DO+OTM62 (6 @@ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 61, Raja 2 PLC
DO+OTM63 |7 @ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 62, Raja 1 PLC
DO+OTM64 (8 @ | Digitaalinen ulostulo, Kanava 62, Raja 2 PLC
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