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RMS PRO-SD1
PROGRAMMERINGSMANUAL FOR RMS-SD1
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1. DCU-DISPLAY
1.1 NORMALVISNING
DCA mm MENU Vilj MENY
2.23 T Avaktiverar specialmenyn vid reglering
DTM oC - Inggn funktlon. ‘ ‘
168 J Aktiverar specialmenyn vid reglering
ENT  Ingen funktion
POM mm
39.46 XXXXXXXXX
SETP DCA SETP DCA X.XX anger regulatorns borvérde
I 1.00mm | ”I” indikerar internt borvarde, ”E” for externt
XXXXX)-(XXXX NOT READY indikerar att DCU-RM1 inte &r i aktivt ldge. Visas
pa displayen under de 8 forsta sekunderna efter
uppstart. Det indikerar &ven att ett internt larm har
intriffat.

RMS-SD1 PRO SE.docx

REG.ACTIV indikerar aktiverad malspaltsregulator.
FEEDG.ACT indikerar aktiverad FeedGuard 6vervakning.
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PRO-SD1

1.2 MED RMS-ENHETS GRANSER

RMS

DCA 2.23
DTM 168
POM 39.46
HPMA 22.5
Liml 30.0
Lim2 25.0
HPMB 40.5
Liml 45.0
Lim2 42.5

*

2. HUVUDMENY

- MAIN -
- MENU -
UNITS |
RANGE

DCA CAL.
REGULATOR
FG SETTING
FG RESULTS
ALARM LIST
DISPLAY

MENU Aterga till normalvisning
(Displayen stiings av automatiskt efter ca. 2 minuter)

T Ingen funktion

- Kopplar bort displayens auto-avstingning
J Ingen funktion

ENT  Ingen funktion

DISPLAY LIMITS" pd HPM-enheten dr aktiverad i detta exemplet.
* Detta indikerar att den automatiska avstdngningen inte &r aktiverad.

Om enheten inte dr aktiverad i enhetsmenyn, visas detta med
DISABLED.

MENU Aterga till normalvisning

0 Flytta markdren uppat
- Ingen funktion

J Flytta markoren nedét
ENT  Ga in i markerad meny

OBS ! Det gér inte att komma in i menyerna under FeedGuard
Overvakning, aktiverad malspaltsregulator eller vid skrappunktstagning.
Om ingen knapp trycks in inom tva minuter, dtergdr programmet
automatiskt till normal-visning.

Om 'DISPLAY LIMITS' trycks in pa nagon enhet s hoppar programmet
ur menyerna och visar grinserna for den valda enheten.

Uthopp sker inte ndr man 4r inne och dndrar vardet pa ndgon menyfunktion, samt nér en
menyfunktion dr dndrad och man befinner sig i nigon meny utan att ha sparat undan dndringen.

UNITS
RANGE

DCA CAL.
REGULATOR
FG SETTING
FG RESULTS
ALARM LIST
DISPLAY

RMS-SD1 PRO SE.docx

In/urkoppling av enheter

Instéllning mitomraden

Instéllning kalibreringen for TDC givaren

Instéllning malspaltsregulator

Instéllning for FeedGuard 6vervakning.

Utldsning av resultat frdn senaste FeedGuard dvervakning.
Visar summalarm enheter

Val av displaytyp
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RMS PRO-SD1
3. ENHETER
MENU 2 MENU Atergé’l till HUVUDMENY (Med éndrade val)
UNITS ) Flytta markoren uppat / Bladdra uppét
|ALL OFF ‘ - Andra markerad enhet pi/av
ALL ON J Flytta mgrkéren nedat / Bladdra nedat
DTM on ENT  Aterga till foregiende meny
Denna menyn anvénds for att aktivera/avaktivera RMS-enheter.
HPM on Varje enhet kan séttas till ett av tre alternativ:
MPM on Off Enheten ar urkopplad och inget virde visas.
- On Enheten &r aktiverad och virdet anvinds i systemet.
OTM6 off On+A Aktiverad och eventuellt larm &r kopplat till summalarmet.
POM on CMD, CMI och DCA enheterna ir inte inkluderade da de har sina egna
TVD on interna larmutgéngar. TVD maste vara aktiv for att man skall kunna
anvinda skrappunktstagningen och MPM maéste vara aktiv for att man
VIM on skall kunna visa "DCA++" funktionen.
VIMT off "ALL OFF" /"ALL ON" anvédnds for att sdtta alla enheter i ldge off eller
on.
VIMf kan endast aktiveras om RMS SYSTEM, under instdllning av
omraden, dr satt till RMS-DD1. (Se 4.6).
Summalarm har en fordrdjning pé ca 3 sek vilket giller alla métsignaler
forutom MPM som har ca 15 s fordrojning
4. MATOMRADE
MENU 3 MENU Aterg till HUVUDMENY
RANGE T Flytta markdren uppat
SETTINGS - Ingen funktion
IM AIN POWE R‘ \’ Flytta markdren nedét
ENT  Vilj markerad funktion
POM STROKE
HPM A-ch. Anvind 71 och ”|” knapparna for att vdlja funktion, varvid den understa
HPM B-ch. raden visar instillt varde. Tryck ENTER.
DCA RANGE Den understa raden dndrar da utseende till vit text pa svart botten vilket
RMS SYSTEM indikerar att védrdet kan @ndras.
HPM A-min Nu édndras védrdet med 1 och ”’|” knapparna. Stega till 6nskat viarde och
- tryck ENTER igen.
REG Hi-res Den understa raden atergar till normal visning och pilknapparna anvdnds
for att vélja funktion igen. Nér denna rutin avslutas sd fragar programmet
15.0 om ev. dndringar skall sparas.

MAIN POWER. Stiller in max effekt for huvudmotor (=100 %). Upp- och ned-rdkningsknapparna
rdknar kontinuerligt om de halls intryckta. Max: 50.0 MW, Min: 0.5MW, Standard: 10.0 MW.
Uppldsning dr beroende pé effektomrade: <2 MW = 0.01, 2 till 4 MW = 0.02, 4 till 10 MW = 0.05,
10-20 MW = 0.1, 20-40MW = 0.2, 40-50MW = 0.5

POM STROKE. Stiller in slaglangd for POM-givare. Endast 50 mm finns for nirvarande.

Max: 200, min: 20, standard: 50, steg: 10mm.

RMS-SD1 PRO SE.docx
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RMS PRO-SD1

HPM A-ch. Stéller in maximalt A-kammartryck. Max: 160.0, min: 10.0, steg: 0.1/1.0 ton,
standardvarden:

Raffinor ton Raffinor ton
RGP-2XX (3 lager) 45 RGP-A 97
RGP-2XX (2 lager) 37 CONFLO 42
RGP-268 55

HPM B-ch. Stiller in maximalt B-kammartryck. Max: 160.0, min: 10.0, steg: 0.1/1.0 ton,
standardvarden:

Raffinor ton Raffinor ton
RGP-2XX (3 lager) 90 RGP-A 160
RGP-2XX (2 lager) 54 CONFLO 42
RGP-268 110

DCA Range. Stiller in mitomrade for malspaltsmitningen 1 systemet, 2.00 alt. 3.00 mm. DCA-
enheten skall ocksa stéllas in for nominellt omrade. Se kapitel for DCA-RM1.

Max: 3.00, Min: 2.00, standard: 2.00.

RMS SYSTEM. Instéllning av RMS-system (SD eller DD).

HPM A-min. Instéllning lagsta tilldtna kraft for A-kammaren (skivor isér).

Endast DCU-RM1 med programversion 7.xx. Parametern anger ligsta tillatna kraft for skivor isar
under malspaltsregling. D& A-kraften faller under instélld grins s backas rotorn automatiskt 0.05
mm. Satt virdet till 0.00 for att koppla ur funktionen. Max: 10.0 ton, Min: 0.00 ton.

REG Hi-res. Instéllning av hoguppldst malspalstregulator.

Endast DCU-RM1 med programversion 7.xx. Sétt till 1 for att koppla in funktionen, annars till 0.
Denna funktion &r endast anvandbar for en konisk raffinér med utvéxling 1:4 mellan axialldge och
malspalt, t.ex. RGP-CF82 Conflo.

Funktionen anvénder ytterligare en decimal for malspalt och malspaltsregulatorns borvirde vilket gor
att regulatorn kan reglera med 0.0025 mm upplosning (0.0 lmm forflyttning av rotorn).

For denna upplosning krévs att regulatorns instéllning for dodband sitts till 0.00.

RMS-SD1 PRO SE.docx 2017-12-04 / BL 5(11)
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5. DCA-KALIBRERING

MENU 4 MENU Aterga till HUVUDMENY
DCA CAL. T Flytta markdren uppét

SETTINGS - Ingen funktion
ITVD LIMIT ‘ J Flytta markoren nedét

POM EACTOR ENT  Vilj funktion dir markdren stir

Anvind 71 och ”|” knapparna for att vélja funktion, varvid den understa
raden visar instéllt virde. Tryck ENTER.

Den understa raden dndrar da utseende till vit text pa svart botten vilket
indikerar att virdet kan dndras.

Nu dndras védrdet med 1 och ”’|” knapparna. Stega till 6nskat viarde och
tryck ENTER igen.

Den understa raden atergar till normal visning och pilknapparna anvdnds
for att vélja funktion igen. Nér denna rutin avslutas sd fragar programmet
50 om ev. dndringar skall sparas.

TVD LIMIT. Gréns for relativ POM-visning -(0.10 mm).

Denna parameter sétter TVD-signalens gransvérde, dvs. den grans som skall uppnas for att POM-

vérdet skall forinstillas till -0.10 mm. Funktionen anvénds endast under DCA-kalibrering, och nér

skrappunkten dr uppnadd. TVD enheten maste vara aktiverad i menyn Enheter, for att kunna anvdnda

funktionen. Max: 100 %, min: 0 %, standard: 50 %, steg: 5 %.

POM FACTOR. Denna faktor sitts efter forhdllandet mellan rotorldgesforandringen relativt

malspaltsforandringen. Faktorn gor att den relativa POM visningen samt faktorn for Gain 1

regulatorn, sker korrekt. Max: 1, min: 0.25, standard 1.

1.00 For planzons-raffinor.

0.25 For Conflo-raffindr. Relativa POM visningen blir hér satt till -0.10 nér
TVD-griansen dr uppnddd, men displayen visar 25 % av fordandringen av
POM-virdet fran detta rotorlage.
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6. MALSPALTSREGULATOR

MENU 4 MENU Aterga till HUVUDMENY
REGULATOR T Flytta markdren uppét
SETTINGS - Ingen funktion
ID EADBAND ‘ J Flytta markoren nedéat
INTERVAL ENT  Vilj markerad funktion
GAIN Anvind 71 och ”|” knapparna for att vilja funktion, varvid en understa
FILTER raden visar instéllt virde. Tryck ENTER. Den understa raden éndrar da
OVER ALARM utseende till vit text pa svart botten vilket indikerar att virdet kan dndras.
SPEED LIM. Nu dndras vdrdet med 1 och | knapparna. Stega till 6nskat virde och
UNDER ALRM tryck ENTER igen. Den understa raden atergér till normal visning och
LOW A-PR pilknapparna anvénds for att vélja funktion igen.
DEFAULT

0.05

DEADBAND. Dodbandet stiller in den tillatna skillnad mellan borvirdet och DCA-vardet, utan att
regulatorn kompenserar. Max: £0.25, min: +£0.01, standard: £0.05, steg: £0.01 mm.

Om alternativet "REG Hi-res” (under MATOMRADE/RANGE SETTINGS) ir satt till 1 s sitts
borviérdet till ”0”.

INTERVAL. Intervallvérdet stiller in tiden mellan varje regulator-forsok.

Virdet begransar dven den hogsta instéllbara filtertiden for DCA-signalen . Max: 20 s, min: 2 s,
standard: 10 s, steg: 1 s.

GAIN. Forstarkningen stiller in reglerpulsens varaktighet. Om satt till 100 %, ar utvérdet
proportionell mot stegmotor rorelsen. Forstdrkningen multipliceras med en faktor 4, di koniska
segment anvénds, detta gors genom att stilla om POM-ratio i DCA-cal. Menyn.

Max: 120, min: 40, standard: 100, steg: 5 %.

FILTER. Stiller in filtertid for DCA-signal. Inom parantes visas maximalt instillbar tid.
Funktionen medelvérdesbildar ett antal DCA-vérden bestimt av instélld filtertid. Méitvarden
uppdateras ca en gang i sekunden. 1 &r lika med inget filtertid, 10 dr max filtreringstid.

Max virdet bestdms av vérdet pa intervall och det dr vérdet av intervall delat med 2, avrundat till
ndrmast hogsta heltal (ex. intervall = 11 => max filter = 6).

Max: 10, min: 1, standard: 5, steg: 1 s

OVER ALARM. Denna meny stiller in den maximalt tillatet avstand for ihop-reglering av
malspalten. Avstandet kan stillas in som procent av borvérde alternativt som ett absolut avstind 1
mm. (Om 0.00 stélls in, s& kopplas funktionen ur). Ett raknarregister nollstills ndr regulatorn startas,
och raknar sedan regleravstdnd ihop och regleravstdnd isér .Om avstandet ihop dverskrider avstdndet
isdr med mer 4n instillt larmavstand, s stoppas regulatorn och ett larm genereras.

Om borvirdet dndras med mer 4n 0.03 mm, sd tolkas detta som en ny reglering och dérmed s&
nollstilles raknarregistret.

Registret minskas med en klocksignal, som bestdms av instéllningen for reglerhastighet. Om ldmpligt
vérde stélls in, kommer denna funktion att generera larm vid fel pd TDC-givare (=hog
reglerhastighet), men inte att generera larm nér regulatorn kompenserar for langdforandringar p.g.a.
uppvarmning av raffindren (=lag reglerhastighet).

Max: 95%/1.00mm, min: 5%/0.00mm, standard: 50 %, steg: 5%/0.05mm.

SPEED LIMIT. Denna parameter bestimmer den maximala reglerhastigheten.

Max = 1.00 mm/min, min: 0.02 mm/min, standard: 0.1 mm/min, steg: 0.02 mm/min.
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UNDER ALRM. Denna meny stéller in antal tillatna regleringsintervall i fo6ljd som ligger utanfor
dodbandet, utan larm. En raknare 6kas ett steg for varje intervall period som DCA-signalen ligger
utanfor dodbandet. En alarm utgéng aktiveras om ridknaren Gverstiger instilld gréns. Intervall
perioder da DCA-signalen ligger inom dodbandet, nollstéller rdknaren.

Borvérdesidndringar storre én +0.03 mm, nollstéller rdknaren.

Max: 20, min: 5, standard: 10, steg: 1.

LOW A-PR. Denna parameter bestimmer om enheten skall anvénda en funktion for att spérra
ihopmatning av skivorna vid lagt a-kammartryck.

Om funktionen ej finns i PLC-logiken sé sitts parametern i ldge "disabled".

Max: ”enabled”, min: “disabled”, standard: “’disabled”.

DEFAULT. Sitter standardvérden.

7. GAP GUARD INSTALLNING

MENU 11 MENU G4 tillbaks till HUVUDMENY

GAP GUARD 0 Flytta markor uppat

SETTINGS - Ingen funktion

‘T IME ‘ J Fl}rt.ta markor nedat .

DEVIATE ENT Vil markerad funktion

GAIN Anvénd ”1” och ”|” knapparna for att vélja funktion, varvid den understa

raden visar instéllt varde. Tryck ENTER. Den understa raden dndrar da
utseende till vit text pa svart botten vilket indikerar att virdet kan &ndras.
Nu dndras vérdet med ”1” och ”|” knapparna. Stega till 6nskat virde och
tryck ENTER igen. Den understa raden atergér till normal visning och
pilknapparna anvinds for att vdlja funktion igen.

2(4)

GapGuard - snabbare dn malspaltsregulatorn men inte lika drastisk som FeedGuard.

Andamaélet med GapGuard ir att forhindra att malskivorna for plan-zonen skall n till grinsen for
"minus-minus", och dirigenom forhindra en matningsvakt (FeedGuard).

GapGuard-funktionen arbetar med malspaltsregulatorn for plan-zon och TDC-vérdet dér resultatet
blir att snabbt kora isdr malskivorna.

GapGuard maiter kontinuerligt TDC for planzon och jamfor detta med instéllt bérvarde. Da
avvikelsen blir storre 4n en instélld parameter sé startas GapGuard. Detta innebir att stegmotorn som
styr rotorldget kor isdr skivorna med hog hastighet och med ett avstand som ar proportionellt mot
avvikelsen. Efter GapGuard-korningen sa atergar regulatorn till normal drift efter det instéllda
intervallet.

TIME. Parametern avser kortast tilldtna tid mellan tvé pé varandra foljande GapGuards. Tillaten tid
beror pa regulatorns intervall samt filtertid for TDC-avldsningen, och vid t.ex. 10 sekunders intervall
kan tiden séttas till mellan 1 och 4 sekunder. Max: 10, min: 1, standard: 2, steg: 1 s.

DEVIATE. Parameter sétter hur Idngt malspalten kan underskrida instéllt borvéarde utan att
GapGuard startar. T.ex. om borvérdet ar 0.80mm och DEVIATE ir satt till 0.20mm sé startar
GapGuard nidr malspalten blir mindre dr 0.60mm. Det gér dven att vilja DEVIATE i procent av
borvirdet. Tilldtet omréde &r mellan 0 och 1.00 mm eller mellan 1 och 99 % av borvérdet.
Instéllningsmetod byts automatiskt da vardet 6kas 6ver 1.00mm resp. 99 %. Standardinstéllning &r
25%. GapGuard-funktionen kopplas ur helt om parametern sitt till 0.00mm.

Max: 99%/1.00mm, min: 1%/0.00mm, standard: 25%, steg: 1%/0.0Imm.
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GAIN. Det avstand som rotorn kors isér vid en GapGuard &r proportionellt mot skillnaden mellan
malspalten och borvardet, forutsatt att forstarkningsparametern ar satt till 100%. Genom att dndra
denna parameter kan en dver- eller underkompensation uppnas. Detta gors for att minimera
aterhdmtningstiden efter en GapGuard. Om t.ex. parametern sétts till 150%, sé flyttas rotorn 1,5
ginger skillnaden mellan malspalt och borvirde.

Parametern stills in genom att studera hindelseforloppet efter en GapGuard. Om regulatorn alltid kor
isér skivorna sa skall forstirkningen 6kas, och om regulatorn alltid kor ihop sé skall den minskas.
Max: 250, min: 50, standard: 100, steg: 1 %.

8. FEED GUARD OVERVAKNING

MENU 6 MENU Aterga till HUVUDMENY

FEED GUARD T Flytta markoren uppat

SETTINGS — Ingen funktion

|P IST.LENG J Flytta markdren nedat

. . ENT alj mark kti

SAEE DIST. N Vilj markerad funktion

TIMEOUT Anvind ”1” och ”|” knapparna for att vélja funktion, varvid en understa
raden visar instéllt virde. Tryck ENTER. Den understa raden éndrar da
utseende till vit text pa svart botten vilket indikerar att védrdet kan éndras.
Nu édndras védrdet med 1 och ”’|” knapparna. Stega till 6nskat viarde och
tryck ENTER igen. Den understa raden atergar till normal visning och
pilknapparna anvinds for att vélja funktion igen.

1.00

Feedguardoverakningen kontrollerar att rotorldget har backats tillrékligt 1angt innan klartecken ges
att dterstdlla FeedGuard-ventilen. D& FeedGuard-ventilen har 16st ut s& backas rotorn med hog
motorhastighet (0.25mm/s). Efter att en instélld tid har passerats si kontrolleras rotorns ldge och
jamfors med ldget innan ventilen 16st ut.

Om FeedGuard forflyttningen dr godkénd sé genereras signalen FeedGuard-kontakt vilket tillater att
ventilen kan aktiveras igen. Om forflyttning inte dr godkédnd sa genereras istéllet ett larm. Detta larm
gOr att operatoren maste backa rotorn manuellt for att aterstélla ventilen.

PIST.LENG. Stiller FeedGuard ventilens slaglingd. Max: 5.00, min: 0.00, standard: 1.00, steg: 0.10
mm.

SAFE DIST. Stiller in sdkerhetsavstandet vid Feed Guard aterstéllning. Den totala forflyttningen ar
sikerhetsavstindet adderat med ventilen slaglingd. Normalt skall sdkerhetsavstandet vara lika stort
som ventilen slaglingd. Max: 5.00, min: 0.20, standard: 1.00, steg: 0.10 mm.

TIMEOUT. Stiller in tidsfordréjningen tills rotorldget kontrolleras. Max: 60, min: 5, standard: 10,
steg: 1 s.
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FEEDGUARD RESULTAT

MENU 7
FEED GUARD
RESULTS
Pist.leng.
1.00 mm
Safe dist.
1.00 mm
Orig. POM
23.45 mm
Meas. POM
25.30 mm
Diff. dist
1.85 mm

10. LARMLISTA

MENU 8
ALARM LIST

MPM
VIM

RMS-SD1 PRO SE.docx

MENU Atergé till HUVUDMENY
T Ingen funktion

- Ingen funktion
\’ Ingen funktion

ENT  Aterga till foregiende meny

Denna meny visar resultat fran senaste FeedGuard 6vervakning.
Pist.leng. visar instélld ventilslaglangd

Safe dist. visar instdllt sdkerhetsavstdnd

Orig. POM visar POM-virdet fore det att FEEDGUARD RESET
signalen blev aktiverad

Meas. POM visar uppmétt POM-vérde efter 6vervakningen ar klar eller
efter det att tidsgransen nétts

Diff.dist dr skillnaden mellan Orig. POM och Meas. POM.

MENU Aterga till féregdende meny
0 Ingen funktion

- Ingen funktion
\’ Ingen funktion

ENT  Aterga till foregiende meny

Denna meny visar enheter som har bekréftats som felaktiga. Den visar
aven enheter som blir felaktiga ndr man befinner sig i menyn. De hér
enheterna adderas till listan utan bekréftelse. Om en enhet repareras eller
blir utbytt, forsvinner den frén listan.

2017-12-04 / BL 10 (11)



RMS PRO-SD1

11. DISPLAY
MENU 12 MENU Aterga till féregiende meny
DISP. LIST ) Flytta markering uppat
- Aktivera
J Flytta markering nedét
Il OP-Pan. on ‘I ENTER Spara instillning
PDU
OP-pan. Funktionen anvinds for att vilja displayenhet for RMS.
PanelPc ”on” indikerar aktiv display.
OPP+PPC Flytta markering (vit text pa svart botten) med UPP- och NED-
knapparna.
Aktivera sedan vald display med PIL HOGER.
Tryck ENTER for att spara instdllningen och atergar till foregdende
meny.
12. KONTAKT
Utveckling, produktion och underhall: -
.
Dametric AB dametric
Jagerhorns Vig 19, 141 75 Kungens Kurva
Telefon: 08-556 477 00 Telefax: 08-556 477 29 .
E-post: service@dametric.se Websida: www.dametric.se VaImEt v 4
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